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Informacion importante para el usuario

Lea este documento y los documentos que se indican en la seccién Recursos adicionales sobre instalacién, configuracion
y operacion de este equipo antes de instalar, configurar, operar o dar mantenimiento a este producto. Los usuarios
deben familiarizarse con las instrucciones de instalacién y cableado y con los requisitos de todos los c6digos, las leyes y

las normas vigentes.

Personal debidamente capacitado debe realizar las actividades relacionadas con la instalacién, los ajustes, la puesta en
servicio, el uso, el ensamblaje, el desensamblaje y el mantenimiento, de conformidad con el cédigo de practica aplicable.

Si este equipo se utiliza de una forma diferente a la indicada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo
puede verse afectada.

En ningun caso, Rockwell Automation Inc. sera responsable de dafios indirectos o derivados del uso o de la aplicacion

de este equipo.

Los ejemplos y los diagramas de este manual se incluyen solamente con fines ilustrativos. Debido a las numerosas

variables y a los requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir
ninguna responsabilidad ni obligacién por el uso basado en los ejemplos y los diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente respecto al uso de informacién, circuitos, equipos
o software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccién total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacidn por escrito de Rockwell
Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacidn acerca de practicas o circunstancias que pudieran provocar una explosién en un
ambiente peligroso, lo cual podria producir lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

A
A

ATENCION: Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que pudieran producir lesiones personales o la
muerte, dafos materiales o pérdidas econémicas. Estas notas de atencion le ayudan a identificar un peligro, evitarloy
reconocer las posibles consecuencias.

IMPORTANTE

Identifica informacidn esencial para usar el producto y comprender su funcionamiento.

Puede haber también etiquetas en el exterior o en el interior del equipo para senalar precauciones especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o en
un motor) para advertir sobre la posible presencia de voltaje peligroso.

>

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o
en un motor) a fin de advertir sobre superficies que podrian alcanzar temperaturas peligrosas.

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas sobre o a los lados del equipo, por ejemplo en un centro de control
de motores, para alertar al personal respecto a un arco eléctrico potencial. Los arcos eléctricos provocan lesiones graves o
la muerte. Use equipo de proteccion personal (PPE) adecuado. Siga TODOS los requisitos normativos de précticas de
trabajo sequras y de equipo de proteccién personal (PPE).

Allen-Bradley, Compact 1/O, ControlLogix, Integrated Architecture, Logix5000, Rockwell Automation, Rockwell Software y Studio 5000 Logix Designer son marcas comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Las marcas comerciales que no pertenecen a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.
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Prefacio

Este manual describe cémo utilizar médulos de E/S analégicas de la serie 5000 en

sistemas de control Logix5000™.

Asegurese de estar familiarizado con lo siguiente:

e Uso de un controlador en un sistema de control Logix5000

e Uso de una red EtherNet/IP, si los médulos de E/S analégicas se instalan en
una ubicacién remota respecto al controlador a la que se puede obtener
acceso a través de la red EtherNet/IP

o Entorno Studio 5000 Logix Designer”

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente cuando utilice médulos de E/S analdgicas de la

serie 5000:

« No se pueden utilizar médulos de la serie 5000 con todos los controladores
Logix5000. Por ejemplo, se pueden utilizar mddulos Compact /0™ 5069
con controladores ControlLogix® 5580 pero no con controladores
ControlLogix 5570.

Para obtener mds informacion sobre los controladores Logix5000 que se
pueden utilizar con médulos de E/S analdgicas de la serie 5000, consulte la
descripcion de productos en http://www.ab.com.

« Debe utilizar la aplicacién Logix Designer, version 28 o posterior, para
configurar médulos de E/S analdgicas de la serie 5000.

Recursos adicionales Estos recursos contienen informacién acerca de productos relacionados de

Rockwell Automation.

Recurso

Descripcion

5069 Compact I/0 Analog 8-channel Current/
Voltage Input Modules Installation Instructions,
publicacién 5069-IN010

Describe como instalar y cablear el mddulo de entrada analdgica
5069-1F8.

5069 Compact I/0 Analog 4-channel Current/
Voltage/RTD/Thermocouple Input Module
Installation Instructions, publicacion
5069-IN011

Describe cémo instalar y cablear el médulo de entrada analégica
5069-1Y4.

5069 Compact I/0 Analog Current/Voltage
Output Modules Installation Instructions,
publicacién 5069-IN012

Describe cémo instalar y cablear los médulos de salida analdgica
5069-0F4 y 5069-0F8.

Adaptador EtherNet/IP Compact 1/0 5069
Instrucciones de instalacién, publicacion
5069-IN003

Describe cémo instalar y cablear el adaptador EtherNet/IP
5069-AEN2TR.

Méddulos de comunicacion EtherNet/IP en los
sistemas de control Logix5000 Manual del
usuario, publicacion ENET-UM004

Describe cémo utilizar el adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR.
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http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/enet-um004_-es-p.pdf

Prefacio

Recurso Descripcion
5069 Compact I/0 Modules Specifications Proporciona especificaciones, diagramas de cableado y diagramas
Technical Data, publicacion 5069-TD001 de bloques de modulos para los médulos Compact I/0 5069.

5000 Series Digital I/0 Modules in Logix5000 Describe cémo utilizar médulos de E/S digitales de la serie 5000.
Control Systems User Manual, publicacién

5000-UM004
5000 Series High-speed Counter Module in Describe cémo utilizar médulos contadores de alta velocidad de la
Logix5000 Control Systems User Manual, serie 5000.

publicacién 5000-UMO006

5069 Compact I/0 Field Potential Distributor Describe cémo instalar y cablear el médulo 5069-FPD.
Installation Instructions, publicacion
5069-IN001

5069 Compact I/0 Address Reserve Module Describe cdmo instalar el médulo 5069-ARM.
Installation Instructions, publicacion

5069-IN002

Integrated Architecture and CIP Sync Proporciona informacion sobre la tecnologia CIP Sync y como
Configuration Application Technique, sincronizar relojes con el sistema Integrated Architecture® de
publicacién IA-AT003 Rockwell Automation®.

Electronic Keying in Logix5000 Control Systems | Describe cémo utilizar codificacion electrénica en aplicaciones de
Application Technique, publicacion LOGIX-AT001 | sistemas de control Logix5000.

Pautas de cableado y conexidn a tierra de Proporciona pautas generales para la instalacién de un sistema
equipos de automatizacion industrial, industrial de Rockwell Automation.

publicacién 1770-4.1

Sitio web de certificaciones de productos, Proporciona declaraciones de conformidad, certificados y otros
http://www.rockwellautomation.com/ detalles de certificacion.

rockwellautomation/certification/
overview.page

Puede ver o descargar las publicaciones de Rockwell Automation en

http://www.rockwellautomation.com/literature/.

Para solicitar copias impresas de la documentacion técnica, comuniquese con el
distribuidor de AllenBradley o representante de ventas de Rockwell Automation
correspondiente a su localidad.
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Capitulo 1

Funcionamiento del mddulo de E/S analdgicas
en un sistema de control Logix5000

Tema Pagina
Antes de empezar 10
Tipos de mddulos de E/S analdgicas Compact 1/0 5069 10
Propiedad 12
Construccion de un sistema de Compact 1/0 5069 12
Configuracién de un sistema de Compact 1/0 5069 13
Funcionamiento del médulo de entradas 16
Funcionamiento del mddulo de salidas 17
Modo de solo recepcion 20
Uso de mddulos 5069-ARM y 5069-FPD 20
Operaciones protegidas 23

Los controladores Logix5000™ utilizan médulos de E/S analégicas Compact
I/0™5069 para controlar los dispositivos de un sistema de control. Los
controladores obtienen acceso a los médulos a través de una red EtherNet/IP.

IMPORTANTE  No se pueden utilizar los médulos de E/S Compact 1/0 5069 con todos los
controladores Logix5000.

Para obtener mas informacidn sobre los controladores Logix5000 que se
pueden utilizar con mddulos de E/S analdgicas de la serie 5000, consulte la
descripcion de productos en http://www.ab.com.

Los mddulos de E/S analégicas convierten las sefiales analdgicas en valores
digitales en el caso de las entradas, y convierten valores digitales en sefales
analdgicas en el caso de las salidas. Los controladores pueden usar estas sefiales
con fines de control.

Los mddulos de E/S analégicas Compact I/O 5069 utilizan bloques de
terminales extraibles (RTB) para conectar el cableado del lado de campo. Use la
aplicacién Logix Designer para configurar los médulos.

Los médulos de E/S analdégicas Compact I/O 5069 utilizan el modelo de
comunicacién de red productor-consumidor. Esta comunicacién consiste en un
intercambio de datos inteligente entre médulos y otros dispositivos del sistema, en
el que cada médulo produce datos sin una encuesta previa.
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Capitulo1  Funcionamiento del médulo de E/S analdgicas en un sistema de control Logix5000

Antes de em pezar Antes de utilizar su médulo de E/S analdgicas, debe hacer lo siguiente:
o Instalar una red EtherNet/IP.
e Instalar un controlador Logix5000 con una conexion a la red EtherNet/IP.
o Instalar un sistema Compact I/O 5069.
Para obtener mds informacién sobre como instalar un sistema Compact
I/0 5069, consulte el documento Adaptador EtherNet/IP Compact
I/0 5069 Instrucciones de instalacién, publicacién 5069-IN003.

o Asegurese de que dispone de suficientes bloques de terminales extraibles

5069 (RTB) para atender las necesidades de su aplicacién.

IMPORTANTE  No seincluyen bloques de terminales extraibles (RTB) junto con el
mddulo adquirido.

Tipos de modulos de E/S La tabla 1 describe los tipos de médulos de E/S analdgicas Compact I/O 5069.
analégicas Compact 1/0 Tabla 1- Médulos de E/S analégicas Compact 1/0 5069

5 069 N.° de cat. Descripcion
5069-1F8 Médulo de entrada de voltaje/corriente de 8 canales
5069-1Y4 Méddulo de entrada de termopar/RTD/voltaje/corriente de 4 canales
5069-0F4 Méddulo de salida de voltaje/corriente de 4 canales
5069-0F8 Médulo de salida de voltaje/corriente de 8 canales
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Funcionamiento del mddulo de E/S analdgicas en un sistema de control Logix5000  Capitulo 1

La figura 1 muestra las piezas de un médulo de E/S analégicas Compact I/0O
5069 de ejemplo.

Figura 1 - Ejemplo de médulo de E/S analégicas Compact 1/0 5069

/3\

g

item Descripcion

1 Indicadores de estado: Muestran el estado de los dispositivos de entrada/salida, estado de mddulo y
comunicacion. Los indicadores ayudan a resolver anomalias.

2 Piezas laterales de enclavamiento: Instalan de forma segura los médulos Compact 1/0 5069 en el
sistema.

3 Seguro del riel DIN: Sujeta el modulo en el riel DIN.

4 Conectores de bus de alimentacion del MOD y del bus de alimentacion del SA: Pasan la
alimentacién del lado del sistema y del lado del campo a través de los circuitos internos de los mddulos de
E/S en un sistema Compact I/0 5069. Los conectores estan aislados entre si.

5 Manija de RTB: Ancla el bloque de terminales extraible (RTB) en el médulo.

6 RTB: Proporciona una interface de cableado para el mddulo.

7 Lengiieta inferior de RTB: Engancha el bloque de terminales extraible (RTB) en el médulo para

comenzar la instalacion.
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Capitulo1  Funcionamiento del médulo de E/S analdgicas en un sistema de control Logix5000

Propiedad

Construccion de un
sistema de
] Compactl/05069

12

Todos los médulos de E/S de un sistema de control Logix5000 deben ser
propiedad de un controlador, también denominado controlador propietario.
Cuando se utilizan médulos de E/S analdgicas Compact I/0O 5069 en un sistema
de control Logix5000, ¢l controlador propietario hace lo siguiente:

o Almacena los datos de configuracién de todos los médulos de los que es
propietario.

o Puede encontrarse en una ubicacién diferente del sistema Compact I/O

5069.

o Envialos datos de configuracién del médulo de E/S para definir el
funcionamiento del médulo e iniciar la operacién en el sistema de control.

Cada médulo de E/S analégicas Compact I/O 5069 debe mantener la
comunicacién de forma continua con su controlador propietario durante el
funcionamiento normal. Los médulos de E/S analégicas Compact I/0O 5069
estan limitados a un controlador propietario que se encarga de las funciones antes
indicadas. Otros controladores pueden establecer conexiones de solo recepcion
con los médulos de E/S analégicas Compact I/O 5069.

Si es necesario, distintos controladores Logix5000 pueden ser propietarios de
diferentes médulos de E/S Compact I/O 5069 que se encuentren en el mismo
chasis. Por ejemplo, un controlador 1756-L85E puede actuar como el controlador
propietario de un médulo Compact I/O 5069 en la ranura 1 de un sistema
Compact I/O 5069. Otro controlador 1756-L85E puede actuar como el
controlador propietario de un médulo Compact I/O 5069 en la ranura 2 del
mismo sistema Compact I/O 5069.

Como minimo, el sistema debe incluir un adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR.
El sistema puede contener otros médulos Compact I/0 5069, por ejemplo,
modulos de entrada analégica Compact I/0 5069.

La figura 2 muestra el controlador propietario de un chasis 1756 ControlLogix
que estd conectado a los médulos Compact I/O 5069 a través de una red
EtherNet/IP.

Figura 2 - Médulos Compact I/0 5069 en un sistema de control Logix5000

® == ] e\
B = B il e
Controlador propietario Red EtherNet/IP Adaptador 5069-AEN2TR Méddulos Compact I/0 5069
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Funcionamiento del mddulo de E/S analdgicas en un sistema de control Logix5000  Capitulo 1

Configuracion de un
sistema de
Compact 1/0 5069

Alimentacion del sistema Compact 1/0 5069

El adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR suministra alimentacion del lado del
sistema y del lado de campo a un sistema Compact I/O 5069.

o Alimentacién del lado del sistema que suministra energia al sistema
Compact I/O 5069 y permite que los médulos transfieran datos y ejecuten
lalégica.

o Alimentacion del lado de campo que suministra energfa a los dispositivos
conectados a algunos médulos Compact I/0 5069.

Para obtener mas informacién sobre cdmo suministrar alimentacién a un sistema
Compact I/O 5069, consulte el documento Médulos de comunicacién
EtherNet/IP en los sistemas de control Logix5000 Manual del usuario,
publicacion ENET-UMO004

Se debe crear un proyecto de aplicacién Logix Designer para el controlador
Logix5000 que es el propietario del médulo de E/S analégicas Compact I/O
5069. El proyecto incluye datos de configuracién del médulo de los médulos de
E/S analégicas Compact I/O 5069.

La aplicacién Logix Designer transfiere el proyecto al controlador propietario
durante la descarga del programa. A continuacion, los datos se transfieren a los

mddulos de E/S analégicas Compact I/O 5069 a través de la red EtherNet/IP.

Los médulos de E/S analégicas Compact I/O 5069 pueden funcionar
inmediatamente después de recibir los datos de configuracion.

Conexiones

Durante la configuracién del médulo se debe definir el médulo. Entre los
pardmetros de definiciéon del médulo, se debe elegir el tipo de conexion del
mddulo. Una conexién es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real
entre el controlador propietario y el médulo que ocupa la ranura a la que hace
referencia la configuracion.

Al descargar la configuracién del médulo a un controlador, el controlador intenta
establecer una conexién con cada uno de los médulos de la configuracion.
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Funcionamiento del mddulo de E/S analdgicas en un sistema de control Logix5000

Dado que una parte de la configuracion del médulo incluye una ranura del
sistema Compact I/O 5069, el controlador propietario comprueba si hay un
modulo presente alli. Si se detecta un médulo, el controlador propietario envia la
configuracion. Puede darse uno de los siguientes casos:

o Sila configuracion es adecuada para el médulo detectado, se realiza una
conexion y comienza la operacion.

o Sila configuracién no es adecuada para el médulo detectado, se rechazan
los datos y la aplicacién Logix Designer indica que se ha producido
un error.

La configuracion puede ser inadecuada por numerosos motivos.
Por ejemplo, una discordancia de la codificacion electrénica que impide el
funcionamiento normal.

El controlador propietario monitorea su conexién a un médulo. Cualquier
interrupcion de esta conexion, por ejemplo, el corte de la alimentacion eléctrica
del sistema Compact I/O 5069, ocasiona un fallo. La aplicaciéon Logix Designer
monitorea los tags de estado de fallo para indicar cuando se produce un fallo en
un médulo.

Tipos de conexidn disponibles en los médulos de £/S analdgicas Compact 1/0 5069

Al configurar un médulo de E/S anal6gicas Compact I/O 5069, se debe definir el
modulo. La conexidn es un pardmetro necesario de la definicién del médulo. Esta
opcién determina los datos que se intercambian entre el controlador y el médulo.

La tabla 2 describe los tipos de conexién que puede utilizar con los médulos de

E/S analégicas Compact I/O 5069.

Tabla 2 - Conexiones - Modulos de E/S analdgicas Compact 1/0 5069

Descripcion

Tipo de conexion

Mddulos de entradas analdgicas
Compact 1/0 5069

Mddulos de salidas analdgicas
Compact 1/0 5069

Datos con calibracion

El médulo devuelve lo siguiente al
controlador propietario:

« Datos de fallo generales

+ Datos de entrada

« Datos de calibracién

El médulo devuelve lo siguiente al
controlador propietario:

« Datos de fallo generales

+ Datos de salida

+ Datos de calibracién

14

Datos El mddulo devuelve lo siguiente al El mddulo devuelve lo siguiente al
controlador propietario: controlador propietario:
« Datos de fallo generales « Datos de fallo generales
« Datos de entrada « Datos de salida

Solo recepcion Cuando se utiliza una conexidn de solo recepcidn, Listen Only, otro controlador es el

propietario del médulo.

Un controlador que realiza una conexién de solo recepcion con el médulo no escribe la
configuracion del médulo. Se limita a escuchar los datos intercambiados con el
controlador propietario.

IMPORTANTE: Si un controlador utiliza una conexién de solo recepcion, la conexién
debe utilizar la opcion de multidifusion, Multicast. Para obtener mds informacion sobre
conexiones de solo recepcién, consulte Modo de solo recepcién en la pdgina 20. En este
caso, el resto de las conexiones al mddulo, como por ejemplo, la conexién al controlador
propietario, también debe utilizar la opcion de multidifusion, Multicast.
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Tipos de datos disponibles con los mddulos de E/S analdgicas Compact /0 5069

La definicién del médulo incluye un pardmetro de datos que debe coincidir con el
tipo de médulo. Los médulos de entrada analégica utilizan datos de entrada y los
modulos de salida analdgica utilizan datos de salida.

Las opciones de pardmetros de datos disponibles son las siguientes:

e Modulos de entrada analdgica: la opcién de datos de entrada es siempre

Analog Data.

o Modulos de salida analdgica: las opciones de datos de salida son Analog
Data o None. La opcién de datos de salida None solo estd disponible si se
selecciona el pardmetro de conexién de solo recepcion.

Intervalo solicitado entre paquetes

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) es un pardmetro configurable que
define la frecuencia concreta con la que se intercambian datos entre el controlador
propietario y el médulo.

El valor del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) se establece durante la
configuracion inicial del médulo y se puede ajustar segtin sea necesario una vez
que haya comenzado a funcionar el médulo. Los valores vélidos del RPI son
0.2...750 ms.

IMPORTANTE  Sicambia el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) mientras el proyecto esta
en linea, se cierra la conexion al médulo y se vuelve a abrir de una de las
siguientes maneras:

« Seinhibe la conexion al mddulo, se cambia el valor de intervalo solicitado
entre paquetes (RPI) y se desinhibe la conexidn.

» Se cambia el valor de intervalo solicitado entre paquetes (RPI). En este
caso, la conexidn se cierra y se vuelve a abrir inmediatamente después de
aplicar el cambio a la configuracién del médulo.

Para ver donde definir el RPI, consulte la pagina 90.

Para obtener més informacion sobre las pautas para especificar las frecuencias del
RPI, consulte el documento Logix5000 Controllers Design Considerations
Reference Manual, publicacién 1756-RM094.
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Funcionamiento del
modulo de entradas
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Conexion a través de EtherNet/IP

Durante la configuracién del mddulo, se debe configurar el pardmetro de
conexi6n a través de EtherNet/IP. Esta opcion de configuracion determina cémo
se difunden los datos por la red.

Los médulos de E/S analdgicas Compact I/O 5069 utilizan uno de los siguientes
métodos para difundir los datos:

o Multidifusion: los datos se envian a todos los dispositivos de la red.

o Unidifusion: los datos se envian un controlador concreto que depende de la
configuracion del médulo.

Los controladores Logix5000 no encuestan los médulos de entrada analdgica
Compact I/O 5069 en busca de datos de entrada. En su lugar, los médulos envian
sus datos de entrada, es decir, los datos de canal y estado, con el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

Con el intervalo solicitado entre paquetes (RPI), no solo el médulo envia datos de
entrada al controlador, sino que también el controlador envia datos a las entradas
del médulo. Por ejemplo, el controlador envia datos para ordenar al médulo que
desenclave las alarmas o las habilite.

Transmision de datos del modulo de entrada al controlador

Los siguientes eventos se producen cuando un médulo de entrada analdgica
Compact I/O 5069 envia datos al controlador.

1. El médulo escanea sus canales buscando datos de entrada.
2. Elmddulo envia los datos al backplane del sistema Compact I/0 5069.
3. Eladaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR del sistema Compact I/O 5069

envia los datos a través de la red EtherNet/IP.
4. Puede darse uno de los siguientes casos:

o Siel controlador propietario estd conectado directamente a la red
EtherNet/IP, recibe los datos de entrada de la red sin necesidad de un
moédulo de comunicacion.

o Siel controlador propietario estd conectado a la red EtherNet/IP a
través de otro mdédulo de comunicacion, el médulo transmite los datos a
su backplane y el controlador los recibe.
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Funcionamiento del
moddulo de salidas

Transmision de datos del controlador al modulo de entrada

Los siguientes eventos se producen cuando el controlador envia datos al médulo
de entrada.

1. Puede darse uno de los siguientes casos:

o Siel controlador esta conectado directamente a la red EtherNet/IP,
difunde los datos a la red.

En este caso, continte a paso 3.

o Siel controlador estd conectado a la red EtherNet/IP mediante un
moédulo de comunicacidn, el controlador transmite los datos a su

backplane.

En este caso, continte en el paso 2.

2. El médulo de comunicacidn EtherNet/IP transmite los datos a la red
EtherNet/IP.

3. Tras recibir los datos de la red, el adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR
del sistema Compact I/O 5069 recibe los datos de la red y los transmite al
backplane del sistema Compact I/O 5069.

4. El médulo de entrada analégica Compact I/0O 5069 recibe los datos del

backplane y actta tal como indica su configuracion.

El controlador envia los datos a un médulo de salida en el intervalo solicitado
entre paquetes (RPI) o después de que se ¢jecuta una instruccién de salida
inmediata, Inmediate Output (IOT).

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) define cudndo el controlador envia
datos al mddulo de salida analégica Compact I/O 5069 y cuando el médulo de
salida emite el eco de los datos. El controlador envia datos a un médulo de salida
solo con el intervalo solicitado entre paquetes (RPI).

Con el intervalo solicitado entre paquetes (RPI), no solo el controlador envia
datos al médulo de salida, sino que también el médulo de salida envia datos al
controlador. Por ejemplo, el médulo de salida envia una indicacion de la calidad
de datos del canal.
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Transmision de datos del controlador al médulo de salida
El controlador difunde los datos a su backplane local en los siguientes momentos:
o Intervalo solicitado entre paquetes (RPI)

o Secjecuta una instruccién de salida inmediata, Inmediate Output (IOT).

IMPORTANTE  Unainstruccion de salida inmediata (10T) de inmediato envia datos al
madulo de salida y restablece el temporizador de intervalo solicitado
entre paquetes (RPI).

Segun el valor del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) y la duracién del escan
del programa del controlador, el médulo de salida puede recibir y emitir el eco de
los datos varias veces durante un tnico escdn del programa.

Cuando el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) es inferior a la duracién del
escan del programa, los canales de salida pueden cambiar de valor varias veces
durante un escén del programa. El controlador propietario no depende del escan
del programa para terminar de enviar datos.

Estos eventos se producen cuando el controlador envia datos a un médulo de

salida analdgica Compact I/O 5069.

1. Los datos se envian de una de las siguientes maneras:

o Siel controlador esta conectado directamente a la red EtherNet/IP,
difunde los datos a la red.

En este caso, pase directamente al paso 3.

o Siel controlador estd conectado a la red EtherNet/IP mediante un
modulo de comunicacidn, el controlador transmite los datos al

backplane.

En este caso, pase directamente al paso 2.
2. El médulo de comunicaciéon EtherNet/IP transmite los datos a la red
EtherNet/IP.

3. Tras recibir los datos de la red, el adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR
del sistema Compact I/O 5069 recibe los datos de la red y los transmite al
backplane del sistema Compact I/O 5069.

4. El médulo de salida analdgica Compact I/O 5069 recibe los datos del

backplane y acttia tal como indica su configuracién.
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Transmision de datos del modulo de salida al controlador

Cuando un médulo de salida recibe datos nuevos y el valor de datos solicitado estd
presente en el bloque de terminales extraible (RTB), el médulo de salida envia, o
“emite un eco’, el valor de datos al controlador y al resto del sistema de control. El
valor de datos corresponde a la sefial presente en sus terminales. Esta funcién se
denomina Eco de datos.

Ademas del eco de datos, el médulo de salida envia otros datos al controlador con
el intervalo solicitado entre paquetes (RPI). Por ejemplo, el médulo alerta al
controlador si hay un cortocircuito en el mddulo.

Los siguientes eventos se producen cuando un médulo de salida analdgica
Compact I/O 5069 envia datos al controlador con el RPI.

1. El médulo envia los datos al backplane del sistema Compact I/O 5069.

2. Eladaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR del sistema Compact I/O 5069
envia los datos a través de la red EtherNet/IP.

3. Puede darse uno de los siguientes casos:

o Siel controlador propietario estd conectado directamente a la red
EtherNet/IP, recibe los datos de entrada de la red sin necesidad de un
modulo de comunicacion.

o Siel controlador propietario estd conectado a la red EtherNet/IP a
través de otro mddulo de comunicacidn, el médulo transmite los datos a
su backplane y el controlador los recibe.
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Modo de solo recepcion

Uso de modulos
5069-ARM y 5069-FPD

20

Cualquier controlador del sistema puede escuchar los datos de un médulo de E/S.
Un controlador propietario, tal como se describe en Propiedad en la pdgina 12,
intercambia datos con el médulo de E/S analdgicas.

Otros controladores pueden utilizar una conexién de solo recepcion con el
modulo de E/S analégicas. En este caso, el controlador “de recepcién” solo puede
escuchar los datos de entrada o los datos de salida de los que se ha “emitido un
eco”. El controlador de recepcion no es el propietario de la configuracion del
mddulo ni intercambia ningin otro dato con el médulo.

Durante el proceso de configuracién de E/S, se puede especificar una conexion de
solo recepcion. Para obtener mds informacién sobre las opciones de conexién
disponibles al configurar el sistema, consulte Pardmetros de definicion del
modulo en la pdgina 89.

IMPORTANTE Recuerde lo siguiente:

«  Siun controlador utiliza una conexién de solo recepcidn, la conexion
debe utilizar la opcién de multidifusion. En este caso, el resto de las
conexiones al mddulo, como por ejemplo, la conexidn al controlador
propietario, también deben utilizar la opcién de multidifusion.

« Siun controlador intenta utilizar una conexidn de solo recepcién con un
mddulo, pero la conexidn con el controlador propietario utiliza la opcion
de unidifusion, falla cualquier intento de establecer una conexion de
solo recepcion.

El controlador de solo recepcion sigue recibiendo datos del médulo,
mientras se mantenga la conexion entre el controlador propietario y
el médulo.

+ Siseinterrumpe la conexién entre un controlador propietario y el
médulo, el mddulo deja de enviar datos y se interrumpen también las
conexiones con todos los controladores de recepcion.

Los siguientes médulos 5069 estan disponibles con fines exclusivos en un sistema

Compact I/O 5069:

e Mobdulo de reserva de direccién 5069-ARM

o Distribuidor de potencial de campo 5069-FPD
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Modulo de reserva de direccion 5069-ARM

El médulo de reserva de direcciéon S069-ARM reserva una direccidon de nodo en
un sistema Compact I/O 5069. El médulo permanece instalado hasta que inserte
otro médulo Compact I/O 5069 en la misma ubicacién.

Por ejemplo, es posible que su aplicacién requiera el uso de un médulo 5069-1B16
en una ubicacién de nodo concreta. El médulo suele instalarse al instalar el
sistema Compact I/O 5069. En este caso, no obstante, el médulo 5069-1B16
necesario no estd disponible para insertarlo.

Para instalar médulos Compact I/O 5069, se acoplan al dispositivo situado en el
extremo izquierdo del sistema. Las direcciones de nodo aumentan a medida que se
instala cada mddulo. Para asegurarse de que el médulo 5069-IB16 se instale en la
ubicacién correcta mas adelante, se puede instalar un médulo de reserva de
direccién 5069-ARM durante la instalacién inicial del sistema.

Cuando el médulo 5069-1B16 necesario esté disponible, bastard con quitar el
mddulo de reserva de direcciéon 5069-ARM y reemplazarlo por el médulo
5069-IB16. De esta manera, el médulo se inserta en la ubicacién de direccién de
nodo correcta.

La figura 3 muestra un sistema Compact I/O 5069 que utiliza un médulo de
reserva de direccién 5069-ARM para reservar una direccién de nodo.

Figura 3 - Sistema Compact 1/0 5069 con médulo de reserva de direccion 5069-ARM

Madulo de reserva de direccion 5069-ARM
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Distribuidor de potencial de campo 5069-FPD

El adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR es la principal fuente de alimentacién
del lado de campo del sistema. No obstante, se puede utilizar un distribuidor de
potencial de campo 5069-FPD para interrumpir la alimentacion del lado de
campo de un sistema Compact I/O 5069.

La alimentacién del lado de campo que comienza en el adaptador EtherNet/IP
Compact I/O 5069 pasa a través de los circuitos internos de los médulos
Compact I/O 5069 situados a la derecha. El distribuidor de potencial de campo
bloquea el paso de alimentacion del lado de campo a la izquierda del distribuidor y
funciona como una nueva fuente de alimentacién del lado de campo en los
modulos situados a la derecha.

La figura 4 muestra un sistema Compact I/O 5069 que incluye un distribuidor de
potencial de campo. En este ¢jemplo, el distribuidor de potencial de campo se
utiliza para aislar los médulos de E/S digitales de los médulos de E/S analégicas
respecto a la alimentacién del lado de campo.

Figura 4 - Sistema Compact 1/0 5069 con distribuidor de potencial de campo 5069-FPD

Distribuidor de potencial de campo 5069-FPD
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Para obtener mas informacién sobre cdmo suministrar alimentacién a un sistema
Compact I/O 5069, consulte el documento Médulos de comunicacién
EtherNet/IP en los sistemas de control Logix5000 Manual del usuario,
publicacion ENET-UMO004.
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Capitulo 1

Operaciones protegidas

Para garantizar el funcionamiento seguro del médulo de E/S analégicas Compact

I/0O 5069, las operaciones que pueden perturbar el funcionamiento del médulo se
restringen en funcién al modo de funcionamiento del médulo. La tabla 3 describe
estas restricciones.

Tabla 3 - Operaciones protegidas en médulos de E/S analdgicas Compact /0 5069

Actividad
. Cambio de
- . Solicitud de . . -
Solicitud de Solicitud de s .. . Conexion o Cambio de intervalo
actualizacion | restablecimien cahl:irealclon s:‘l:;'et:i%:e ¢ ocnaf'i“w;‘c‘i% n cambio de codificacion solicitado
Operacion del del firmware | todel médulo médulo® 9 formato de datos | electronica | entrepaquetes
médulo actual (RPI)
Conexion no en
funcionamiento Aceptada
El?r?c?élr? :n:ir:ent 0 Rechazada!” Aceptada”) Aceptada(s) No permitido(6) Aceptadam

Actualizacion del
firmware en curso

Rechazada

(alibracion en
curso

Aceptada(z)

(1) Se acepta una solicitud de calibracion de modulo cuando el médulo estd conectado y el controlador propietario esta en modo de programa.

(2) EIl'mddulo acepta las solicitudes y los cambios indicados. Recuerde que cuando se realiza la solicitud o el cambio, el proceso de calibracion se cancela automaticamente. Le recomendamos que
espere a que termine la calibracién del médulo antes de intentar cualquiera de las solicitudes o cambios.

(3) Cuando la solicitud se realiza a través del cuadro de didlogo de propiedades del médulo, Module Properties.

(4) Solo se aceptan solicitudes de conexiones de solo recepcion.

(5)  El cambio de configuracion se acepta en los siguientes casos:
- Los cambios se realizan en el cuadro de didlogo de propiedades del médulo, Module Properties, y se hace clic en Apply.
- Los cambios se realizan en los tags de configuracidn, y se envia al médulo una instruccién de mensaje de reconfiguracion del modulo.

(6) Ladiferencia entre Rechazada y No permitida es que las actividades rechazadas se pueden intentar en la aplicacion Logix Designer, pero no surten efecto. En la aplicacién Logix Designer se evita que
se produzcan las actividades no permitidas, es decir, los intentos de cambiar la conexion o el formato de datos utilizado.
Por ejemplo, si se intenta restablecer un mddulo conectado al controlador propietario, la aplicacién Logix Designer ejecuta la solicitud y le alerta que ha sido rechazada. Si se intenta cambiar el
formato de datos en un mddulo conectado a un controlador propietario, la aplicacion Logix Designer no ejecuta el cambio que se intenta realizar. La aplicacion Gnicamente le alerta que el cambio
no estd permitido. En este caso, si el cambio se intenta en linea, aparece inhabilitado el campo del cuadro de didlogo de definicién de médulo, Module Definition, que cambia el formato de datos.

(7)  El cambio se produce después de que la conexion se cierra y se vuelve a abrir. Es posible cerrar y volver a abrir la conexién de las siguientes maneras:
- Cambiar el proyecto mientras estd fuera de linea y descargar el proyecto actualizado antes de volver a entrar en linea.
- Cambiar el proyecto mientras estd en linea y hacer clic en Apply o en OK en el cuadro de didlogo de propiedades del médulo, Module Properties. En este caso, antes de que se realice un cambio,
aparece un cuadro de didlogo que le avisa de las ramificaciones antes de que se realice el cambio.

Publicacion de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015

23



Capitulo1  Funcionamiento del médulo de E/S analdgicas en un sistema de control Logix5000

Notas:
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Capitulo 2

Caracteristicas comunes de los modulos de E/S

analdgicas

Tema Pagina
Sello de hora sucesivo de datos 26
Formato de datos de punto flotante (coma flotante) 26
(alibracion 26
Informes de la calidad de datos del mddulo 27
Configurable por software 28
Informes sobre fallos y estado 29
Inhibicion del médulo 29
Codificacion electrénica 30
Comunicacion productor-consumidor 31
Indicadores de estado 31
Enclavamiento de alarmas 31
Escalado 33
Offset de datos 34
Exactitud de médulo 35
Firmware de médulo 36

Los médulos de entrada analdgica Compact I/O™ 5069 convierten una sefial
analdgica en un valor digital. Por ejemplo, los médulos pueden convertir

lo siguiente:
e Voltios
o Milivoltios
o Miliamperios

¢ Ohmios

Los médulos de salida analégica Compact I/O 5069 convierten un valor digital
en una sefal analégica. Por ejemplo, los médulos pueden convertir lo siguiente:

e Voltios

o Miliamperios
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Sello de hora sucesivo de
datos

Formato de datos de
punto flotante
(coma flotante)

Calibracion

26

El sello de hora sucesivo es un contador sucesivo de 15 bits que cuenta en
milisegundos entre 0y 32,767 ms.

El valor del sello de hora sucesivo se notifica mediante el tag

LChxx.RollingTimestamp de los médulos de E/S analégicas Compact I/O 5069.

Sello de hora sucesivo en los modulos 5069-1F8 y 5069-1Y4

Normalmente, los médulos de entrada analégica Compact I/O 5069 escanean sus
entradas con el intervalo solicitado entre paquetes (RPI). El médulo también
actualiza los datos del sello de hora sucesivo con el RPI. El programa del
controlador utiliza los dos tltimos valores del sello de hora sucesivo para calcular
el tiempo transcurrido entre las muestras.

Un cambio de la hora del sistema puede ocasionar un ligero cambio de la
temporizacion de muestreo de las entradas. El sello de hora sucesivo refleja con
precisién el cambio.

Puede haber fluctuaciones en la temporizacion entre muestras antes y después del
cambio de hora del sistema.

Sello de hora sucesivo en los médulos 5069-0F4 y 5069-0F8

En los médulos de salida analégica Compact I/0 5069, el valor del sello de hora
sucesivo solo se actualiza cuando se aplican nuevos valores al convertidor digital a

analégico (DAC).

Los médulos de E/S analégicas Compact I/O 5069 devuelven los datos de los
canales al controlador en el formato de datos de punto flotante IEEE de 32 bits.
En su aplicacién Logix Designer, el tipo de datos es REAL.

El formato de datos de punto flotante permite cambiar la representacion de datos
del canal seleccionado. Si bien el rango completo del médulo no cambia, usted
puede escalar su médulo para representar datos de E/S en los términos especificos

de su aplicacion.

Para obtener més informacién acerca del uso del escalado, consulte la pdgina 33.

Los médulos de E/S analégicas Compact I/O 5069 utilizan componentes
analdgicos precisos que mantienen sus especificaciones al paso del tiempo. Los
modulos se calibran mediante los siguientes métodos:

o Calibracién de fabrica durante la fabricacién de los médulos.

o Calibracion ejecutada por el usuario.

Para obtener mas informacién sobre cémo calibrar un médulo, consulte el

Capitulo 7, Calibracién del médulo en la pagina 109.
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Informes de la calidad de
datos del mddulo

Los mddulos de E/S analdgicas Compact I/O 5069 indican el niimero de datos de
los canales que vuelven al controlador propietario. La calidad de los datos
representa la exactitud. Hay varios niveles de calidad de los datos que se notifican
mediante tags de entrada del médulo.

Los siguientes tags de entrada indican el nivel de la calidad de los datos.

o L.Chxx.Fault: Este tag indica que los datos del canal notificado no son
exactos y no se puede confiar en ellos para utilizarlos en su aplicacion.
No utilice estos datos para control.

Si el tag se establece en 1, no se puede confiar en los datos notificados.
Debe resolver los problemas del médulo y corregir el origen de la falta de
exactitud.

Entre las causas habituales por las que los datos no son exactos se incluyen
las siguientes:

El canal est4 inhabilitado.

Condici6n de cable abierto (médulos de entrada) o ausencia de carga

(médulos de salida)

Condicién de bajo rango/sobrerrango

Condicién de cortocircuito

Le recomendamos que resuelva los problemas del médulo comprobando en
q
primer lugar las causas habituales.

o IL.Chxx.Uncertain: Este tag indica que los datos del canal pueden ser
inexactos, pero se desconoce el nivel de falta de exactitud. Le
recomendamos que no utilice los datos para control.

Si el tag se establece en 1, sabe que los datos pueden ser inexactos, pero debe
resolver los problemas del médulo y descubrir el nivel de falta de exactitud
que existe.

Entre las causas habituales por las que los datos son inciertos se incluyen
las siguientes:

- Lasenal de datos esta ligeramente fuera del rango de operacion del canal.
- Latemperatura del canal es ligeramente excesiva.

— Valor de offset del sensor no vilido

— Fallo de calibracién en el canal

- Se estd realizando una calibracién del canal. Un proceso activo de
calibraciéon puede ocasionar una indicacion de calidad incierta de datos
en otros canales del médulo de forma simultnea.

Para obtener més informacion, consulte la pagina 28.

Le recomendamos que resuelva los problemas del médulo comprobando en
q
primer lugar las causas habituales.
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Configurable por
software

28

Le recomendamos que monitoree estos tags en su programa para asegurarse de
que la aplicacién funciona de la manera esperada con datos de entrada de los
canales exactos.

IMPORTANTE  Una vez que haya desaparecido la condicion que hizo que el tag de fallo o
incertidumbre cambie a 1, el tag se restablece autométicamente a 0.

La calibracion ocasiona una indicacion de calidad incierta de
los datos en grupos de médulos de entrada

Cuando se esta calibrando un canal de un médulo de entrada analégica Compact
I/0 5069, el ajuste del filtro de muesca de dicho canal cambia a 5 Hz. Esto
ocasiona que el tag L.Chxx.Uncertain se establezca en 1 para dicho canal hasta que
se complete la calibracién.

Las entradas agrupadas comparten un convertidor de analégico a digital. Como
resultado, cuando hay algin canal de entrada en el proceso de calibracién, el tag
LChxx.Uncertain se establece en 1 para los demds canales de entrada de dicho
grupo. Este ajuste se debe a que se ralentiza la frecuencia de muestreo de datos de
todos los canales de entrada del grupo.

Los ajustes del filtro de muesca de los otros canales de entrada permanecen iguales.

La aplicacién Logix Designer ofrece una interface para configurar cada médulo.
Todas las caracteristicas del médulo se habilitan o inhabilitan mediante la
configuracion de E/S dentro del software.

IMPORTANTE  Enelresto de esta publicacién, las referencias genéricas al software de
programacion corresponden a la aplicacién Logix Designer.

Todas las caracteristicas del médulo se habilitan o inhabilitan mediante la
configuracion de E/S en la aplicacion Logix Designer. También se puede utilizar
la aplicacién Logix Designer para recuperar la siguiente informacién de cualquier
modulo del sistema:

e Numero de serie

o Informacidn sobre la revisién de firmware
o Cddigo de producto

e Proveedor

o Informacién sobre errores y fallos

o Informacién de diagndstico
Al minimizarse la necesidad de efectuar tareas como, por ejemplo, los ajustes de

puentes e interruptores de hardware, el software hace que la configuracién del
modulo sea més fécil y confiable.
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Informes sobre fallos y
estado

Inhibicion del mddulo

Los médulos de E/S analdgicas Compact I/O 5069 informan sobre fallos y estado
junto con los datos de los canales. Los datos sobre fallos y estado se notifican de las
siguientes maneras:

o Aplicaci(')n Logix Designer

e Indicadores de estado del médulo

Para obtener més informacién sobre los informes de fallos, consulte los capitulos
sobre las diferentes caracteristicas del médulo y el Apéndice A, Resolucion de

problemas de los médulos en la pdgina 123.

La inhibicién del médulo le permite suspender indefinidamente una conexion,
incluidas las conexiones de solo recepcion, entre un controlador propietario y un
mddulo de E/S analégicas sin retirar el médulo de la configuracion. Este proceso
le permite inhabilitar temporalmente un médulo, por ejemplo, para realizar

el mantenimiento.

La inhibicién del médulo se puede utilizar de las siguientes formas:

e Se escribe una configuracion para un médulo de E/S pero se inhibe el
modulo para impedirle comunicarse con el controlador propietario. El
propietario no establece una conexién y la configuracién no se envia al
médulo mientras no se desinhibe la conexidn.

e Ensuaplicacién, un controlador ya es el propietario de un médulo, ha
descargado la configuracion en el médulo y estd intercambiando datos a
través de la conexién entre los dispositivos.

En este caso, al inhibir el médulo el controlador propietario se comporta
como si no existiera la conexién con el médulo.

IMPORTANTE  Cuando se inhibe un mddulo de salida que tenga habilitado ProgMode,
entra en el modo de programacién y todas las salidas cambian al
estado configurado para el modo de programacion.

Por ejemplo, si se configura un modulo de salida para que el estado de
las salidas efectiie una transicion a cero durante el modo de
programacion, cuando ese mddulo se inhiba, las salidas efecttian una
transicion a cero.

La inhibicién del médulo se puede utilizar en las siguientes circunstancias:

o Se quiere actualizar un médulo de E/S analégicas, por ejemplo, actualizar
su firmware. Siga este procedimiento.

a. Inhiba el médulo.
b. Realice la actualizacién.

c. Desinhiba el médulo.

e Se utiliza un programa que incluye un médulo que todavia no se posee
fisicamente. No se desea que el controlador busque un médulo que todavia
no existe. En este caso puede inhibir el médulo en su programa hasta que
dicho médulo resida fisicamente en la ranura apropiada.

Para ver donde inhibir un médulo de E/S analdgicas Compact I/O 5069,
consulte la pagina 90.
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Codificacion electronica

30

La codificacién electrénica reduce la posibilidad de que se utilice un dispositivo

incorrecto en un sistema de control. Compara el dispositivo definido en el
proyecto con el dispositivo instalado. Si falla Ia codificacién, se genera un fallo.
Los atributos que se comparan son los siguientes.

Atributo Descripcion

Proveedor Fabricante del dispositivo.

Tipo de dispositivo | Tipo general del producto, por ejemplo, médulo de E/S digitales.

Céd(ijgotde Tipo especifico de producto. El cddigo de producto corresponde a un niimero de catélogo.
producto

Revision mayor

Nimero que representa las capacidades funcionales de un dispositivo.

Revisién menor

Nimero que representa cambios de comportamiento en el dispositivo.

Las siguientes opciones de codificacién electrénica, Electronic Keying, estdn

disponibles:

Opcion de
codificacion

Descripcion

Compatible
Module

Permite que el dispositivo instalado acepte la clave del dispositivo que se define en el proyecto
cuando el dispositivo instalado puede emular el dispositivo definido. Con Compatible Module,
normalmente se puede reemplazar un dispositivo por otro que tenga las siguientes
caracteristicas:
» Ndmero de catélogo igual
+ Revisién mayor igual o superior
+ Revisién menor como se indica a continuacion:

— Silarevision mayor es la misma, la revision menor debe ser la misma o superior.

— Sila revision mayor es superior, la revision menor puede ser de cualquier nimero.

Disable Keying

Indica que los atributos de codificacién no se tienen en cuenta al intentar la comunicacion con un
mddulo. Con la opcién de inhabilitar codificacion, Disable Keying, puede ocurrir comunicacién con
un dispositivo diferente al tipo especificado en el proyecto.

ATENCION: Sea sumamente prudente al utilizar inhabilitar codificacion, Disable Keying; si se usa
de forma incorrecta, esta opcién puede ocasionar lesiones personales o la muerte, dafios
materiales o pérdidas econémicas.

Recomendamos encarecidamente que no use la opcion de inhabilitar codificacion, Disable
Keying.

Si utiliza inhabilitar codificacion, Disable Keying, serd plenamente responsable de comprender si
el madulo que se va a utilizar puede satisfacer los requisitos funcionales de la aplicacion.

Exact Match

Indica que todos los atributos de codificacion deben coincidir para establecer la comunicacién. Si
algun atributo no coincide exactamente, no se produce la comunicacién con el dispositivo.

Examine cuidadosamente las implicaciones de cada opcidn de codificacion antes

de elegir una.

IMPORTANTE

Si se cambian en linea los pardmetros de codificacion electrénica, se interrumpen las
conexiones con el dispositivo y todos los dispositivos que se conectan a través del
dispositivo. Es posible que también se interrumpan las conexiones desde otros
controladores.

Si se interrumpe una conexién de E/S con un dispositivo, es posible que se pierdan datos.

Mas informacion

Para obtener informacién mas detallada sobre la codificacién electrénica,
consulte el documento Electronic Keying in Logix5000 Control Systems
Application Technique, publicacion LOGIX-AT001.
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Caracteristicas comunes de los mddulos de E/S analégicas ~ Capitulo 2

Comunicacion productor-
consumidor

Indicadores de estado

Enclavamiento de
alarmas

Los médulos de E/S analdégicas Compact I/O 5069 utilizan el modelo de
comunicacién productor-consumidor para producir datos sin que un controlador
tenga que encuestarlos antes. Los médulos producen los datos y los controladores
los consumen. Es decir, el controlador propietario y los controladores con una
conexion de solo recepcién con el médulo pueden consumirlos.

Cuando un médulo de entrada produce datos, los controladores pueden consumir
los datos de forma simultédnea. El consumo simultdneo de datos evita que un
controlador tenga que enviar los datos a los demés controladores.

IMPORTANTE  Noolvide que solo un tinico controlador puede ser el propietario del modulo
de E/S. Los médulos de E/S analdgicas Compact 1/0 5069 no admiten que un
mismo mddulo tenga varios propietarios.

Los demas controladores deben utilizar una conexién de solo recepcion con
el mddulo.

Cada médulo de E/S analégicas Compact I/O 5069 tiene un indicador de estado
en la parte frontal del médulo que permite al usuario comprobar el estado de
diagnéstico y el estado de operaciéon de un médulo. Las pantallas del indicador de
estado varian en cada médulo.

Para obtener mas informacion sobre los indicadores de estado, consulte el

Apéndice A, Resolucién de problemas de los médulos en la pdgina 123.

Cuando est4 habilitado, el enclavamiento de alarmas le permite enclavar una
alarma del mddulo en la posicion establecida una vez que se ha disparado la
alarma. La condicién de la alarma permanece establecida incluso aunque
desaparezca la condicién que hizo que se disparara, hasta que se desenclava
la alarma.

El enclavamiento de alarmas estd disponible para cada canal. Se pueden enclavar
las siguientes alarmas:

o Modulos de entrada: alarmas de procesos y régimen

o Moddulos de salida: alarmas de limite y régimen

Para obtener mas informacidn sobre el enclavamiento de alarmas en los médulos
de E/S analégicas Compact I/O 5069, consulte los capitulos especificos del
modulo y el Capitulo 6, Configuracién del médulo en la pégina 83.
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Habilitar enclavamiento

Se pueden habilitar el enclavamiento de alarmas de las siguientes maneras:

o Cuadro de didlogo Module Properties: para ver donde enclavar las alarmas,
consulte lo siguiente:

— Moédulos de entrada: categoria Alarms

— Modulos de salida: categoria Limits

Para obtener més informacién sobre como utilizar el cuadro de didlogo
Module Properties, consulte el Capitulo 6, Configuracién del médulo en la

pagina 83.
o Tags del médulo: el tipo de alarma determina el tag que hay que cambiar.

Para obtener més informacién acerca de los tags del médulo y c6mo
utilizarlos, consulte el Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.

Desenclavar alarmas

IMPORTANTE  Antes de desenclavar una alarma, asegurese de que ya no exista la condicidn
que activd la alarma.

Una vez que se haya enclavado una alarma, se debe desenclavar manualmente.
Se pueden utilizar los tags del médulo para desenclavar una alarma. El tipo de
alarma determina el tag del médulo que hay que cambiar.

Por ejemplo, para desenclavar una alarma baja baja en un médulo de entrada
analdgica Compact I/O 5069, se debe establecer el tag de salida
Chxx.LLAlarmUnlatch en 1.

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar los tags del médulo, consulte el
Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Escalado

Para escalar un canal, se deben seleccionar dos puntos que representen unidades
de senal, es decir, una sefial baja y una sefial alta. También se deben seleccionar
dos puntos que representen unidades de medicion, es decir, medicion bajay
medicién alta.

El punto de senal baja equivale al punto de medicién baja y el punto de sefial alta
corresponde al punto de ingenieria alta.

IMPORTANTE Al seleccionar dos puntos para los valores alto y bajo de su aplicacién, usted
no limita el rango del médulo. El rango del mddulo se mantiene constante
independientemente de c6mo se escale.

El escalado le permite configurar el médulo para devolver datos al controlador en
unidades de sefial o en unidades de medicién (indicadas como Percent of Full
Scale en la aplicaciéon Logix Designer).

Por ejemplo, si utiliza el médulo 5069-1F8 en modo de corriente con un rango de
entrada de 4...20 mA, considere lo siguiente:

o DPara recibir valores en unidades de sefal, configure el médulo de la
siguiente manera:

- Senal baja=4mA

— Sefial alta =20 mA
Medicion baja =4 EU
Medicién alta =20 EU

o DPara recibir valores como porcentaje de la escala total, configure el
mddulo de la siguiente manera:

- Senal baja=4 mA

- Senal alta =20 mA
Medicién baja = 0%
Medicién alta = 100%

El valor devuelto se indica en el tag 1.Chxx. Data.
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Offset de datos

34

La siguiente tabla muestra los valores que pueden aparecer al utilizar el porcentaje
de la escala total.

Tabla 4 - Valores de corriente representados en unidades de medicion

Corriente Valor en unidades de Valor del tag /.Chxx.Data
medicion

0.0 mA -25.00% -25.00

3.0mA -6.00% -6.00

4.0mA 0.0% 0.00

12.0 mA 50.0% 50.0

20.0 mA 100.0% 100.0

23.0mA 118.75% 118.75

Puede configurar el escalado en la categoria Chxx del cuadro de didlogo de
propiedades de médulo, Module Properties, para cada médulo. Para obtener mas
informacidn sobre c6mo utilizar el cuadro de didlogo Module Properties, consulte

el Capitulo 6, Configuracién del médulo en la pagina 83.

Los médulos de E/S analégicas Compact I/O 5069 admiten funciones de offset
que le permiten compensar cualquier falta de exactitud inherente al dispositivo de
entrada o salida conectado al canal. El valor de offset ajusta el valor de los datos de
entrada o de salida.

Estan disponibles las siguientes funciones de offset de canales:

o Offset de sensor: disponible en los mddulos de entrada analdgica Compact

1/0 5069.

Para obtener mas informacién sobre el uso de la funcién de offset del
sensor, consulte la pdgina 47 y la pdgina 68.

o Offset de canal: disponible en médulos de salida analdgica Compact I/0O
5069.

Para obtener mas informacidn sobre el uso de la funcién de offset de canal,

consulte la pigina 75.
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Exactitud de modulo

La exactitud de médulo representa la exactitud del médulo cuando su
temperatura ambiente es igual a la temperatura a la cual se calibré el mddulo.

Las siguientes especificaciones estdn relacionadas con la exactitud del médulo:
o Exactitud absolutaa 25 °C (77 °F

e Deriva de exactitud de médulo con la temperatura

Exactitud absoluta a 25 °C(77 °F)

Esta especificacion corresponde a la temperatura a la que se calibré el médulo en
la fabrica durante su fabricacién. La exactitud absoluta de médulos de E/S
analégicas Compact I/O 5069 cuando funcionan a 25 °C (77 °F) es = 0.10%.

El nivel de exactitud del médulo se mantiene a 0.10% independientemente de que
funcione en los modos de corriente (mA), voltaje (V), detector resistivo de
temperatura (RTD) o termopar. Solo el médulo 5069-1Y4 admite los modos de
detector resistivo de temperatura o de termopar.

Deriva de exactitud de modulo con la temperatura

La deriva de exactitud de médulo con la temperatura representa el error que se

produce si la temperatura ambiente del médulo cambia un total de 60 °C
(140 °F). Es decir, de 0...60 °C (32...140 °F) 0 60...0 °C (140...32 °F).

La deriva de exactitud del médulo con la temperatura varia segin el médulo y el
modo que se esté utilizando. La siguiente tabla indica los valores de la deriva de
exactitud del médulo:

N.° de cat. Modo Deriva de la exactitud del
mddulo con la temperatura
5069-IF8 Voltaje (V) 0.2%
Corriente (mA) 0.3%
5069-1Y4 Voltaje (V) 0.2%
Corriente (mA) 0.3%

Detector resistivo de temperatura (RTD) | 0.2%

Termopar 0.2%
5069-0F4, 5069-0F8 Voltaje (V) 0.3%
Corriente (mA) 0.5%
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Firmware de modulo

36

El firmware de mddulos de E/S anal6gicas Compact I/O 5069 se instala durante
la fabricacion. En el caso de que en el futuro haya revisiones actualizadas del
firmware de médulo, se puede actualizar el firmware.

Las revisiones actualizadas del firmware se publican por diversos motivos, por
ejemplo, para corregir una anomalia presente en las revisiones anteriores del
firmware de médulo.

Se puede obtener acceso a los archivos actualizados del firmware en el Rockwell
Automation Product Compatibility and Download Center (PCDC). Puede

encontrar un vinculo al PCDC en http://www.ab.com,

En el PCDC, utilice el nimero de catdlogo del médulo para buscar
actualizaciones del firmware. Si el nimero de catdlogo no estd disponible, no hay
actualizaciones disponibles en ese momento.
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Capitulo 3

Caracteristicas del modulo de entrada analdgica
de corriente/voltaje (5069-IF8)

Tema Pagina
Caracteristicas del mddulo 38
Informes sobre fallos y estado 49

El médulo de entrada S069-1F8 tiene ocho canales diferenciales no aislados.
Cada canal admite la conexién con los siguientes tipos de entradas:

o Corriente
o Voltaje
Las entradas diferenciales tienen mayor resistencia a los efectos del ruido

electromagnético y ofrecen mayor flexibilidad respecto a la longitud del cable al
cablear el médulo.

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:
» Este modulo también tiene caracteristicas que se aplican a todos los
mddulos de E/S analdgicas Compact 1/0™ 5069 que se describen en el
(apitulo 2, Caracteristicas comunes de los mddulos de E/S analdgicas en la
pégina 25.
+ Se pueden configurar las caracteristicas que se describen en este capitulo
mediante la aplicacion Logix Designer.

Para obtener mds informacion sobre cémo configurar el médulo, consulte
el Capitulo 6, Configuracion del médulo en la pagina 83.
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o Multiples rangos de entrada

o Filtro de muesca

o Filtro digital

o Deteccién de bajo rango/sobrerrango

e Alarmas de proceso

o Alarma de régimen

o Offset de sensor

e Deteccidn de cable abierto

o Deteccién de sobretemperatura

Multiples rangos de entrada

El médulo 5069-1F8 admite varios rangos de entrada. El tipo de entrada que se
elige durante la configuracion del médulo determina los rangos de entrada
disponibles. Se puede elegir un tipo de entrada en cada canal.

Tabla 5 - Rangos de entrada

Tipo de entrada Rango de entrada disponible
Corriente (mA) « 0...20mA

o 4..20mA
Voltaje (V) « -10...10V

« 0...5V

« 0...10V

Para ver cémo seleccionar un rango de entrada para el médulo 5069-IF8, consulte

la pégina 93.
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Filtro de muesca

El filtro de muesca, Notch Filter, es una caracteristica incorporada del convertidor
analégico a digital (ADC) que elimina el ruido de linea de su aplicacion.
La eliminacién del ruido de la linea también se denomina inmunidad al ruido.

El filtro de muesca atenta la sefial de entrada a la frecuencia especificada.

Seleccione un filtro de muesca en funcién a las frecuencias de ruido que haya en el
entorno operativo del médulo y cualquier requisito de muestreo necesario para el
control. Por ejemplo, si el ajuste del filtro de muesca es de 60 Hz, se filtran 'y
desechan los ruidos de linea de AC de 60 Hz y sus arménicos.

Los siguientes ajustes de filtro de muesca estan disponibles en un médulo
5069-1F8:
e SHz
o 10Hz
e I5SHz
e 20Hz
e 50Hz
e 60Hz
e 100 Hz
e 200 Hz
e 500H:z
e 1000 Hz
e 2500 Hz
e 5000 Hz
o 10000 Hz
e 15625H:z
e 25000 Hz
e 31250 Hz
e 62500 Hz

Si quiere filtrar ruidos con frecuencia inferior, obtiene una velocidad de muestreo
de entrada mais lenta.

Para ver dénde elegir un filtro de muesca para el médulo 5069-IF8, consulte la

pagina 93.
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Relacidn entre ajustes del filtro de muesca y el ajuste de RPI

Hay una relacién entre el ajuste de filtro de muesca y la velocidad de intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

o Sidesea mas supresion de ruido a la frecuencia del filtro de muesca
seleccionado y mayor resolucién, debe utilizar una tasa mas lenta de
muestreo de entradas.

Por ejemplo, si elige el ajuste del filtro de muesca de 60 Hz y necesita mejor
supresion de ruido y mayor resolucién, el intervalo solicitado entre
paquetes (RPI) minimo recomendado del médulo es 60 ms.

o Sidesea una tasa de muestreo de entradas més répida a la frecuencia de
filtro de muesca seleccionada, la supresién de ruido serd peor y la resolucién
sera menor.

Continuando el ejemplo anterior, si elige un ajuste del filtro de muesca de
60 Hz y necesita un muestreo més rapido de entradas, el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI) minimo recomendado del médulo es

20 ms.

En la tabla 6, cada ajuste del filtro de muesca tiene dos valores minimos
recomendados de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) de médulo que
proporcionan el tiempo necesario para recoger las muestras de cada canal.

Un ajuste proporciona mayor velocidad de muestreo y el otro ofrece ligeramente
mejor resolucion a velocidades de muestreo mas lentas.

Tabla 6 - Filtro de muesca y valores minimos recomendados del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) del médulo - Efecto sobre rechazo

del ruido

Valor minimo recomendado del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) del médulo

Aplicacion configurada con tinicamente un canal habilitado Aplicacion con todos los canales habilitados que utilizan el
mismo ajuste de filtro de muesca en todos los canales
Velocidad de muestreo Mejor rechazo de ruido Velocidad de muestreo Mejor rechazo de ruido
Filtro de muesca mas rapida mas rapida
5Hz 215ms 635ms 750 mst? N/D
10 Hz 110 ms 320ms 440 ms N/D
15Hz 65ms 195 ms 260 ms N/D
20 Hz 60 ms 165 ms 240 ms 660 ms
50 Hz 25ms 70 ms 100 ms 280 ms
60 Hz (predeterminado) | 20 ms 60 ms 80 ms 240 ms
100 Hz 15ms 35ms 60 ms 140 ms
200 Hz 10 ms 20 ms 40 ms 80 ms
500 Hz 5ms 10ms 20 ms 40ms
1000 Hz 2ms 5ms 8ms 20ms
2500 Hz 1.5ms 2.5ms 6ms 10ms
5000 Hz Tms 2ms 4ms 8ms
10000 Hz 0.8 ms Tms 3.2ms 4ms
15625 Hz 0.8 ms 0.9ms 3.2ms 3.5ms
25000 Hz 0.8 ms 0.8ms 3.2ms 3.2ms
31250 Hz 0.8 ms 0.8ms 3.2ms 3.2ms
62500 Hz N/D 0.7 ms N/D 2.8ms

(1) S utiliza un ajuste del filtro de muesca de 5 Hz con cuatro o més canales, los datos de entrada no se podran actualizar con cada intervalo solicitado entre paquetes (RPI), incluso aunque se utiliza el
maximo RPI permitido. En su lugar, se suministran datos actualizados aproximadamente cada dos RP!.

40
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Rechazo de ruido cuando se utilizan diferentes selecciones de filtro de muesca

Cuando los canales de entrada de un mismo médulo utilizan diferentes
selecciones de filtro de muesca, se debe tener en cuenta el tiempo de muestreo de
cada canal. Esto le ayuda a encontrar el intervalo solicitado entre paquetes (RPI)
recomendado que proporcione el tiempo suficiente para muestrear todos

los canales.

Los ocho canales de entrada del médulo 5069-1F8 se agrupan en dos grupos.
Los canales 00...03 constituyen un grupo y los canales 04...07 el otro.

Al determinar el valor minimo recomendado de intervalo solicitado entre
paquetes (RPI) del mddulo, recuerde:

¢ FElvalor minimo recomendado de recomendado de intervalo solicitado
entre paquetes (RPI) del médulo cuando los canales utilizan diferentes
selecciones de filtro de muesca se determina segun el grupo.

Se suman los regimenes minimos recomendados de intervalo solicitado
entre paquetes (RPI) de todos los canales habilitados. Si se habilita
cualquier canal del otro grupo, la tasa minima recomendada de intervalo
solicitado entre paquetes (RPI) de cada canal habilitado aumenta en

0.2 ms.

e Silos grupos tienen valores diferentes minimos recomendados de intervalo
solicitado entre paquetes (RPI), utilice el valor mayor de RPI al configurar

el médulo.

La tabla 7 indica los valores de una a

7 ’ .
mas rapida.

Tabla 7 - Ejemplo de aplicacion que requiere una velocidad de muestreo mas rapida

plicacién que necesita una tasa de muestreo

Grupo de Canal Filtrode | RPI minimo recomendado del | RPI minimo recomendado | RPI minimo recomendado del médulo que
canales muesca | médulo en cada canal del médulo debe utilizarse en la configuracion del médulo
Choo 50 Hz 25.2ms
Agrupados Cho1 _ 1000 Hz 2.2ms 283 ms
Juntos (h02 - Deshabilitado | N/D N/D
Cho3 62500Hz | 0.9ms
80.8 ms
Cho4 60 Hz 20.2ms
Agrupados Ch05 60 Hz 20.2ms
; 80.8
juntos [ Chos 60z |202ms ms
Cho7 60 Hz 20.2ms

(1)  Los valores de esta columna representan el correspondiente valor minimo recomendado de intervalo solicitado entre paquetes (RP1) indicado en la tabla 6 sumdndole 0.2 ms adicionales, ya que al
menos hay un canal habilitado en el otro grupo.

La tabla 8 indica los valores de una aplicacién que necesita mejor rechazo de

ruido.

Tabla 8 - Ejemplo de aplicacion que requiere mejor rechazo de ruido

Grupo de Canal Filtrode | RPI minimo recomendado del | Médulo minimo RPI minimo recomendado del médulo que
canales muesca | médulo en cada canal recomendado debe utilizarse en la configuracion del médulo

Ch0o 50 Hz 70.2ms

Ch01 1000H 5.2
Agrupados — i m 76.3ms
juntos (h02 - Deshabilitado | N/D N/D

Cho3 62500Hz | 0.9ms

240.8 ms
Cho4 60 Hz 60.2ms
h H 2

Agrupados Cho5 60 Hz 60.2 ms 240.8ms
juntos (ho6 60 Hz 60.2 ms

Cho7 60 Hz 60.2ms

(1) Los valores de esta columna representan el correspondiente valor minimo recomendado de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) indicado en la tabla 6 sumandole 0.2 ms adicionales, ya que al
menos hay un canal habilitado en el otro grupo.
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Filtro digital

El filtro digital es un filtro de retardo de primer orden. Suaviza las transientes de
ruido de datos de entrada en cada canal de entrada. Este valor especifica la
constante de tiempo de un filtro de retardo de primer orden digital en la entrada.
La entrada es el 63% del cambio de paso después de que transcurre la primera
constante de tiempo.

120 +
100
80 ———
-
-
- -
" Leee=
Amplitud % L R A e D R e e S Lot
w1/ T T
e nfiltered Input
s TA = 010 s
20 —_— —TA=030s
----- TA=099s

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 12

Tiempo en segundos

El valor de filtro se especifica en milisegundos. Un valor 0 (cero) inhabilita el
filtro. La ecuacion del filtro digital es la que se muestra.

Y At = (Xn-Yn_-I)

n='n1t
At+TA

¥}y = salida actual, voltaje de pico (PV) filtrado’

¥}y-1 = salida previa, PV filtrado

At =tiempo de actualizacién de canal de médulo (en sequndos)

TA = constante de tiempo de filtro digital (segundos)
Xy = entrada actual, PV sin filtrar

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:

» Los datos de entrada de filtro digital solo cambian cuando se recogen
nuevos datos de entrada.

» Sisedetecta una condicidn de bajo rango o de sobrerrango antes de que se
recojan los datos de entrada de filtro digital, la condicin se indica
inmediatamente. También se aplica una indicacién inmediata a los datos
de fallo de entrada.

Para ver donde elegir un filtro digital para el médulo 5069-IF8, consulte la

pagina 93.
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Deteccion de bajo rango/sobrerrango

La deteccién de bajo rango/sobrerrango detecta cuando el médulo 5069-1F8 estd
funcionando fuera de los limites establecidos por el rango de entrada.

El médulo puede leer niveles de senales de entrada fuera de los valores de senal
bajo y alto de cada rango de entrada. Los limites de sefial que el médulo puede leer
son los umbrales. Solo cuando una sefial estd fuera de un umbral es una condicién
de bajo rango o sobrerrango que se detecta y se indica.

Por ejemplo, si configura un canal del médulo 5069-1F8 para utilizar el rango de
entrada de +£10 'V, no existe una condicién de sobrerrango mientras la seial de

entrada no supere los 12 V.

La tabla tabla 9 indica los rangos de entrada del médulo 5069-1F8 y los umbrales

de cada rango antes de que el médulo detecte una condicién de bajo rango/

sobrerrango.

Tabla 9 - Rangos de umbral de sefiales de entrada

Tipo de Rango Umbral de bajorango | Umbral de Banda muerta®
entrada sobrerrango
Corriente (mA) | 0...20mA <-0.07mA
; >23.00mA 0.07mA
4...20mA <3mAl
Voltaje (V) +10.00V <-12.00V >12.00V 0.04V
0...5V <-0.02V >6.00V 0.02V
0...10V <-0.04V >12.00V 0.04

(1) El'bajo rango estd establecido en < 3 mA, pero el tag /:Chxx.Data informa de valores tan bajos como 0.0 mA. La condicién se enclava
cuando la sefial alcanza 3 mA.

(2)  El mddulo tiene valores de banda muerta de alarma para cada rango. La banda muerta permite que una condicion permanezca
establecida a pesar de que desaparezca. Por ejemplo, si un mddulo utiliza un tipo de entrada de corriente en el rango 4...20mAyel
valor de la sefial desciende por debajo de los 3 mA, se activa una condicidn de bajo rango. A causa de la banda muerta de 0.07 mA, la
condicién no se borra hasta que el valor de la sefial alcanza 3.07 mA.

Para obtener mds informacion sobre bandas muertas de alarma, consulte la pagina 46.

La funcién de inhabilitar todas las alarmas, Disable All Alarms, no inhabilita
la funcién de deteccion de bajo rango/sobrerrango.

La funcién de inhabilitar todas las alarmas inhabilita las alarmas del
mddulo. La deteccion de bajo rango/sobrerrango, Underrange/Overrange,
no es una alarma. Es un indicador de que los datos de un canal han
superado el méximo o minimo absoluto, respectivamente, del rango del
canal.

IMPORTANTE

Para inhabilitar la funcion de deteccion de bajo rango/sobrerrango, se debe
inhabilitar el canal.

Las condiciones de bajo rango/sobrerrango se indican cuando los siguientes tags
cambian a 1:

o LChxx.Underrange
o LChxx.Overrange

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar los tags del médulo, consulte el
Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Alarmas de proceso

Las alarmas de proceso le alertan cuando el médulo excede los limites alto o bajo
configurados para cada canal. Los siguientes son los puntos de activacion de
alarma que el usuario puede configurar:

o Altaalta
o Alta
e Baja
o Bajabaja

Para utilizar las alarmas de proceso debe llevar a cabo las siguientes tareas:
o Habilitar las alarmas

o Conlfigurar los puntos de disparo
Habilitar las alarmas de proceso

Cuando se crean los tags del médulo, los tags de alarmas de proceso quedan
inhabilitados de manera predeterminada.

Para ver donde habilitar las alarmas de proceso del médulo 5069-1F8, consulte la

pagina 93.
Configurar los puntos de disparo de las alarmas

Se debe configurar la alarma de proceso con un punto de disparo. Es decir, se
establecen valores en unidades de medicién y, una vez que la senal llega a dicho
valor, se dispara una alarma.

Los puntos de disparo de las alarmas de proceso estan relacionados con los
pardmetros de escalado que se configuran para el canal. Las unidades de medicion
que se establecen en el escalado determinan los puntos de disparo de las alarmas de
proceso. Es decir, los valores de los puntos de disparo disponibles pueden
indicarse en unidades de sefal o en unidades de medicién.

Por ejemplo, imaginemos un canal que utiliza el tipo de entrada de corriente
(mA), el rango de entrada 4 mA...20 mA y que escala los valores de medicién alto
y bajo de 100 y 0, respectivamente. Los valores disponibles de las alarmas de
proceso oscilan entre 0y 100.

En este caso, si la alarma del limite alto se establece en 50 UE, cuando la sefial de
entrada llega a 12 mA se establece la alarma de limite alto. La alarma se establece
porque el escalado se configurd para el porcentaje de la escala total, y un valor de la
senal de 12 mA es el 50% de la escala total de unidades de medicién.

Para ver donde establecer los puntos de disparo de las alarmas de proceso del

modulo 5069-IF8, consulte la pdgina 93.
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Enclavamiento de alarmas

Active Latch Process Alarms en la categoria Alarms para enclavar las alarmas del
proceso. Para ver donde enclavar las alarmas de proceso en el médulo 5069-IFS8,

consulte la pagina 93.

Desenclavamiento de alarmas

IMPORTANTE  Antes de desenclavar una alarma, asegurese de que ya no exista la condicidn
que activd la alarma.

Una vez que se haya enclavado una alarma, se debe desenclavar manualmente. Para
desenclavar una alarma, cambie el tag de salida de dicha alarma.

Por ejemplo, cambie el tag O.Chxx.L AlarmUnlatch de la alarma baja que desee
desenclavar de 0 a 1.

IMPORTANTE  Después de que se desenclave una alarma, cambie el tag de 1a 0.
Debe cambiar el tag de 0 a 1 para desenclavar la alarma cada vez que se active.

Sino lo hace y la alarma vuelve a enclavarse en el futuro, la alarma permanece
enclavada a pesar de que el valor del tag Unlatch sea 1.

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar los tags del médulo, consulte el

Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Banda muerta de alarma

Se puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con estas
alarmas. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma de proceso
permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la condicién de alarma,
siempre que los datos de entrada sigan estando dentro de la banda muerta de la
alarma de proceso.

El siguiente grafico muestra los datos de entrada que establecen cada una de las
cuatro alarmas en algin momento durante el funcionamiento del médulo. En este
ejemplo, el enclavamiento esta inhabilitado; por lo tanto, cada alarma se desactiva
cuando se elimina la condicion que la haya causado.

Figura 5 - Ajustes de alarma de banda muerta de una alarma

La alarma alta alta se activa. La alarma alta alta se desactiva.
La alarma alta permanece activada. La alarma alta permanece activada.
Alta alta \[\\ /
La alarma alta / \ La alarma alta se desactiva.
se activa. /
Alta \
-e—— Rango de entrada normal
La alarma baja se activa. : La alarma baja se desactiva.
Baja ] \ _____ — — — Bandas muertas de
X / alarma
Baja baja )

46

La alarma baja baja se activa. La alarma baja baja se desactiva.

La alarma baja permanece activada. La alarma baja permanece activada.
43153

Para ver dénde se establece la banda muerta de alarma del médulo 5069-1F8,

consulte la pagina 93.
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Alarma de régimen

La alarma de régimen define el régimen maximo de cambio entre las muestras de
entrada en unidades de medicién por segundo. Si se supera el limite del régimen
de alarma, el tag .Chxx.RateAlarm se establece en 1.

Se puede habilitar el enclavamiento de la alarma de régimen. Para ver dénde se
habilita el enclavamiento de la alarma de régimen en el médulo 5069-1F4,

consulte la pagina 93.

Una vez enclavada la alarma de régimen, se debe cambiar el tag

O.Chxx.RateAlarmUnlatch a 1.

Se puede desenclavar la alarma en cualquier momento del funcionamiento del
sistema. Si se cambia el tag de desenclavamiento a 1 sin que haya desaparecido la
condicién que la dispar6, la alarma vuelve a enclavarse inmediatamente.

Le sugerimos que no desenclave la alarma de régimen mientras el régimen de
cambio entre las muestras de entrada no haya vuelto a estar por debajo del valor
del limite de la alarma de régimen.

Offset de sensor

El offset de sensor compensa cualquier error conocido del sensor o del canal al que
esté conectado el sensor. El valor se establece en unidades de senal y se afade al
valor de datos.

Por ejemplo, imaginemos una aplicacién que utilice el tipo de entrada de corriente
(mA) con el rango 4...20 mA y el escalado 0...100%. Si un sensor tiene un error y
el canal informa sistematicamente de valores de la sefial de corriente inferiores en
0.2 mA al valor real, se debe establecer el offset del sensor en 1.25%.

Se debe utilizar el tag O.Chxx.SensorOffset para establecer el offset del sensor. En el
ejemplo anterior, el valor del tag O.Chxx.SensorOffset es = 1.25.

Para obtener mas informacidén sobre cémo utilizar los tags del médulo, consulte el
Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Tabla 10 - Condiciones de cable abierto

Deteccion de cable abierto

La deteccién de cable abierto detecta cuando se desconecta un cable del canal.
Se debe habilitar la deteccion de cable abierto en la configuracién del médulo.

Para ver dénde habilitar la deteccidn de cable abierto en el médulo 5069-1F8,

consulte la pagina 93.

La tabla 10 describe los resultados de una condicién de cable abierto que se
produce cuando el médulo funciona en cada modo.

Modo Causa de deteccion Comportamiento resultante de médulo
Corriente (mA) La sefial de entrada de un canales | » Los datos de entrada del canal cambian a un valor escalado especifico correspondiente al valor de
inferiora 100 pA. sobrerrango del rango de entrada del canal.
IMPORTANTE: Esta funcion estd |« F| tag /:Chux. OpenWire cambia a 1.
disponible solamente en el modo
de corriente cuando el canal utiliza | © € Produce unfalloy el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.
el rango de entrada de 4...20 mA.
Voltaje El valor de la sefial de entrada » Los datos de entrada del canal cambian a un valor escalado especifico correspondiente al valor de

entrada utilizado.

alcanza la escala total del rango de sobrerrango del rango de entrada del canal.

« Eltag /:Chxx.OpenWire cambia a 1.
» Seproduce un fallo y el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.

48

IMPORTANTE La funcion de inhabilitar todas las alarmas, Disable All Alarms, no inhabilita
la funcion de deteccion de cable abierto, Open Wire Detection. La funcién
de inhabilitar todas las alarmas inhabilita todas las alarmas del médulo.

La funcion de deteccion de cable abierto no es una alarma. Es un indicador
de que un cable se ha desconectado del canal, pero no activa una alarma.

Para inhabilitar la funcion de deteccion de cable abierto, se debe desactivar la
casilla de verificacion Open Wire Detection de la configuracion del médulo.

Deteccion de sobretemperatura

La funcién de deteccion de sobretemperatura, Over Temperature Detection,
indica que la temperatura de las condiciones en las que el médulo esta
funcionando son superiores a los limites operativos del médulo.

Cuando hay una condicién de sobretemperatura, el tag I Chxx.OverTemperature
se establece en 1.
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El médulo 5069-1F8 envia datos sobre fallos y estado del canal al controlador
propietario y a los controladores de recepcion. Los datos se devuelven mediante
tags del médulo que se pueden monitorear en la aplicaciéon Logix Designer.

Informes sobre fallos y
estado

Con algunas excepciones, el médulo 5069-1F8 proporciona datos de fallos y
estado en un formato centrado en un canal. Los nombres de los tags de la siguiente
tabla que incluyen Chxx corresponden a datos centrados en un canal. La xx

representa el niimero del canal.

Tabla 11 - Médulo 5069-1F8 - Tags de datos de fallo y estado

Tipo de dato Nombre de tag Evento de activacion que establece el tag
ConnectionFaulted” El controlador propietario pierde su conexion al médulo.
Chxx.Fault La calidad de los datos del canal es mala.
Chxx.OpenWire Las siguientes condiciones:
« Elcanal utiliza un tipo de entrada de voltaje en cualquier rango de entrada, y el valor de la sefial de entrada
alcanza la escala fotal.
Fallo « Elcanal utiliza un tipo de entrada de corriente solo en el rango de entrada 4...20 mA, y la sefial de entrada
desciende por debajo de 100 pA. La sefial de entrada en el canal es inferior a 100 pA.
Chxx.Underrange Los datos del canal estan por debajo del minimo absoluto del canal.
Chxx.Overrange Los datos del canal estan por encima del maximo absoluto de este canal.
Chxx.OverTemperature El médulo estd a una temperatura superior a sus limites de funcionamiento nominales.
RunMode” El médulo estd en modo de marcha, Run.
DiagnosticActive Indica si hay algun diagndstico activo o si se ha alcanzado el umbral de prondstico.
DiagnosticSequenceCount | Contador que se incrementa cuando se produce o desaparece una condicion de diagndstico. El contador es un
contador sucesivo que omite el 0 a cada reinicio.
Chxx.Uncertain Los datos del canal tal vez no sean perfectos, pero se desconoce el nivel de la falta de exactitud.
Chxx.FieldPowerOff No hay alimentacién de campo presente en el canal.
Chxx.NotANumber El valor de datos recibido mds recientemente no era un nimero.
Chxx.LLAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« Elvalor del tag /.Chxx.Data es inferior al del tag C.Chxx.LLAlarmLimit o la alarma estd enclavada.
« Sehaestablecido el tag 0.Chxx.LLAlarmEn.
« Las alarmas estan habilitadas para el canal.
Chxx.LAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« Elvalor del tag /.Chxx.Data es inferior al del tag C.Chxx.LAlarmLimit o |a alarma esté enclavada.
« Sehaestablecido el tag 0.Chxx.LAlarmEn.
« Las alarmas estdn habilitadas para el canal.
Estado Chxx.HAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« Elvalor del tag /.Chxx.Data es superior al del tag C.Chxx.HAlarmLimit o la alarma estd enclavada.
« Sehaestablecido el tag 0.Chxx.HAlarmEn.
« Lasalarmas estan habilitadas para el canal.
Chxx.HHAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« Elvalor del tag /.Chxx.Data es superior al del tag C.Chxx.HHAIarmLimit o |a alarma estd enclavada.
« Sehaestablecido el tag 0.Chxx.HHAlarmEn.
« Las alarmas estan habilitadas para el canal.
Chxx.RateAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« El cambio absoluto entre muestras consecutivas del canal supera el valor del tag C.Chxx.RateAlarmLimit o la
alarma esté enclavada.
« Sehaestablecido el tag 0.Chxx.RateAlarmEn.
« Las alarmas estdn habilitadas para el canal.
Chxx.Data Datos de canal en unidades de medicion escaladas.
RollingTimestamp(” Un temporizador de 15 bits que se ejecuta continuamente cuenta en milisegundos y no estd relacionado
con CST.
(ada vez que un médulo escanea sus canales, registra también el valor RollingTimestamp. El programa del
controlador utiliza los dos ultimos valores del sello de hora sucesivo para calcular el tiempo transcurrido entre
las muestras.

(1)  Este tag proporciona datos en todo el médulo y afecta simulténeamente a todos los canales.
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Notas:
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Capitulo 4

Caracteristicas de modulo de entrada analdgica
de corriente/voltaje/deteccion de
temperatura (5069-1Y4)

Tema Pagina
Caracteristicas del médulo 52
Informes sobre fallos y estado 71

El médulo de entrada S069-1Y4 tiene cuatro canales diferenciales no aislados.
Cada canal admite la conexidn con los siguientes tipos de entradas:

o Corriente
e Voltaje
o Detector resistivo de temperatura (RTD)
o Termopar
Las entradas diferenciales tienen mayor resistencia a los efectos del ruido

electromagnético y ofrecen mayor flexibilidad respecto a la longitud del cable al
cablear el médulo.

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:
» Este modulo también tiene caracteristicas que se aplican a todos los
médulos de E/S analdgicas Compact I/0™ 5069 que se describen en el
(apitulo 2, Caracteristicas comunes de los mddulos de E/S analdgicas en la
pégina 25.
+ Se pueden configurar las caracteristicas que se describen en este capitulo
mediante la aplicacion Logix Designer.

Para obtener mds informacion sobre como configurar el médulo, consulte
el Capitulo 6, Configuracién del médulo en la pagina 83.
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Caracteristicas del
moddulo

52

El médulo 5069-1Y4 tiene las siguientes caracteristicas:

o Multiples rangos de entrada
o Filtro de muesca
o Filtro digital

o Deteccién de bajo rango/sobrerrango

e Alarmas de proceso

o Alarma de régimen

o Tipos de sensor

o Offset de sensor
e Offset de cobre de 10 ohms

e Deteccidn de cable abierto

o Unidades de temperatura
o Deteccién de sobretemperatura

o Compensacién de junta fria
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Multiples rangos de entrada

El médulo 5069-1Y4 ofrece varios rangos de entrada. El tipo de entrada que
se elige durante la configuracién del médulo determina los rangos de entrada
disponibles.

Para el tipo de entrada del detector resistivo de temperatura (RTD), el tipo de
sensor que elija determina los rangos de entrada disponibles. Logix Designer
establece automaticamente el rango de entrada a un ajuste vélido al seleccionar un
tipo de sensor.

La tabla 12 describe los rangos de entrada disponibles para el médulo.

Tabla 12 - Médulo 5069-1Y4 - Rangos de entrada de canales

Tipo de entrada Tipo de sensor Rangos de entrada disponibles
Corriente (mA) N/D Puede darse uno de los siguientes casos:
« 0...20mA
+ 4...20mA
Voltaje (V) N/D Puede darse uno de los siguientes casos:
« -10...10V
« 0...5V
« 0...70V
Detector resistivo de Ohm Puede darse uno de los siguientes casos:
temperatura (RTD) + 1...500Q
« 2...1000Q
+ 4...2000Q
+ 8...4000Q
100 Q2 PT 385 1...500Q
200 2 PT 385 2...1000Q2
500 €2 PT 385 4...2000 Q2
1000 Q2 PT 385 8...4000 Q2
100 Q PT3916 1...500Q
200 QPT3916 2...1000 Q2
500 QPT3916 4...2000 Q2
1000 Q2 PT3916 8...4000 Q2
10QCU 427 1...500Q
120 QA NI 672 1...500Q
100 QNI 618 1...500Q
120 QNI 618 1...500Q
200 QQNI618 2...1000 Q2
500 (2 NI1618 4...2000 Q2
Termopar ?g:/rﬁoc;aarlquier tipo de -100...100mv

Para ver donde seleccionar un rango de entrada para el médulo 5069-1Y4,

consulte la pagina 96.
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Filtro de muesca

El filtro de muesca, Notch Filter, es una caracteristica incorporada del convertidor
analégico a digital (ADC) que elimina el ruido de linea de su aplicacion.
La eliminacién del ruido de la linea también se denomina inmunidad al ruido.

El filtro de muesca atentia la sefial de entrada a la frecuencia especificada.

Seleccione un filtro de muesca en funcién a las frecuencias de ruido que haya en el
entorno operativo del médulo y cualquier requisito de muestreo necesario para el
control. Por ejemplo, si el ajuste del filtro de muesca es de 60 Hz, se filtran 'y
desechan los ruidos de linea de AC de 60 Hz y sus arménicos.

Los siguientes ajustes de filtro de muesca estan disponibles en un médulo
5069-1Y4:
e SHz
o 10Hz
e I5SHz
e 20Hz
e 50Hz
e 60Hz
e 100 Hz
e 200 Hz
e 500H:z
e 1000 Hz
e 2500 Hz
e 5000 Hz
o 10000 Hz
e 15625H:z
e 25000 Hz
e 31250 Hz
e 62500 Hz

Si quiere filtrar ruidos con frecuencia inferior, obtiene una velocidad de muestreo
de entrada mis lenta.

Para ver dénde elegir un filtro de muesca para el médulo 5069-1Y4, consulte la

pagina 96.
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Relacidn entre ajustes del filtro de muesca y el ajuste de RPI

Hay una relacién entre el ajuste de filtro de muesca y la velocidad de intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

o Sidesea mas supresion de ruido a la frecuencia del filtro de muesca
seleccionado y mayor resolucién, debe utilizar una tasa mas lenta de
muestreo de entradas.

Por ejemplo, si elige el ajuste del filtro de muesca de 60 Hz y necesita mejor
supresion de ruido y mayor resolucién, el intervalo solicitado entre
paquetes (RPI) minimo recomendado del médulo es 60 ms.

o Sidesea una tasa de muestreo de entradas més répida a la frecuencia de
filtro de muesca seleccionada, la supresién de ruido serd peor y la resolucion
sera menor.

Continuando el ejemplo anterior, si elige un ajuste del filtro de muesca de
60 Hz y necesita un muestreo mas ripido de entradas, el intervalo solicitado
entre paquetes (RPI) minimo recomendado del médulo es 20 ms.

En la tabla 13, cada ajuste del filtro de muesca tiene dos valores minimos
recomendados de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) de médulo que
proporcionan el tiempo necesario para recoger las muestras de cada canal.

Un ajuste proporciona mayor velocidad de muestreo y el otro ofrece ligeramente
mejor resolucion a velocidades de muestreo més lentas.

Tabla 13 - Filtro de muesca y valores minimos recomendados del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) del médulo - Efecto sobre rechazo

del ruido

Valor minimo recomendado del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) del médulo

Aplicacion configurada con tinicamente un canal habilitado Aplicacion con todos los canales habilitados que utilizan el
mismo ajuste de filtro de muesca en todos los canales
Velocidad de muestreo Mejor rechazo de ruido Velocidad de muestreo Mejor rechazo de ruido
Filtro de muesca mas rapida mas rapida
5Hz 215ms 635ms 750 ms!! N/D
10 Hz 110 ms 320ms 440 ms N/D
15Hz 65ms 195 ms 260 ms N/D
20 Hz 60 ms 165 ms 240 ms 660 ms
50 Hz 25ms 70 ms 100 ms 280 ms
60 Hz (predeterminado) | 20 ms 60 ms 80 ms 240 ms
100 Hz 15ms 35ms 60 ms 140 ms
200 Hz 10 ms 20ms 40 ms 80 ms
500 Hz 5ms 10 ms 20 ms 40 ms
1000 Hz 2ms 5ms 8ms 20 ms
2500 Hz 1.5ms 2.5ms 6ms 10 ms
5000 Hz 1ms 2ms 4ms 8ms
10000 Hz 0.8 ms Tms 3.2ms 4ms
15625 Hz 0.8 ms 0.9ms 3.2ms 3.5ms
25000 Hz 0.8 ms 0.8ms 3.2ms 3.2ms
31250 Hz 0.8 ms 0.8 ms 3.2ms 3.2ms
62500 Hz N/D 0.7 ms N/D 2.8ms

(1) Siutiliza un ajuste del filtro de muesca de 5 Hz con cuatro canales, los datos de entrada no se pueden actualizar con cada intervalo solicitado entre paquetes (RPI), incluso si se utiliza el maximo RPI
permitido. En su lugar, se suministran datos actualizados aproximadamente cada dos RP!.
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Rechazo de ruido cuando se utilizan diferentes selecciones de filtro de muesca

Cuando los canales de entrada de un mismo mddulo utilizan diferentes selecciones
de filtro de muesca, se debe tener en cuenta el tiempo de muestreo de cada canal.
Esto le ayuda a encontrar el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) recomendado
que proporcione el tiempo suficiente para muestrear todos los canales.

Cuando los canales de entrada de un mismo médulo utilizan distintas selecciones
de filtro de muesca, los regimenes de intervalo solicitado entre paquetes (RPI)
minimos recomendados para todos los canales habilitados se suman juntos.

La tabla 14 indica los valores de una aplicacion de ejemplo que requiere mayor
velocidad de muestreo.

Tabla 14 - Ejemplo de aplicacion que requiere una velocidad de muestreo mas rapida

. .. RPI minimo recomendado del
Canal 2':::; c(:ae 5:23:2'::‘0(;%?2?12?“ del moédulo que debe utilizarse en la
configuracion del médulo
Choo 50 Hz 25ms
(ho1 1000 Hz 2ms
37.7ms
Ch02 200 Hz 10ms
Cho3 625000 Hz 0.7 ms

(1) Los valores de esta columna se indican en la tabla 13.

La tabla 15 indica los valores de una aplicacién de ejemplo que necesita un mejor
rechazo de ruido.

Tabla 15 - Ejemplo de aplicacion que requiere mejor rechazo de ruido

. L. RPI minimo recomendado del
Canal ::Il::;ge ::: dT::'::]oc;%?gig‘:ﬂdo del moédulo que debe utilizarse en la
configuracion del modulo
Ch0o 50Hz 70 ms
Cho1 1000 Hz 5ms
85.7ms
Ch02 200 Hz 10 ms
Cho3 625000 Hz 0.7 ms

(1) Los valores de esta columna se indican en la tabla 13.
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Amplitud %

Filtro digital

El filtro digital es un filtro de retardo de primer orden. Suaviza las transientes de
ruido de datos de entrada en cada canal de entrada. Este valor especifica la
constante de tiempo de un filtro de retardo de primer orden digital en la entrada.
La entrada es el 63% del cambio de paso después de que transcurre la primera
constante de tiempo.
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Tiempo en segundos

El valor de filtro se especifica en milisegundos. Un valor 0 (cero) inhabilita el
filtro. La ecuacion del filtro digital es la que se muestra.

Y At = (Xn-Yn_-I)

n='n1t
At+TA

¥}y = salida actual, voltaje de pico (PV) filtrado’

¥}y-1 = salida previa, PV filtrado

At =tiempo de actualizacién de canal de médulo (en sequndos)

TA = constante de tiempo de filtro digital (segundos)
Xy = entrada actual, PV sin filtrar

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:

» Los datos de entrada de filtro digital solo cambian cuando se recogen
nuevos datos de entrada.

» Sisedetecta una condicidn de bajo rango o de sobrerrango antes de que se
recojan los datos de entrada de filtro digital, la condicin se indica
inmediatamente. También se aplica una indicacién inmediata a los datos
de fallo de entrada.

Para ver donde elegir un filtro digital para el médulo 5069-1Y4, consulte la

pagina 96.
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Deteccion de bajo rango/sobrerrango

La deteccién de bajo rango/sobrerrango detecta cudndo el mdédulo 5069-1Y4 estd
funcionando fuera de los limites establecidos por el rango de entrada.

El médulo puede leer niveles de senales de entrada fuera de los valores de senal
bajo y alto de cada rango de entrada. Los limites de sefial que el médulo puede leer
son los umbrales. Solo cuando una sefial estd fuera de un umbral es una condicién
de bajo rango o sobrerrango que se detecta y se indica.

Por ejemplo, si un canal de un médulo 5069-1Y4 utiliza el rango de entrada de
+ 10V, no existe una condicién de sobrerrango mientras la senal de entrada no sea
mayor de 12 V.

La tabla 16 indica los rangos de entrada del médulo 5069-1Y4 y los umbrales

de cada rango antes de que el mdédulo detecte una condicién de bajo rango/
sobrerrango.

Tabla 16 - Umbrales de bajo rango/sobrerrango por tipo de entrada

Tipo de entrada | Rango - Tipo de Umbral de bajo Umbral de Banda muerta®
entrada de corriente | rango sobrerrango
y voltaje
Tipo de sensor - Tipo
de entradade RTDy
termopar
0...20mA <-0.07 mA
Corriente (mA) >23.00mA 0.07mA
4...20mA <3mAl
+10.00V <-12.00V >12.00V 0.04V
Voltaje (V) 0...5V <-0.02V >6.00V 0.02V
0...10V <-0.04V >12.00V 0.04
Pt385 <-200°C >870°C
<-328°F > 1598 °F
<73°K >1143°K
<132°R >2058°R
Pt3916 <-200°C >630°C
<-328°F > 1166 °F
<73°K >903 °K
<132°R >1626°R
(ud27 <-200°C >260°C
gettector restistivo <-328°F > 500°F "
e temperatura 0 0
<132°R > 960 °R
Ni672 <-80°C >320°C
<-112°F > 608 °F
<193°K > 593 °K
<348°R > 1068 °R
Ni618 <-60°C >250°C
<-76°F > 482°F
<213°K >523°K
<384°R >942°R
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Tabla 16 - Umbrales de bajo rango/sobrerrango por tipo de entrada (continuacion)

Tipode entrada | Rango - Tipo de Umbral de bajo Umbral de Banda muerta®
entrada de corriente | rango sobrerrango
y voltaje
Tipo de sensor - Tipo
de entradade RTD y
termopar
B <21 >1820°C

<68°F >3308°F
<293°K >2093°K
<528°R >3768°R
C <0.00°C >12320°C
<32°F > 4208 °F
<273°K >2593°K
<492°R > 4668 °R
E <-270°C > 1000 °C
<-454°F >1832°F
<3°%K >1273°K
<6%R >2292°R
J <-210°C >1200°C
<-346°F >2192°F
Termopar <63°%K S 473K N/D
<114°R >2652°R
K <-270°C >1372°C
<-454°F >2502°F
<3%K > 1645 °K
<6R >2961°R
N <-270°C >1300°C
<-454°F >2372°F
<3% > 1573 °K
<6R >2832°R
R <-50°C > 1768 °C
<-58°F >3215°F
<223°K >2041°K
<402°R >3674°R
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Tabla 16 - Umbrales de bajo rango/sobrerrango por tipo de entrada (continuacion)

Tipode entrada | Rango - Tipo de Umbral de bajo Umbral de Banda muerta®
entrada de corriente | rango sobrerrango
y voltaje
Tipo de sensor - Tipo
de entradade RTD y
termopar
S <-50°C >1768°C

<-58°F >3215°F
<223°K >2041°K
<402°R >3674°R
T <-270°C >400°C
<-454°F >752°F
<3%K > 673 °K
<6R >1212°R

Termopar N/D

TXK/XK(L) <-200°C >800°C
<-328°F > 1472°F
<73°K >1073°K
<132°R >1932°R
D <0.00°C >12320°C
<32°F > 4208 °F
<273°K >2593°K
<492°R > 4668 °R

(1) El'bajo rango estd establecido en < 3 mA, pero el tag /:Chxx.Data informa de valores tan bajos como 0.0 mA. La condicion se
enclava cuando la sefial alcanza 3 mA.

(2)  El mddulo tiene valores de banda muerta de alarma para cada rango. La banda muerta permite que una condicién permanezca
establecida a pesar de que desaparezca. Por ejemplo, si un mddulo utiliza un tipo de entrada de corriente en el rango 4...20mAy
el valor de la sefial desciende por debajo de los 3 mA, se activa una condicién de bajo rango. A causa de la banda muerta de
0.07 mA, la condicién no se borra hasta que el valor de la sefial alcanza 3.07 mA.

Para obtener mas informacion sobre bandas muertas de alarma, consulte la pagina 63.

IMPORTANTE

La funcion de inhabilitar todas las alarmas, Disable All Alarms, no inhabilita

la funcién de deteccion de bajo rango/sobrerrango.

La funcién de inhabilitar todas las alarmas inhabilita las alarmas del
médulo. La deteccién de bajo rango/sobrerrango, Underrange/Overrange,
no es una alarma. Es un indicador de que los datos de un canal han
superado el méximo o minimo absoluto, respectivamente, del rango

del canal.

Para inhabilitar la funcién de deteccion de bajo rango/sobrerrango, se debe
inhabilitar el canal.

Las condiciones de bajo rango/sobrerrango se indican cuando los siguientes tags

cambian a 1:

o LChxx.Underrange

o LChxx.Overrange

Para obtener mas informacidn sobre cdmo utilizar los tags del médulo, consulte el

Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Alarmas de proceso

Las alarmas de proceso le alertan cuando el médulo excede los limites alto o bajo
configurados para cada canal. Los siguientes son los puntos de activacion de
alarma que el usuario puede configurar:

o Altaalta
o Alta
o Baja
o Bajabaja

Para utilizar las alarmas de proceso debe llevar a cabo las siguientes tareas:
o Habilitar las alarmas

o Conlfigurar los puntos de disparo
Habilitar las alarmas de proceso

Cuando se crean los tags del médulo, los tags de alarmas de proceso quedan
inhabilitados de manera predeterminada.

Para ver donde habilitar las alarmas de proceso del médulo 5069-1Y4, consulte la

pagina 97.
Configurar los puntos de disparo de las alarmas

Se debe configurar la alarma de proceso con un punto de disparo. Es decir, se
establecen valores en unidades de medicién y, una vez que la senal llega a dicho
valor, se dispara una alarma.

Los puntos de disparo de las alarmas de proceso estan relacionados con los
pardmetros de escalado que se configuran para el canal. Las unidades de medicion
que se establecen en el escalado determinan los puntos de disparo de las alarmas de
proceso. Es decir, los valores de los puntos de disparo disponibles pueden
indicarse en unidades de sefal o en unidades de medicién.

Por ejemplo, imaginemos un canal que utiliza el tipo de entrada de corriente
(mA), el rango de entrada 4 mA...20 mA y que escala los valores de medicién alto
y bajo de 100 y 0, respectivamente. Los valores disponibles de las alarmas de
proceso oscilan entre 0y 100.

En este caso, si la alarma del limite alto se establece en 50 UE, cuando la sefial de
entrada llega a 12 mA se establece la alarma de limite alto. La alarma se establece
porque el escalado se configurd para el porcentaje de la escala total, y un valor de la
sefal de 12 mA es el 50% de la escala total de unidades de medicién.

Para ver donde establecer los puntos de disparo de las alarmas de proceso del

modulo 5069-IF8, consulte la pdgina 97.
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Enclavamiento de alarmas

Active Latch Process Alarms en la categoria Alarms para enclavar las alarmas del
proceso. Para ver dénde enclavar las alarmas de proceso del médulo 5069-1Y4,

consulte la pagina 97.

Desenclavamiento de alarmas

IMPORTANTE  Antes de desenclavar una alarma, asegurese de que ya no exista la condicidn
que activd la alarma.

Una vez que se haya enclavado una alarma, se debe desenclavar manualmente.
Para desenclavar una alarma, cambie el tag de salida de dicha alarma.

Por ejemplo, cambie el tag O.Chxx.L AlarmUnlatch de la alarma baja que desee
desenclavar de 0 a 1.

IMPORTANTE  Después de que se desenclave una alarma, cambie el tag de 1a 0.
Debe cambiar el tag de 0 a 1 para desenclavar la alarma cada vez que se active.

Sino lo hace y la alarma vuelve a enclavarse en el futuro, la alarma permanece
enclavada a pesar de que el valor del tag Unlatch sea 1.

Para obtener més informacién sobre cémo utilizar los tags del médulo,

consulte el Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Banda muerta de alarma

Se puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con estas
alarmas. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma de proceso
permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la condicién de alarma,
siempre que los datos de entrada sigan estando dentro de la banda muerta de la

alarma de proceso.

El siguiente grafico muestra los datos de entrada que establecen cada una de las
cuatro alarmas en algin momento durante el funcionamiento del médulo. En este
ejemplo, el enclavamiento esta inhabilitado; por lo tanto, cada alarma se desactiva

cuando se elimina la condicion que la haya causado.

Figura 6 - Ajustes de alarma de banda muerta de una alarma

La alarma alta alta se activa. La alarma alta alta se desactiva.
La alarma alta permanece activada. La alarma alta permanece activada.

ot W /

14
La alarma alta \ La alarma alta se desactiva.
se activa. /
Alta \

T T/

Baja baja )
PAE
/ \

La alarma baja se activa. : La alarma baja se desactiva.
I \ _____ — — — Bandas muertas de alarma

La alarma baja baja se activa. La alarma baja baja se desactiva.
La alarma baja permanece activada. La alarma baja permanece activada.

43153

Para ver dénde se establece la banda muerta de alarma del médulo 5069-1Y4,

consulte la pagina 97.
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Alarma de régimen

La alarma de régimen define el régimen maximo de cambio entre las muestras de
entrada en unidades de medicién por segundo. Si se supera el limite del régimen
de alarma, el tag .Chxx.RateAlarm se establece en 1.

Se puede habilitar el enclavamiento de la alarma de régimen. Para ver dénde se
habilita el enclavamiento de la alarma de régimen en el médulo 5069-1Y4,

consulte la pagina 97.

Una vez enclavada la alarma de régimen, se debe cambiar el tag

O.Chxx.RateAlarmUnlatch a 1.

Se puede desenclavar la alarma en cualquier momento del funcionamiento del
sistema. Si se cambia el tag de desenclavamiento a 1 sin que haya desaparecido la
condicién que la dispard, la alarma vuelve a enclavarse inmediatamente.

Le sugerimos que no desenclave la alarma de régimen mientras el régimen de

cambio entre las muestras de entrada no haya vuelto a estar por debajo del valor
del limite de la alarma de régimen.

Tipos de sensor

Este médulo admite varios tipos de sensores con las selecciones disponibles
determinadas por la configuracion del tipo de entrada.

Tabla 17 - Tipos de sensores disponibles en el médulo 5069-1Y4

Tipo de entrada Tipos de sensor disponibles

Detector resistivo de 100 Q PT 385
temperatura (RTD) 200 O PT 385
500 Q2 PT 385
1000 Q2 PT 385
100 Q2 PT3916
200 QA PT 3916
500 QQPT3916
1000 Q2 PT 3916
10Q 427
120 QNI 672
100 QNI 618
120 ANI618
2002 NI618
500 QO NI618

Termopar B,C,D,EJ K NR,S,TTXKXK (L)

Para ver donde seleccionar un tipo de sensor para un canal, consulte la pdgina 96.
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Limites de temperatura por tipo de sensor

El 5069-1Y4 le permite establecer los limites de temperatura cuando el médulo
utiliza los tipos de entrada de detector resistivo de temperatura (RTD) o termopar.

Las opciones elegidas durante la configuracién del médulo para los siguientes
pardmetros determinan los limites de temperatura del tipo de sensor:

e Tipodeentrada
o Tipo de sensor

o Unidades de temperatura

Para ver donde establecer los pardmetros que afectan los limites de temperatura

del médulo 5069-1Y4, consulte la pigina 96.

IMPORTANTE  Cuando el usuario realiza las opciones de configuracién que se indican
anteriormente, los parametros de escalado se establecen
automaticamente en la categoria Chxx del cuadro de didlogo Module
Properties. No es posible cambiarlos en el software.

El valor de sefial baja es igual al valor de medicién bajo. El valor de sefial alta es
igual al valor de medicidn alto.

Por ejemplo, puede configurar un canal con los siguientes pardmetros:
e Tipodeentrada=RTD
o Tipode sensor = 120 ohm NI 672

o Unidades de temperatura = Celsius

En este caso, los pardmetros de escalado se definen de la siguiente manera:
o Senal baja =-80.0000 °C
Medicién baja = -80.0000

o Senal alta = 320.0000 °C
Medicidn alta = 320.0000

. Module Properties: 10_system_adapter:2 (5069-1V4 1.1) |E=R(=E )

[ c-Gene  ChOD:
Connection
Module Info

=)~ Channels”
= Choo*
Marm Configuration Input Type:
=-Cho1
Alarm Configuration InputRange:
02

[ Disable Charnel

Scaling

B

Engineering Urits

10hm to 500 Ohms: High Signal: High Engineering:

Az Configuration
02

Lo Sensor Type: 120 Ohm 1 672

Low Sgnal:
e Configuration

CJ Charncls Temperature Units: |Celsius - 50.0000 w000

Caliration
10 Ohm Copper Offset; | 0:00

Notch Fiter

Digital Fiter: © | ms
Diagnostics
[]0pen Wire Detection
Statue: Offine Cancel Aoply Help

Publicacion de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015 65



Capitulo4  Caracteristicas de médulo de entrada analégica de corriente/voltaje/deteccién de temperatura (5069-1Y4)

La tabla 18 indica los limites del rango de temperatura del médulo 5069-1Y4.

Tabla 18 - Limites de temperatura para tipos de sensor RTD y termopar

Tipo de entrada Sensor Type Limites del rango de temperatura
Detector resistivo de 100 ohm PT 385 -200...870°C
temperatura (RTD) 200 ohm PT 385 -328...1598 °F
500 ohm PT 385 73...1143°K
1000 ohm PT 385 132...2058°R
100 ohm PT 3916 -200...630°C
200 ohm PT 3916 -328...1166 °F
500 ohm PT 3916 73...903 °K
1000 ohm PT 3916 132...1626°R
10 ohm CU 427 -200...260 °C
-328...500 °F
73...533°K
132...960 R
120 ohm NI 672 -80...320°C
-112...608°F
193...593 K
348...1068 °R
100 ohm NI 618 -60...250°C
120 ohm NI 618 -76...482 °F
200 ohm NI 618 213...523°K
500 ohm NI 618 384...942°R
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Tabla 18 - Limites de temperatura para tipos de sensor RTD y termopar

Tipo de entrada Sensor Type

Limites del rango de temperatura

Termopar (mV) TCtipo B

21...1820°C
68...3308 °F
293...2093 °K
528...3768°R

Tipo TCC

0...2320°C
32...4208°F
273...2593 °K
492...4668 °R

Tipo TCD

0...2320°C
32...4208°F
273...2593 °K
492...4668 °R

Tipo TCE

-270...1000 °C
-454...1832°F
3...1273°K
6...2292°R

Tipo TCJ

-210...1200°C
-346...2192°°F
63...1473°K

114...2652 °R

Tipo TCK

-270...1372°C
-454...2502 °F
3...1645°K
6...2961°R

Tipo TCN

-270...1300°C
-454...2372°F
3...1573°K
6...2832°R

Tipo TCR

-50...1768 °C
-58...3215°F
223...2041°K
402...3674°R

Tipo TCS

-50...1768 °C
-58...3215°F
223...2041°K
402...3674°R

Tipo TCT

-270...400°C
-454...752 °F
3...673°K
6...1212°R

Tipo TCTXK/XK (L)

-200...800°C
-328...1472°F
73...1073°K
132...1932°R
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Offset de sensor

El offset de sensor compensa cualquier error conocido del sensor o del canal al que
esté conectado el sensor. El valor se establece en unidades de senal y se anade al
valor de datos.

Por ejemplo, imaginemos una aplicacién que utilice el tipo de entrada de corriente
(mA) con el rango 4...20 mA y el escalado 0...100%. Si un sensor tiene un error y
el canal informa sistematicamente de valores de la sefial de corriente inferiores en
0.2 mA al valor real, se debe establecer el offset del sensor en 1.25%.

Se debe utilizar el tag O.Chxx.SensorOffset para establecer el offset del sensor. En el
ejemplo anterior, el valor del tag O.Chxx.SensorOffset es = 1.25.

Para obtener més informacién sobre el uso de tags de médulo, consulte el

Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.

Offset de cobre de 10 ohms

Con el offset de cobre de 10 ohms, se puede compensar un error pequefio de
offset en un detector resistivo de temperatura de cobre de 10 ohms. El canal debe
estar conectado al tipo de sensor CU 427 de 10 ohms para utilizar esta
caracteristica. El valor del offset se indica en unidades de 0.01 ohm.

Por ejemplo, si la resistencia de un detector resistivo de temperatura de cobre que
se utiliza con un canal es de 9.74 ? 2 25 °C, el offset de cobre de 10 ohms le permite
tener en cuenta el error. Debe definir el campo 10 Ohm Copper Offset de la ficha
Configuration en -0.26 o establecer C.Chxx.TenObmOffset en -26.

Para ver dénde establecer el offset de cobre de 10 ohms en el médulo 5069-1Y4,
consulte la pagina 96.
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Deteccion de cable abierto

La deteccién de cable abierto detecta cuando se desconecta un cable del canal.
Se debe habilitar la deteccion de cable abierto en la configuracién del médulo.

Para ver dénde habilitar la deteccidn de cable abierto en el médulo 5069-1Y4,

consulte la pagina 96.

En el médulo 5069-1Y4, esta caracteristica estd disponible en los siguientes modos:

o Corriente (mA)

o Voltaje

o Detector resistivo de temperatura (RTD)

o Termopar

La tabla 19 describe los resultados de una condicién de cable abierto que se
produce cuando el médulo funciona en cada modo.

Tabla 19 - Condiciones de cable abierto

Modo Causa de deteccion Comportamiento resultante de médulo
Corriente (mA) | La sefial de entrada de un canal es + Los datos de entrada del canal cambian a un valor escalado especifico correspondiente al valor de sobrerrango del
inferior a 100 pA. rango de entrada del canal.
IMPORTANTE: Esta funci6n estd « Eltag /:Chxx.OpenWire cambiaa 1.
disponible solamente en el modo de
corriente cuando el canal utiliza el « Se produce un fallo y el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.
rango de entrada de 4...20 mA.
Voltaje El valor de lasefial de entradaalcanzala |« Los datos de entrada del canal cambian a un valor escalado especifico correspondiente al valor de sobrerrango del
escala total del rango de entrada rango de entrada del canal.
utilizado. « Eltag /:Chxx.OpenWire cambia a 1.
« Se produce un fallo y el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.
Detector Un cable estd desconectado del canal. |+ Los datos de entrada del canal cambian al valor de temperatura escalado mds alto asociado con el tipo de sensor
resistivo de seleccionado.
EETDp)eratura » Eltag /:Chxx.OpenWire cambia a 1.
« Eltag/.Chxx.Overrange se establece en 1.
« Se produce un fallo y el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.
Termopar con | Un cable estd desconectado del canal. |« Los datos de entrada del canal cambian al valor de temperatura escalado mas alto asociado con el tipo de sensor
tipo de seleccionado.
sensor= « Eltag /:Chxx.OpenWire cambia a 1.
Cualquier tipo
de termopar « Eltag/.Chxx.Overrange se establece en 1.
« Se produce un fallo y el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.
Termopar con | Un cable estd desconectado del canal. |+ Los datos de entrada del canal cambian a un valor escalado especifico correspondiente al valor de sobrerrango del
tipo de rango de entrada del canal.
sensor =mV

El tag /:Chxx.OpenlWire cambiaa 1.
El tag /.Chxx.Overrange se establece en 1.
Se produce un fallo y el tag /:Chxx.Fault se establece en 1.

IMPORTANTE

La funcion de inhabilitar todas las alarmas, Disable All Alarms, no inhabilita
la funcién de deteccion de cable abierto, Open Wire Detection. La funcién
de inhabilitar todas las alarmas inhabilita todas las alarmas del médulo.

La funcién de deteccion de cable abierto no es una alarma. Es un indicador
de que un cable se ha desconectado del canal, pero no activa una alarma.

Para inhabilitar la funcidn de deteccién de cable abierto, se debe desactivar la
casilla de verificacion Open Wire Detection de la configuracion del médulo.
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Unidades de temperatura

Se pueden utilizar las siguientes unidades de temperatura con el médulo

5069-1Y4:
o Centigrados
¢ Kelvin
o Fahrenheit
¢ Rankin

e Personalizado

Cada canal puede configurarse de manera independiente con unidades de
temperatura especificas.

Para ver donde seleccionar las unidades de temperatura de un canal, consulte la

pagina 96.

Deteccion de sobretemperatura

La funcién de deteccién de sobretemperatura, Over Temperature Detection,
indica que la temperatura de las condiciones en las que el médulo esta
funcionando son superiores a los limites operativos del médulo.

Cuando hay una condicién de sobretemperatura, el tag I. Chxx.OverTemperature
se establece en 1.
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Informes sobre fallos y
estado

Compensacion de junta fria

Cuando se utiliza el médulo 5069-1Y4 con un tipo de entrada de termopar, el
canal debe tener en cuenta el efecto termoeléctrico de una junta de los cables del
termopar del campo y los terminales del bloque de terminales extraible.

IMPORTANTE  Debe utilizar un bloque de terminales extraible de compensacion de junta fria
(QJC) cuando un médulo 5069-1Y4 utilice un tipo de entrada de termopar.
Los bloques de terminales extraibles de compensacion de junta fria tienen en
cuenta el efecto termoeléctrico.

Los siguientes bloques de terminales extraibles de compensacidn de junta fria
estan disponibles para pedirlos:

+ 5069-RTB14CJC-SPRING
+ 5069-RTB14CJC-SCREW

La junta en la que se mide la temperatura es la junta caliente. La junta en la que el
cable del termopar entra en contacto con el cobre es la junta fria. La transicién del
cable del termopar al cobre normalmente se produce en el terminal del bloque de
terminales extraible.

El efecto termoeléctrico altera la sefial de entrada y debe compensarse para medir
las temperaturas con exactitud. Para compensar la sefial de entrada del médulo, se
debe usar la compensacion de junta fria para tener en cuenta el aumento de voltaje.

Opcidn de inhabilitacion de junta fria

Se puede inhabilitar la compensacién de junta fria del médulo 5069-1Y4. Para ver
dénde inhabilitar la compensacién de junta fria, consulte la pagina 98.

El médulo 5069-1Y4 envia datos sobre fallos y estado con los datos del canal al
controlador propietario y los controladores de recepcion. Los datos se devuelven
mediante tags del médulo que se pueden monitorear en la aplicacion

Logix Designer.

Con algunas excepciones, el médulo 5069-1Y4 proporciona los datos sobre los
fallos y el estado en un formato centrado en un canal. Los nombres de los tags de la
siguiente tabla que incluyen Chxx corresponden a datos centrados en un canal.
La xx representa el niimero del canal.
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Tabla 20 - Médulo 5069-1Y4 - Tags de datos de fallo y estado

Tipo de datos Nombre de tag Evento de activacion que establece el tag
ConnectionFaulted ™ El controlador propietario pierde su conexion al médulo.
Chxx.Fault La calidad de los datos del canal es mala.
CJChxx.Fault La calidad de los datos de la junta fria es mala.
Chxx.OpenWire Las siguientes condiciones:
« Elcanal utiliza un tipo de entrada de voltaje en cualquier rango de entrada, y el valor de la sefial de entrada
alcanza la escala total.
« Elcanal utiliza un tipo de entrada de corriente solo en el rango de entrada 4...20 mA, y la sefial de entrada
Fallo desciende por debajo de 100 pA. La sefial de entrada en el canal es inferior a 100 pA.
+ Cuando el canal utiliza el tipo de entrada de RTD o termopar y se desconecta un cable del canal.
(JChxx.OpenWire Cuando un cable esta desconectado de la junta fria.
Chxx.Underrange Los datos del canal estdn por debajo del minimo absoluto del canal.
(JChxx.Underrange La junta fria en el canal estd por debajo del minimo absoluto del canal.
Chxx.Overrange Los datos del canal estén por encima del méximo absoluto de este canal.
(JChxx.Overrange La junta fria en el canal esta por encima del maximo absoluto del canal.
RunMode(™ El médulo estd en modo de marcha, Run.
DiagnosticActive Indica si hay algdn diagnéstico activo o si se ha alcanzado el umbral de prondstico.
DiagnosticSequenceCount | El conteo aumenta un diagndstico.
Chxx.Uncertain Los datos del canal tal vez no sean perfectos, pero se desconoce el nivel de la falta de exactitud.
(JChxx.Uncertain Los datos de junta fria tal vez no sean exactos, pero se desconoce el nivel de la falta de exactitud.
Chxx.OverTemperature El mddulo esta funcionando a una temperatura superior a sus limites de funcionamiento nominales.
(JChxx.Temperature Temperatura actual de la junta fria.
Chxx.FieldPowerOff No hay alimentacién de campo presente en el canal.
(CJChxx.FieldPowerOff No hay alimentacién de campo presente en |a junta fria.
Chxx.NotANumber El valor de datos recibido més recientemente no era un nimero.
Chxx.LLAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« Elvalor del tag /.Chxx.Data es inferior al del tag C.Chxx.LLAlarmLimit 0 a alarma estd enclavada.
+ Sehaestablecido el tag 0.Chxx.LLAlarmEn.
» Lasalarmas estan habilitadas para el canal.
Chxx.LAlarm Se dan las siguientes condiciones:
Estad « Elvalor del tag /.Chxx.Data es inferior al del tag C.Chxx.LAlarmLimit o |a alarma estd enclavada.
stado « Seha establecido el tag 0.Chxx.LAlarmEn.
+ Las alarmas estan habilitadas para el canal.
Chxx.HAlarm Se dan las siguientes condiciones:
» Elvalor del tag /.Chxx.Data es superior al del tag C.Chxx.HAlarmLimit o la alarma estd enclavada.
+ Seha establecido el tag 0.Chxx.HAlarmEn.
» Lasalarmas estan habilitadas para el canal.
Chxx.HHAlarm Se dan las siguientes condiciones:

» Elvalor del tag /.Chxx.Data es superior al del tag C.Chxx.HHAlarmLimit o la alarma estd enclavada.
« Seha establecido el tag 0.Chxx.HHAlarmEn.
» Lasalarmas estan habilitadas para el canal.

Chxx.RateAlarm

Se dan las siguientes condiciones:

» El cambio absoluto entre muestras consecutivas del canal supera el valor del tag C.Chxx.RateAlarmLimit o la
alarma estd enclavada.

» Se ha establecido el tag 0.Chxx.RateAlarméEn.

« Las alarmas estdn habilitadas para el canal.

Chxx.Data

Datos de canal en unidades de medicién escaladas.

RoIIingTimestamp“)

Un temporizador de 15 bits que se ejecuta continuamente cuenta en milisegundos y no estd relacionado con CST.
(ada vez que un mddulo escanea sus canales, registra también el valor RollingTimestamp. El programa del
controlador utiliza los dos tltimos valores del sello de hora sucesivo para calcular el tiempo transcurrido entre las
muestras.

(1) Este tag proporciona datos en todo el médulo y afecta simultaneamente a todos los canales.
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Funciones de los madulos de salida analdgica de
corriente/voltaje (5069-0F4, 5069-0F8)

Tema Pagina
Caracteristicas del mddulo 74
Informes sobre fallos y estado 82

Los médulos de salida 5069-OF4 y 5069-OF8 tienen cuatro y ocho canales no
aislados, respectivamente. Cada canal admite la conexién con los siguientes tipos

de salidas:

e Corriente

e Voltaje

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:
» Este modulo también tiene caracteristicas que se aplican a todos los
médulos de E/S analdgicas Compact 1/0™ 5069 que se describen en el
(apitulo 2, Caracteristicas comunes de los médulos de E/S analdgicas en la
pégina 25.
+ Se pueden configurar las caracteristicas que se describen en este capitulo
mediante la aplicacion Logix Designer.

Para obtener mds informacion sobre cémo configurar el médulo, consulte
el Capitulo 6, Configuracion del mddulo en la pagina 83.
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Caracteristicas del Los médulos de salida analégica Compact I/O 5069 tienen las siguientes
modulo

caracteristicas:

o Multiples rangos de salida

o Offset del canal

e Retener para inicializaciéon

e Manejo de fallos de conexién

o Fijacién de la salida

e Alarmas de fijacién

e Rampas de salida/Limitacién de régimen

e Deteccién de ausencia de carga

e Proteccidén contra cortocircuito

o Deteccién de sobretemperatura

Multiples rangos de salida

Los mddulos de salida analégica Compact I/O 5069 ofrecen varios rangos de
salida. El tipo de salida que elija durante la configuracién del médulo determina
los rangos disponibles.

Tabla 21 - Rangos de salida

Tipo de entrada Rango de salida disponible
Corriente (mA) « 0...20mA

o 4..20mA
Voltaje (V) « -10...10V

« 0...5V

« 0...10V

Para ver dénde elegir un rango de salida, consulte lo siguiente:
o Moddulo 5069-OF4 - pdgina 101
e Moddulo 5069-OF8 - pdgina 105
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Offset del canal

La funcién de offset del canal compensa cualquier error conocido del sensor o del
canal al que esté conectado el sensor. El valor se establece en unidades de senal y se
suma a los datos de salida.

Por ejemplo, imaginemos una aplicacién que utilice el tipo de entrada de corriente
(mA) con el rango 4...20 mA y el escalado 0...100%. Si un canal que se utiliza en el
rango de salida 4...20 mA tiene un error que ocasiona que informe
sistematicamente de 8 mA como 7.8 mA, se debe tener en cuenta este error
estableciendo el offset del canal en 1.25.

Para ver donde establecer el offset del canal, consulte lo siguiente:
o Mddulo 5069-OF4 - pigina 101
o Moddulo 5069-OF8 - pdgina 105

Retener para inicializacion

La funcién de retener para inicializacién hace que las salidas retengan su estado
actual hasta que el valor ordenado por el controlador sea igual al valor en el
terminal de tornillo de salida dentro del 0.1% de la escala total, lo que
proporciona una transferencia sin perturbaciones.

Si selecciona retener para inicializacidn, las salidas se mantienen si hay una
ocurrencia de cualquiera de estas tres condiciones:

o Sec establece la conexidn inicial después del encendido.

e Sec establece una nueva conexién después de que ocurre un fallo de
comunicacion.

o Existe una transicién del modo de marcha al estado de programacién.

o Elmédulo pierde la alimentacién del sensor/accionador (SA). En este caso,
el valor del eco de datos va a 0.0.

El tag 1.Ch[x]InHold de un canal indica que el canal est4 reteniendo.

Para ver dénde habilitar Retener para inicializacién, consulte lo siguiente:

e Moddulo 5069-OF4 - pgina 101
e Moddulo 5069-OF8 - pdgina 105
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Manejo de fallos de conexion

Puede configurar el comportamiento de un médulo de salida analégica Compact
I/0O 5069 cuando se produce un fallo de conexion; es decir, cuando se interrumpe
la conexién entre el controlador propietario y el médulo de salida.

Se debe definir lo siguiente:

o Comportamiento de la salida inmediatamente después de un fallo de

conexiéon
o Duracién del estado de fallo después de un fallo de conexién
o Valor de estado de fallo final

Comportamiento de la salida inmediatamente después de un fallo de conexidn
Cuando se interrumpe la conexién entre un controlador propietario y un médulo
de salida, la salida puede comportarse de las siguientes maneras. Se ha configurado
el pardmetro del modo de fallo con las opciones disponibles:

o Efecttia una transicion a un valor especifico definido por el usuario.

e Retiene su tltimo estado.

Si configura la salida para que retenga su tltimo estado, la salida conserva el
valor de dicho estado hasta que ocurra lo siguiente:

— Se vuelve a establecer la conexion con el controlador propietario.

- Lasalida vuelve al funcionamiento normal, segin se define en la
configuracién del médulo.

Duracion del estado de fallo después de un fallo de conexion
Si configura la salida para que efectiie una transicién a un valor concreto cuando

se interrumpa la conexion, debe definir el tiempo durante el que la salida
conservara el valor especificado antes de que efectie una transicién a un estado de

fallo final.

Se puede configurar que la salida conserve el valor especificado durante los
siguientes tiempos:

o Indefinidamente
e Un segundo

e Dos segundos

o Cinco segundos
o Diez segundos

Cuando finalice el tiempo de la duracion del estado de fallo, la salida efecttia una
transicién al valor de estado de fallo final definido por el usuario.
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Valor de estado de fallo final

El valor del estado de fallo final define el valor al que ird la salida cuando termine
el tiempo de duracién del estado de fallo.

Estado de la salida una vez que se restablece la conexidn

Una vez que se restablece la conexién entre el controlador propietario y el médulo
de salida, la salida reanuda su funcionamiento normal.

Para ver donde se establecen los pardmetros de manejo de fallos de la conexién,
consulte lo siguiente:

’

o Moddulo 5069-OF4 - pdgina 101
e Moddulo 5069-OF8 - pdgina 105

Fijacion de la salida

La fijacién de salida, Output Clamping, limita la salida procedente del médulo
analégico para que permanezca dentro de un rango configurado por el
controlador, incluso cuando el controlador ordena una salida fuera de dicho
rango.

Una vez que se establecen los valores de fijacién, si se reciben datos del
controlador que exceden estas fijaciones, ocurre lo siguiente:

o Elvalor de salida efecttia una transicién al limite de fijacién, pero no al
valor solicitado.

o Sedisparala alarma de limite adecuada.

Para obtener mas informacién sobre las alarmas de limite, consulte Alarmas
de fijacién en la pégina 78.

Por ejemplo, una aplicacién puede establecer la fijacién alta en un médulo en 8 V
y la fijacidn baja en -8 V. Si un controlador envia un valor correspondiente a 9 V al
mddulo, el médulo unicamente aplica 8 V a sus terminales de tornillo.
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Es posible inhabilitar o enclavar las alarmas de fijacion de manera independiente
para cada canal. Las alarmas estdn inhabilitadas de manera predeterminada.

IMPORTANTE Los valores de fijacion estan en unidades de medicion y no se actualizan
automaticamente cuando se cambia el escalado de las unidades de
medicion baja y alta. No actualizar los valores de fijacion puede generar una
sefial de salida muy baja que podria interpretarse incorrectamente como un
problema de hardware.

Por ejemplo, un canal de un médulo de salida analdgica Compact I/0 5069
que utiliza un tipo de salida de corriente (mA) con la fijacion habilitada
tiene los siguientes pardmetros de configuracion:

« Valores de escalado:
— Medicion alta = 100.0000%
— Medicién baja = 0.0000%
+  Limites de fijacion:
— Fijacién alta = 100.0000%
— Fijacién baja = 0.0000%
Si cambia el valor de medicion alta de escalado al 90.0000%, el valor de
fijacién alta permanecera en 100.0000.

Debe cambiar el valor de fijacion alta a 90.0000 para asegurarse de que la
aplicacién sigue funcionando de la manera prevista.

Para ver donde establecer los pardmetros de fijacion alta y baja, consulte lo
siguiente:

o Moddulo 5069-OF4 - pdgina 102
e Moddulo 5069-OF8 - pgina 106

Alarmas de fijacion

Las alarmas de fijacion funcionan directamente con la fijacién de salida. Cuando
un médulo recibe un valor de datos del controlador que supera los limites de
fijacidn, aplica los valores de la sefial al limite de fijacién. Ademas, se dispara una
alarma de limite.

Los siguientes tags indican que se ha disparado una alarma de fijacién. Es decir, el
tag se establece en 1.

o LChxx.LLimitAlarm
o LChxx.HLimitAlarm

Para obtener més informacion sobre el uso de tags de médulo, consulte el

Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Rampas de salida/Limitacion de régimen

La rampa de salida limita la velocidad a la que puede cambiar una sefial de salida
analdgica. Esto evita que transiciones rdpidas en la salida dafien los dispositivos
que controla un médulo de salida. La rampa de salida se conoce también como
limitacién de régimen.

La tabla 22 describe los posibles tipos de rampa.
Tabla 22 - Tipos de rampas de salida

Tipo de rampa Descripcion

Rampa en modo de marcha Cuando el mddulo estd en el modo de marcha, las rampas se producen en todos
los valores de salida nuevos al régimen de rampa maximo.

Rampa a modo de programacion Cuando el valor de salida presente cambia al valor del programa después de que
se recibe un comando Program procedente del controlador.

Rampa a modo de fallo Cuando el valor de salida presente cambia al valor de fallo después de que se
produzca un fallo de comunicacion.

El régimen maximo de cambio de las salidas se expresa en unidades de medicion
por segundo (EU/s), se denomina régimen de rampa méximo y se establece en el
campo de régimen de rampa, Ramp Rate.

Para ver donde habilitar la rampa en modo de marcha, consulte lo siguiente:
o Moddulo 5069-OF4 - pagina 102
o Moédulo 5069-OF8 - pagina 106

Para habilitar los otros pardmetros de rampa de salida, se deben cambiar los tags
del médulo a 1.

e Rampaa modo de programacién - C.Chxx.RampToProg
e Rampaamodo de fallo y estado de fallo final - C.Chxx. Ramp ToFault

Para obtener més informacion sobre el uso de tags de médulo, consulte el

Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Eco de datos

La funcién de eco de datos, Data Echo, envia automaticamente los valores de
datos de canal que coinciden con el valor analdgico enviado a los terminales de
tornillo del médulo en ese momento.

Un mddulo de salida analégica Compact I/O 5069 devuelve el valor que el
controlador propietario le envié. El valor del eco se indica en L.Chxx.Datay se

representa en unidades de medicién.

También se envian datos de fallo y de estado. Este dato se envia con el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

Deteccion de ausencia de carga

La deteccién de ausencia de carga, No Load Detection, detecta cuando se
desconecta un cable de un canal o la falta de carga de cada canal de salida.

IMPORTANTE  Esta funcidn solo esta disponible en el modo de corriente (mA).

El rango de salida utilizado con un mddulo de salida analégica Compact I/O
5069 determina la corriente por debajo de la cual se considera que falta la carga.
Por ejemplo, si un 5069-OF4 en funcionamiento utiliza el rango de salida

4..20 mA, se detecta que hay una condicién de ausencia de carga cuando el canal
se conecta a una carga que consume menos de 4 mA.

El tag I.Chxx.NoLoad indica que hay una condicién de ausencia de carga cuando
se establece en 1.

La caracteristica de deteccidn de ausencia de carga estd inhabilitada de manera
predeterminada. Es necesario habilitar esta caracteristica en su proyecto de la
aplicacién Logix Designer. Para habilitar la deteccion de ausencia de carga es
necesario cambiar el tag C.Chxx.NoLoadEn a 1.

Para obtener més informacion sobre el uso de tags de médulo, consulte el

Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.
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Proteccion contra cortocircuito

La proteccién contra cortocircuito, Short Circuit Protection, evita los dafos que
pueden producirse si se dirige a un canal una corriente mayor que el nivel maximo
de corriente que el canal puede manejar.

IMPORTANTE  Esta funcidn solo esta disponible en el modo de voltaje (V).

Cuando se detecta una condicién de cortocircuito, ocurre lo siguiente:
e Sedesactiva la salida.

o Eltag .Chxx.ShortCircuit se establece en 1.

Para obtener més informacién sobre el uso de tags de médulo, consulte el
Apéndice B, Definiciones de tags en la pdgina 133.

Para obtener més informacién sobre la corriente maxima que se puede aplicar a
una salida, consulte el documento 5069 Compact I/O Modules Specifications
Technical Data, publicacién 5069-TD001.

Deteccion de sobretemperatura

La funcién de deteccién de sobretemperatura, Over Temperature Detection,
indica que la temperatura de las condiciones en las que el médulo esta
funcionando son superiores a los limites operativos del médulo.

Cuando hay una condicién de sobretemperatura, el tag I. Chxx.OverTemperature
se establece en 1.
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Informes sobre fallos y Los médulos de salida analégica Compact I/O 5069 envian datos sobre fallos y
estado estado con los datos del canal al propietario y los controladores de recepcién. Los

datos se devuelven mediante tags del médulo que se pueden monitorear en la
aplicacién Logix Designer.

Con ciertas excepciones, tal como se sefiala en la siguiente tabla, los médulos de
salida analdgica Compact I/O 5069 ofrecen datos sobre fallos y estado en un
formato centrado en el canal.

La tabla 23 indica los tags de fallos y estado de los médulos de salida analégica
Compact I/O 5069 disponibles en la aplicacién Logix Designer.

Tabla 23 - Modulos 5069-0F4 y 5069-0F8 - Tags de datos de fallo y estado

Tipo de datos Nombre de tag Evento de activacion que establece el tag
ConnectionFaulted™ El controlador propietario pierde su conexién al médulo.
Chxx.Fault La calidad de los datos del canal es mala.
Fallo Chxx.NoLoad Existe una condicién de ausencia de carga en el canal.

Chxx.ShortCircuit Existe una condicion de cortocircuito en el canal.

Chxx.OverTemperature El mddulo estd a una temperatura superior a sus limites de funcionamiento nominales.

RunMode(” El mddulo esté en modo de marcha, Run.

DiagnosticActive Indica si hay algin diagnéstico activo o si se ha alcanzado el umbral de prondstico.

DiagnosticSequenceCount El conteo aumenta un diagndstico.

Chxx.Uncertain Es posible que los datos del canal sean imperfectos.

Chxx.FieldPowerOff No hay alimentacion de campo presente en el canal.

Chxx.InHold El canal estd retenido hasta que los datos del canal recibido estén a menos de 0.1% del valor de datos del
canal actual.

Chxx.NotANumber El valor de datos recibido mas recientemente no era un nimero.

Chxx.LLimitAlarm Se dan las siguientes condiciones:
« Lasalarmas estan habilitadas en este canal.

Estado « Los datos del canal requeridos, indicados en el tag 0.Chxx.Data, son actualmente inferiores al limite inferior
configurado o |a alarma estd enclavada.
Chxx.HLimitAlarm Se dan las siguientes condiciones:

« Las alarmas estan habilitadas en este canal.

+ Los datos del canal requeridos, indicados en el tag 0.Chxx.Data, son actualmente superiores al limite superior
configurado o la alarma estd enclavada.

Chxx.RampAlarm

El canal estd actualmente limitado a cambiar la salida al régimen de rampa méximo, o una vez lo estuvo y ahora
se ha enclavado.

Chxx.Data

Datos de canal en unidades de medicion escaladas. Estos datos son los datos de eco de datos de salida devueltos
por el convertidor D/A.

Chxx.RollingTimestamp

Sellos de hora de 16 bits que avanzan sucesivamente de 0 a 32,767 ms. Compatible con la instruccion PID
existente para calcular automdticamente las deltas de las muestras.

(1

82

Este tag proporciona datos en todo el médulo y afecta simultdneamente a todos los canales.
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Antes de empezar 84
Creacién de un médulo nuevo 84

Edicién de categorias habituales de configuracion del médulo | 88

Editar las categorias de configuracién del médulo 5069-IF8 92

Editar las categorias de configuracién del modulo 5069-1Y4 95

Editar las categorias de configuracién del médulo 5069-0F4 100

Editar las categorias de configuracion del médulo 5069-0F8 104

Visualizacion de los tags del médulo 108

Este capitulo describe cémo configurar los médulos de E/S analdgicas Compact
I/O™ 5069 en un proyecto de la aplicacién Logix Designer. Puede utilizar la
configuracion predeterminada del médulo o editarla.

IMPORTANTE  Tenga en cuenta lo siguiente:

+ Debe utilizar la aplicacién Logix Designer, version 28 o posterior, para
configurar los médulos Compact I/0 5069. La version 28 o posterior es
ligeramente diferente de las versiones anteriores del software de
programacion. Por ejemplo, en algunos casos, en lugar de tabs en la parte
superior del cuadro de didlogo Module Properties, la aplicacion utiliza
categorias que aparecen en la parte izquierda del cuadro de didlogo.

» Este capitulo no explica las caracteristicas del modulo configurables por el
usuario que puede editar en las diferentes pantallas de su proyecto de la
aplicacién Logix Designer.

Para obtener informacion detallada acerca de las caracteristicas del
médulo, consulte lo siguiente:

— (apitulo 2, Caracteristicas comunes de los médulos de E/S analdgicas

- (apitulo 3, Caracteristicas del mddulo de entrada analdgica de
corriente/voltaje (5069-1F8)

— (Capitulo 4, Caracteristicas de mddulo de entrada analdgica de
corriente/voltaje/deteccion de temperatura (5069-1Y4)

- (apitulo 5, Funciones de los mddulos de salida analdgica de corriente/
voltaje (5069-0F4, 5069-0F8)
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Antes de em pezar Debe llevar a cabo las siguientes tareas antes de poder configurar el médulo:
1. Crear un proyecto de la aplicaciéon Logix Designer.

El ejemplo de este capitulo utiliza un controlador ControlLogix

1756-L85E.
2. Anadir un adaptador EtherNet/IP 5069-AEN2TR al proyecto.

Para obtener més informacién sobre como afiadir un adaptador EtherNet/
IP 5069-AEN2TR, consulte el documento Mdédulos de comunicacién
EtherNet/IP en los sistemas de control Logix5000 Manual del usuario,
publicacion ENET-UMO004.

Creacion de un modulo Tras crear un proyecto de la aplicacion Logix Designer que incluya un adaptador
nuevo EtherNet/IP 5069-AEN2TR, puede utilizar uno de los siguientes métodos para
afiadir mddulos al proyecto.

e Descubrimiento de médulos

o Moddulo nuevo

Descubrimiento de modulos

Para afiadir un médulo mediante el descubrimiento de médulos, siga estos pasos.

1. Entre en linea con la aplicacién Logix Designer.

2. Haga clic con el botdn derecho del mouse en el adaptador EtherNet/IP
5069-AEN2TR y elija Discover Modules.

La aplicacién Logix Designer detecta automaticamente los mddulos
disponibles que hay conectados al backplane.

Centroller Organizer -~ 0 X

7---5 Controller BW

Controller Tags

i3 Controller Fault Handler

; W | Power-Up Handler

+f:| Tasks

+1-[3 Motion Groups

----- [(3 Add-On Instructions

+[:| Data Types

..[23 Trends

.. Logical Model

=423 /0 Configuration
+- 1756 Backplane, 1756-410
2.2 Ethernet

[ 1756-L85E BW

11 [ 5069-AENZTR Remote_1

Mew Module...
Discover Modulgs...

Co Ctrl+C
Py
Paste Ctrl+V

L o
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3. Enlaventana Select Module Type, haga clic en Create para anadir el
modulo descubierto al proyecto.

Select Madule Type N

Catalog | Module Discovery |Fawmeg|

Modules. Revision Additional Information Action
= 5069 Backplane

No action needed. Module exists in project.

Create

[] Close an Create Create | [ Close ] [ Help ]

4. Enlaventana New Module, configure las propiedades del médulo y haga
clicen OK.

General” G I
Connection
Modue ko
Type: 5069178 8 Channel Votage/Curent Analog Input
Crames
&-Chop Vendor Alen-Bradiey
.. Aams
Lo Parert Remote_2
- Aams Name: ralog_nput_8_Chennel _VoliageCurert St
©-Ch2
Aams Description A
-Cho3
. Mams
£-Cho4
Aams A
©-Chis
Lo Moduie Defirtion
= Chog
©- Aams = b
&-Ch7 Revsion: 2005
Aams
Catibration Bectronic Keying:  Compatible Modue
Connection Data
Input Data. Analog Data

[ swx coueo )]
Lo .
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5. En el cuadro de didlogo de advertencia, asegurese de que se haya
seleccionado Inhibit module connection(s) y haga clic en Yes.

["RsLogix 5000 =5

i DANGER.. Online module creation.

Creating new module online could affect running system.

To prevent module creation from affecting running system, create
module with connection(s) inhibited.

I Create new module onling?
| [
v pJ ) me |

6. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.

Modulo nuevo

Para anadir un médulo mediante New Module, siga estos pasos.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en I/O Configuration y elija
New Module.

[aBeq 1S

Discoverbfsloclules...

& Cut Ctrl+X

Copy Ctrl+C

2 Paste Ctrl+V
Delete Del

Cross Reference Ctrl+E

Properties Alt+Enter

Print
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2. Seleccione el médulo y haga clic en Create.

Select Module Type

Catzlog | Module Discovery | Favorites

Enfer Search Texd for Module Type.. Clear Filters
Module Type Category Fiters Module Type Vendor Fiters
Analog Allen-Bradley
Digital
Miscellaneous
Specialty
Catalog Number Description Wendor Category o
5063816 16 Point 24V DC Input, High Speed, Sink Allen-Bradley Digtal
506%-IB16F 16 Point 24V DC Input, High Speed, Sink Allen-Bradley Digital
5069-IB6F3W 6 Point 24V DC Input, High Speed. 3 Wire, Sink  Allen-Bradley Digital
5063IF8 8 Channel Analog Input, Curent.Voltage Allen-Bradley Analog
BOESGYS 4 Channel Analog Input, CurrertVoltage, TC/. Allen-Bradley Analog
50630816 16 Point 24V DC Ouiput, High Speed, Source  Allen-Bradley Digial |
50630B16F 16 Point 24V DC Output, High Speed, Source Allen-Bradley Digttal T
B063-0F4 4 Channel Cument/Voltage Analog Cutput Allen-Bradley Analog
bOEFOF8 8 Channel Cument/Voltage Analog Output Allen-Bradley Analog
50630W4l 4 Point AC/DC lsolated Relay Output Alen-Bradiey Digial
50R3OX4| 4 Paint AC/DC Isolated Relay Output N.ONC.  Allen-Bradley Digttal
=

13 of 13 Module Types Found

[] Clese on Create

Aparece el cuadro de didlogo New Module. Incluye una lista de categorias
en el lado izquierdo. El niimero y el tipo de categorias cambian de acuerdo
al tipo de médulo.

3. Haga clic en OK para utilizar la configuracién predeterminada.

Module Definition

Series

Revision:

Connection

Input Data

Status: Creating

- Calibration Blectronic Keying:

A
2.001
Compatible Module

Data
Analog Data
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Help
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Edicion de catego"’as Haga clic en los nombres de categoria del cuadro de didlogo New Module para ver
habituales de y cambiar los pardmetros de configuracion asociados a dicho médulo.

configuracion del médulo

IMPORTANTE  Este capitulo muestra cémo editar la configuracion cuando se afade un
mddulo al proyecto de la aplicacién Logix Designer.

Si abre la configuracion del mddulo después de que se haya afiadido al
proyecto, el nombre del cuadro de didlogo serd Module Properties. El cuadro de
didlogo Module Properties muestra las mismas categorias que el cuadro de
didlogo New Module.

Algunas nuevas categorias de configuracion del médulo se aplican a todos los
mddulos de E/S analdgicas Compact I/0 5069. Algunas categorias son
especificas al tipo de médulo.

Las siguientes categorias se aplican a todos los médulos de E/S analégicas
Compact I/O 5069 y se describen en esta seccidn:

o Categorfa General

o Categoria Connection

o Categorfa Module Info

(Categoria General

La categoria General aparece por primera vez al crear un médulo. Los pardmetros
de esta categoria son los mismos para todos los médulos de E/S analdgicas.

Puede utilizar esta categoria para llevar a cabo las siguientes tareas:
o Especificar el nombre del médulo.

e Asignarle un numero de ranura.

IMPORTANTE  Serequiere un nimero de ranura.

o Describir el médulo.

¢ Obtener acceso a la definicién del médulo.
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Configuracién del médulo

Capitulo 6

Definicion del médulo

Haga clic en Change ... para obtener acceso a los pardmetros configurables que
definen el médulo. La tabla 24 describe los pardmetros del cuadro de didlogo

Module Definition.

Tabla 24 - Parametros de definicion del médulo

Parametro Definicion Opciones disponibles(”
Serie Serie de hardware del médulo Especificas del médulo
Revisién Revisién de firmware del médulo, incluidos los niveles de revision mayor y menor Especificas del médulo

Codificacion electrnica

Método de software mediante el que se reduce la posibilidad de utilizar un dispositivo incorrecto en
un sistema de control.

Para obtener mas informacion, consulte:
« (odificacién electrdnica en la pagina 30

« Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique, publicacién LOGIX-AT001

Exact Match
Compatible Module
Disable Keying

Conexién

Determina lo siguiente para el tipo de médulo que configure:
« Pardmetros de configuracion disponibles

« Tipo de datos transferidos entre el médulo y el controlador
« Tags generados cuando se completa la configuracion

Data with Calibration
Data
Listen Onlym

Datos de entrada (solo mddulos de
entrada)

Todos los datos de configuracién, entrada y salida disponibles para el mddulo de entrada que esta
siendo definido.

Datos analdgicos

Datos de salida (solo médulos de
salida)

Todos los datos de configuracién, entrada y salida disponibles para el modulo de salida que esta
siendo definido.

Datos analdgicos

None: esta opcién solo estd
disponible si emplea la opcion de
conexion de solo recepcion.

(1)  Las opciones disponibles dependen del tipo de médulo.

(2) El controladory el mddulo establecen la comunicacién sin que el controlador envie ningtin dato de configuracién o salida al médulo. Se establece una conexién de datos de entrada completa, pero
depende de la conexidn entre el controlador propietario y el médulo.

s 5
Module Definition =5
Series: A 2
Revigion: 1 - 10
Electronic Keying: ICompat'bIe Module v]
|Cunnediun: |Data A|
|Input Data: |Analng Data LI
O ] l Cancel I I Help
k.
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Categoria Connection

La ficha Connection le permite llevar a cabo las siguientes tareas:

o Establecer la frecuencia del intervalo solicitado entre paquetes (RPI). Para
obtener ms informacion acerca del intervalo solicitado entre paquetes

(RPI), consulte Intervalo solicitado entre paquetes en la pdgina 15.

o Definir el tipo de conexién que se utilizard en la red EtherNet/IP.

Para obtener ms informacién sobre las conexiones de unidifusion y
multidifusién, consulte el documento Médulos de comunicacién EtherNet/
IP en los sistemas de control Logix5000 Manual del usuario, publicacién

ENET-UMO004.

e Inhibir el médulo. Para obtener més informacidn sobre cémo inhibir el

mddulo, consulte la pdgina 29.

o Configurar si un fallo de conexién mientras el controlador estd en modo de
marcha causa un fallo mayor o menor.

SUGERENCIA  Elédrea Module Fault de la categoria de conexién, Connection, es dtil para
resolver los problemas del médulo. Para obtener mas informacion sobre el drea
Module Fault, consulte la pagina 131

PRETETR

el Connection
“Ndgdule |
[=)- Channels
Bg—,uﬂ
: o Mlamms Name
E-Chi1
i b Alams
E-Chi2
i b Alams
E-Ch03
i Mams
[£-Chi4 i
Mams
[1-ChDs
Aams
E-Chis
: Aams
B-Chl7
- Mams
- Calibration

Requested Packet Interval (RPly

Connection over EtherNet/IP
(ms)

InputData 100.0 3]0.2-750.0 Unicast =l

[ tnhibit Module 1ol

[ Major Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode Il

Module Fault

Status: Creating
—
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L. Alamms
- Calibration

Status: Creating

Module Info

Identification

Vendor:

Product Type:
Product Code:

Revision;

Serial Mumber:

Product Name:

Diagnostics...

Categoria Module Info

La categoria Module Info muestra informacién del médulo y del estado acerca del
mddulo cuando el proyecto estd en linea. Puede utilizar esta categoria para llevar a
cabo lo siguiente:

Determinar la identidad del médulo

Obtener acceso a los diagnésticos del médulo
o Actualizar los datos de la pantalla

o Restablecer el médulo

Status
Major Fault:
Minar Fault:

Internal State:

Configured:
Owned:

Module Identity:

Refresh Reset Module
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Editar las categorias de

configuracion del modulo

5069-1F8

B New Module

- General
i Connection
ATGEE

G

-~ Alams
=-Chi1
Mams
=-Cho2*
- Alams
=-Ch03*
- Aams
=-Chi4
Alams
=-Chos
Marms
=-Chi6
- Alarms
= Ch07
-~ Alams
Calibration

Status; Creating

92

Ademis de las categorias General, Connection y Module Info, también estan
disponibles las siguientes categorias cuando se configura un médulo 5069-1F8:

o Categorfa Channels

o Categoria Calibration

IMPORTANTE  Siutiliza el tipo de conexién de solo recepcidn, no aparece la categoria de
canales ni la de calibracién.

Categoria Channels

La categorfa Channels muestra una descripcion general de los valores de
configuracién de todos los canales del médulo. Los valores de cada pardmetro
indican cémo se ha configurado dicho canal en particular en esa categoria del canal.

A continuaci6n se indica la categoria de calanes, Channels, del médulo 5069-1F8.

IMPORTANTE  Puede editar los campos del cuadro de didlogo de la categoria de canales,
Channels.

Le recomendamos que cambie la configuracion de canal en las categorias de
canales especificas, segin se describe en el resto de esta seccién.

Utilice esto para monitorear la configuracion de todos los canales del médulo.

Channels
Disable N " " N . Digital Fitter Disable
Channel Channel Input Range High Signal Low Signal Units | High Engineering Low Engineering | Units (ms) P Calibration Status
0 &l OmA fo 20mA || 20.0 4.0] mA 100.0 0.0[% 03 [l
1 7] 4mAto 20mA | o 20.0 4.0 mA 100.0 0.0|% (= &l
2 [l -10V to 10V L3 10.0 -10.0| V¥ 10.0 -10.0|V [ &l
3 [l 0V to 5V L] 5.0 0.0] ¥ 5.0 0.0V [ [
: 4 = 4mAto 20mA || 20.0 4.0] ma 100.0 0.0[% = |
* B 7 dmAto 20mA || 20.0 4.0] mA 100.0 0.0[% 03 ¥
* 6 [E] dmAto 20mA || 20.0 4.0| mA 100.0 0.0|% 05 7]
T &) AmAto 20mA |« 20.0 4.0 mA 100.0 0.0|% 03 El
4 . G
0K | [ Cancel | [ Heb
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Capitulo 6

i New Module

Categoria Chxx

La categoria Chxx, donde xx corresponde al nimero de canal, muestra las

opciones de configuracién disponibles para el canal. Las opciones Scaling y Filter
corresponden al tipo de entrada y al rango del canal.

k. OO
— General Choo
- Connection
-~ Modue fo [P isable Channel
Input Type: Current (mA) - Scaling
Engineering Units: %
s
High Signal: High Engineering:
20.0 mA = 1o0.0 %
Low Signal: Low Engineering:
- Mlarms 40 mA = 00 %
=-Ch05 i
- Hlarms fitters
=-Chob Motch Filter: 80 He
- Alarms
=-Ch07 Digital Filter: 0 E| ms
- Alarms
- Calibration Diagnosti
Open Wire Detection
Diagnostics. ..
Status: Creating [ok ) [ Coned | [ vee |
Silo desea puede inhabilitar el canal en este cuadro de didlogo.
Categoria Alarms
Cada canal del médulo 5069-1F8 tiene una categorfa Alarms con la que esta
asociado. Las unidades de senal corresponden al tipo de entrada y al rango
del canal.
General Alarms
L. Connection
Module Info
(- Channels” [ Disable All Alarms
[1,j0 Signal Units Enginesring Units
— - -
N
- Alams [ Latch Process Alarms 20.0 RATHAH 100.0
=-Chi2”
- Alams igh High Limit: 100.0 %
=-Ch03”
i High Limit: 100.0 %
=-ChD4
- Aams Low Limit: 0.0 o%
= Ch'_];am Low Low Limit: 0.0 %
& nl6 Deadband: 0.0 % -]
- Alams
=-Cho7 Rate Alarming 4.0 0.0
- Alams
... Calibration [Tl Enable Rate Alarm Latching
Rate Alarm Limit: 0.0 %fs

Status: Creating

o) e |

Help

Silo desea, puede inhabilitar las alarmas de este cuadro de didlogo.
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Categoria Calibration
La categoria de calibracién, Calibration, presenta informacion de calibracion
sobre todos los canales del médulo. Esta categoria aparece en blanco cuando se
afiade un médulo a un proyecto.
Utilice esta categoria durante el proceso de calibracién. Para obtener mds
informacién sobre c6mo calibrar un médulo, consulte el Capitulo 7, Calibracién
del mddulo en la pégina 109.
Ten i - ===
| [ Gonet Calibration
i Connection
I i Moy 0]
I @% Channel|  Range | Calibration Gain ‘HUC';T”"S L“m;:f':“”" Status
00 0mA to 20maA
01 4mA to 20mA
I 02 =10V to 10V
03 00V to 05V
04 4mA to 20ma
05 4mA to 20ma
06 4mA to 20ma
o7 4mA to 20mA
Status: Creating Help

94

Publicacion de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015



Configuracion del médulo  Capitulo 6

Editar las categon’as de gxdemésb iie llas categorifas General, Connc;tion y N{{odule Info, tgn}bién 6estzI'1§4
. e A . . .o , , , 5069-IY4:
confi guracion del médulo isponibles las siguientes categorias cuando se configura un médulo

5069-1Y4 o Categorfa Channels
o Categoria CJ] Channels

o Categorfa Calibration

IMPORTANTE  Si utiliza el tipo de conexién de solo recepcion, no aparece la categoria de
canales ni la de calibracion.

Categoria Channels

La categorfa Channels muestra una descripcion general de los valores de
configuracion de todos los canales del médulo. Los valores de cada pardmetro
indican cémo se ha configurado dicho canal en particular en esa categoria

del canal.

A continuacién, se indica la categoria Channels del médulo 5069-1Y4.

IMPORTANTE  Puede editar los campos del cuadro de didlogo de la categoria de canales,
Channels.

Le recomendamos que cambie la configuracion de canal en las categorias de
canales especificas, sequin se describe en el resto de esta seccién.

Utilice esto para monitorear la configuracion de todos los canales del médulo.

- General Channels
Cisakle . . , " . . . Cigital Fitter Cisable Calibration
Channel Channel Input Range High Signal | Low Signal | Units | High Engineering| Low Engineering | Units (ms} Alarms Status
- 0 ] 4méA ta 20mé 3 20.0 4.0| mA 100.0 0.0|% 0 -3 [
= 1 ] -10% to 100 = 10.0 -10.0| V 10.0 -10.0 my 03 [
= 2 ] -130my to 100mY | 100.0 -100.0| my 100.0 -100.0 |my 03 [
E 3 ] 2mA to Z0ma = 20.0 4.0( mA 100.0 0.0|% = [
- CJ Channels
- Calibration
] D 3
Status: Creating ok | [ cancel | [ Hep
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Categoria Chxx

La categoria Chxx, donde xx corresponde al nimero de canal, muestra las
opciones de configuracién disponibles para el canal. Las opciones Scaling y Filter
corresponden al tipo de entrada y al rango del canal.

- General
- Connection
Module \rifo Disable Channel

Input Type:
Sensor Type:

Input Range:

CJ Channels Temperature Units:
- Calibration
10 © Copper Offset:

Diagnostics. ..

Status: Creating

[CUI'TE"T: (ma) Engineering Units: %

| High Signal: High Engineering:
0.0 100.0

[4ma to 20ma

Low Signal: Low Engineering:

[ 40 - 00

|n.nn

Filters

Motch Filter:

Digital Filter:

ics:

Open Wire Detection

Silo desea puede inhabilitar el canal en este cuadro de didlogo.
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Categoria Alarms

Cada canal del médulo 5069-1Y4 tiene una categoria Alarms con la que estd

asociado. Las unidades de senal corresponden al tipo de entrada y al rango
del canal.

- General

- Connection

- Module Info

- Channels™ Disable All Alarms
ST

Signal Units Engineering Units
Alarmil

mA %

20.0 HI]-<HH] 100.0

[F]Latch Process Alarms

High High Limit: 100.0
i - Alams
(=-Chi3 High Limit: 100.0
.. Alamms
- Cd Channels Law Limit: 0.0
- Calibration

Low Low Limit: 0.0

Deadband: 0.0

Rate Alarming

[T]Enable Rate Alarm Latching

Rate Alarm Limit: 0.0

Status: Creating

Silo desea, puede inhabilitar las alarmas de este cuadro de didlogo.
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Categoria C(J Channels

La categorfa CJ Channels se utiliza cuando se conecta un canal del médulo a un
tipo de entrada de termopar.

- Connection
- Module Infa
- Channels* Cold Junction Channel| Disable Channel Sensor Offset (°C) Remotes Termination
£&-ChoD CIchoo 0.0
cichod 0.0

Alams

ration

Status: Creating
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Categoria Calibration

La categoria de calibracién, Calibration, presenta informacién de calibraciéon
sobre todos los canales del médulo. Esta categoria aparece en blanco cuando se
afiade un médulo a un proyecto.

Utilice esta categoria durante el proceso de calibracién. Para obtener mds
informacién sobre c6mo calibrar un médulo, consulte el Capitulo 7, Calibracién

del médulo en la pagina 109.
By —

- General Calibration
- Connection
- Module Info —
- Channels® Channel|  Range | Caiibration Gain| Offset Laﬁtcg‘::':m" Status
- Alams o
= Chl1* m
i b Alams 0z
& Chlz 03
e Mlams

Start Calibration

Status: Creating [
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Editar las categon’as de gxdemésb iie llas categorifas General, Connc;tion y N{{odule Info, tgn}bién gstéOnF4
. < ) . . .o , , , 5069- :
confi guracion del médulo isponibles las siguientes categorias cuando se configura un médulo

5069-0F4 o Categoria Chénnel.s
o Categoria Calibration

IMPORTANTE  Siutiliza el tipo de conexién de solo recepcidn, no aparece la categoria de
canales ni la de calibracién.

Categoria Channels

La categorfa Channels muestra una descripcion general de los valores de
configuracion de todos los canales del médulo. Los valores de cada pardmetro
indican c6mo se ha configurado dicho canal en particular en esa categoria

del canal.

A continuacidn se indica la categoria Channels del médulo 5069-OF4.

IMPORTANTE  Puede editar los campos del cuadro de didlogo de la categoria de canales,
Channels.

Le recomendamos que cambie la configuracion de canal en las categorias de
canales especificas, segtn se describe en el resto de esta seccion.

Utilice esto para monitorear la configuracion de todos los canales del médulo.

,

- General Channels
- Connection
iodule

<_J" Channels‘ Channel

Disable Output State During High . High Low
Output Range . . . - .
Channel Signal Engineering | Engineering

Program WMode Fault Mode
Hold Last State Hold Last State 20.0 - 100.0
User Defined Value User Defined Value 20.0 - 100.0
Hold Last State Hold Last State 10.0 - 10.0
User Defined Value User Defined Value 5.0 - 5.0

4mA to 20ma
OméA to 20mA
-10V to 10V
0V to 5V

L3
L]
x|
=]

L4
L
=
=l

- Calibration

Status: Creating
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Categoria Chxx

La categoria Chxx, donde xx corresponde al nimero de canal, muestra las
opciones de configuracién disponibles para el canal. Las opciones de Scaling
corresponden al tipo de entrada y al rango del canal.

g —
T .

- General Chon

Connection
Disable Channel

Output Type: Current {mA) - ling
Engineering Units:
Output Range: 4mA to 20mA -
High Signal:

Yo

High Engineering:

Channel Offset: 0.0 20,0

Hold for Initialization Low Signal:

ma = 100.0

Low Engineering:

- Calibration

Output State in 40

ogi

(@ Hold Last State

mA = 0.0

() User Defined Value: o Qutput State in Fault Mode

(@) Hold Last State
‘When C ication Fails in Prog Mode ——

(@ Leave outputs in Program Mode state

() User Defined Value:

(7) Change outputs to Fault Mode state Fault State Duration:

Final Fault State Value:

Diagnostics. ..

Status: Creating

Silo desea puede inhabilitar el canal en este cuadro de didlogo.
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Categoria Limits

Cada canal del médulo 5069-OF4 tiene una categoria Limits con la que estd
asociado. Las opciones de Signal Units corresponden al tipo de entrada y al rango
del canal.

T . e

- Connection

- Module Info L _
Qutput Cl
= Channels®

High Clamp: ~ 100.0 Signal Units Engineering Units
mA %

Low Clamp: 0.0

Clamp Alarming 20,0 100.0
Disable All Alarms
Latch Clamp Alarms

... Calibration

Output i
Ramp in Run Mode
["]ramp to Program Mode
["]ramp to Fault Mode and Final Fault State

Ramp Rate: ‘ 0.0

["Latch Rate Alarm

ics

Enable Mo Load Diagnsotic

Status: Creating
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Configuracion del médulo  Capitulo 6

Categoria Calibration

La categoria de calibracién, Calibration, presenta informacién de calibraciéon
sobre todos los canales del médulo. Esta categoria aparece en blanco cuando se
afiade un médulo a un proyecto.

Esta categoria se utiliza durante el proceso de calibracién. Para obtener mas
informacién sobre c6mo calibrar un médulo, consulte el Capitulo 7, Calibracién

del médulo en la pagina 109.
e S

- General Calibration
- Connection

- Module Info

- Criannels™ Channel Calibration Gain Last Caliration
5-Chid

i Limits 00
=8 Q.,m' 01
i Limits 02
03

Start Calibration

Status: Creating
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Editar las categon’as de gxdemésb iie llas categorifas General, Connc;tion y N{{odule Info, tgn}bién gstéOnFS
. < ) . . .o , , , 5069- :
confi guracion del médulo isponibles las siguientes categorias cuando se configura un médulo

5069'0F8 o Categoria Cha..nncl.s
o Categoria Calibration

IMPORTANTE  Siutiliza el tipo de conexién de solo recepcidn, no aparece la categoria de
canales ni la de calibracién.

Categoria Channels

La categorfa Channels muestra una descripcion general de los valores de
configuracion de todos los canales del médulo. Los valores de cada pardmetro
indican c6mo se ha configurado dicho canal en particular en esa categoria

del canal.

A continuacidn se indica la categoria Channels del médulo 5069-OFS8.

IMPORTANTE  Puede editar los campos del cuadro de didlogo de la categoria de canales,
Channels.

Le recomendamos que cambie la configuracion de canal en las categorias de
canales especificas, segtn se describe en el resto de esta seccion.

Utilice esto para monitorear la configuracion de todos los canales del médulo.

r
. New Module

- General Channels
- Connection

Disable Output State During High Low High Low

bz Channel CEpiRane Signal Signal Engineering | Engineering

=
5

Program Mode Fault Mode
OmA to 20mA Hold Last State Hold Last State 20.
4mA to 20mA Hold Last State Hold Last State 20.
=10V to 10 Hold Last State Hold Last State 10.
0V to 5V Hold Last State Hold Last State S.
4mA to 20mA Hold Last State Hold Last State 20.
4md to 20mA Hold Last State Hold Last State 20.
4mA to 20mA Hold Last State Hold Last State 20.
amé to 20ma Hold Last State Hold Last State 20.

1o0. 1]
100. 1]
10. 1]
5. .0
1]
1]
1]
0

100.
1lo0.
100.
100.

| Jen | [ [ra = |=
HREEEEE
22|2|E|<|<|E|R
HEEEEEEE

- Calibration

Status: Creating
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. General
- Connection
- Module Info
5 <

- Calibration

Status: Creating

Categoria Chxx

La categoria Chxx, donde xx corresponde al nimero de canal, muestra las
opciones de configuracién disponibles para el canal. Las opciones de Scaling
corresponden al tipo de entrada y al rango del canal.

Chon

Disable Channel

ot
Quiput Range: OmA to 20mA i

Channel Offset: 0.0

Hold for Initialization

Qutput State in Prog
(@) Hold Last State

(©) User Defined Value: %

‘When C ication Fails in Prog Mode——

(@) Leave outputs in Program Mode state

() Change outputs to Fault Mode state

Diagnostics...

g
Engineering Units:

High Signal:

%

High Engineering:

20,0

Low Signal:

mA = 100.0

Low Engineering:

0.0

Output State in Fault Mode

mA = 0.0

(@) Hold Last State

() User Defined Value:
Fault State Duration:

Final Fault State Value:

Silo desea puede inhabilitar el canal en este cuadro de didlogo.
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Categoria Limits

Cada canal del médulo 5069-OFS8 tiene una categoria Limits con la que estd
asociado. Las opciones de Signal Units corresponden al tipo de entrada y al rango
del canal.

- Connection
- Module Info
[z Channels™

Qutput Cl

High Clamp: ~ 100.0 Signal Units Engineering Units
mA %o

Low Clamp: 0.0

Clamp Alarming 20.0 100.0
[T Disable All Alarms
[CLatch Clamp Alarms

Output i
[F]Ramp in Run Mode
Ramp to Program Mode
Ramp to Fault Mode and Final Fault State

Calibration

Ramp Rate: | 0.0

Latch Rate Alarm

ics

[F1Enable Mo Load Diagnsotic

Status: Creating
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Categoria Calibration

La categoria de calibracién, Calibration, presenta informacién de calibraciéon
sobre todos los canales del médulo. Esta categoria aparece en blanco cuando se
afiade un méddulo a un proyecto de la aplicacién Logix Designer.

Esta categoria se utiliza durante el proceso de calibracién. Para obtener mas
informacién sobre c6mo calibrar un médulo, consulte el Capitulo 7, Calibracién

del médulo en la pagina 109.
e

General Calibration
- Connection
- Module Irfo
- Channeis® Channel Calivration Gain = C;:gatlun
[=Reliig

- Limits 00
- Chit* (]
o Limits 02
E‘.Chﬂz- 03
- Limits 04
é.chﬂg‘ 05
. Limits 06
E|Chﬂ4 07
- Limits
=-Ch05
i e Limits

Start Calibration

Status: Creating
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Visualizacion de los tags
del médulo

108

Al crear un médulo, la aplicacién Logix Designer crea un conjunto de tags que se
puede ver en el editor de tags. Cada caracteristica configurada del médulo tiene
un tag diferente que estd disponible para ser usado en lal6gica del programa del

controlador.

Siga estos pasos para obtener acceso a los tags del médulo.

1. En Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en

Controller Tags y seleccione Monitor Tags.

I Centroller Grganizer
-3 Controller assembly_line

[T Powef-Up H;|
-3 Tasks
(-3 Mation Groups

Menitor Tags [~
Edit Tags

..... £9 Add-Onlnstruey oY
=) Data Types Bt Vegen
; %User-Deﬂnec Print »

i Cﬁ,Strinqs

Aparece el cuadro de didlogo Controller Tags con datos.

2. Para ver los tags del médulo como se muestran, haga clic en los simbolos +.

Scope: filassembly_line_2 v Show: Al Tags
Name =2| & | Value + | Force Mask € | Shyle D
— remote_ethemet_adapter:1.C [...} [...1 Al
—| remote_ethemet_adapter:1:C.Ch00 [...} [...1 Al
+| remote_ethemet_adapter:1:C. Ch00.Range 0 Decimal Sl
+| remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00 SensorType 0 Decimal Sl
+| remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch 0D NotchFitter 5 Decimal Sl
remote_ethemet_adapter:1:.C.Ch00 AlamDisable 0 Decimal B
remote_ethemet_adapter:1:.C.Ch00 ProcessAMlamlatch. .. 0 Decimal B
remote_ethemet_adapter. 1.C.Ch00 RateAlamLatchEn 0 Decimal B
remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00 OpenWireEn 0 Decimal B
remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00 Disable 0 Decimal B
+| remote_ethemet_adapter: 1:C. Ch0D TenOhmOffset 0 Decimal IN
+|remote_ethemet_adapter: 1:C. Ch 0D DigitalFitter 0 Decimal IN
remote_ethemet_adapter:1:C.Ch00. Low Signal -10.0 Float RI
remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00. HighSignal 10.0 Float RI
remote_ethemet_adapter: 1:.C.Ch00 LowEngineering -10.0 Float RI
remote_ethemet_adapter: 1:.C.Ch00 HighEngineering 10.0 Float Ri
remote_ethemet_adapter: 1:.C.Ch00.LLAlammLimit 0.0 Float Ri
remote_ethemet_adapter. 1.C.Ch00.LAlarmLimit 0.0 Float Ri
remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00. HAlzmmLimit 100.0 Float R
remate_ethemet_adapter:1:C.Ch00.HHAlamLimit 100.0 Float Ri
remote_ethemet_adapter:1:C.Ch00. Rate AlarmLimit 0.0 Float Ri
remote_ethemet_adapter:1:C Ch00.AlamDeadband 0.0 Float Ri

Para obtener més informacién sobre los tags del médulo, consulte el Capitulo 6,

Configuracién del médulo en la pagina 83.
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Tema Pagina

Antes de empezar 109

Diferencias entre la calibracion de un médulo de entradayun | 111
mddulo de salida

Calibracion de modulos de entrada 112

(alibracion de médulos de salida 118

Los médulos de E/S analégicas Compact I/O™ 5069 se calibran durante el
proceso de fabricacion. La exactitud de cada médulo se mantiene alta durante su
vida ttil. No es necesario que se calibre el médulo.

Se puede calibrar por canal o en grupos.

IMPORTANTE  Este capitulo describe varios escenarios de ejemplo de calibracién de un
madulo, pero no explica cémo calibrar todos los médulos de E/S analdgicas
Compact 1/0 5069 en todos los modos de funcionamiento que admiten estos
madulos.

Antes de empezar Considere lo siguiente antes de empezar:

o Estado del controlador durante la calibracién

o La calibracién afecta a la calidad de los datos de todo el grupo de médulos
de entrada
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Estado del controlador durante la calibracion

Debe afiadir el médulo a su proyecto de la aplicacién Logix Designer, tal como se

describe en el Capitulo 6, Configuracién del médulo en la pagina 83, antes de que

pueda calibrarlo.

El proyecto debe estar en linea con el controlador propietario para calibrar los
mddulos de E/S analdgicas Compact I/O 5069. Debe calibrarlo en las siguientes
condiciones:

o Elcontrolador debe estar en modo de programa, ya sea modo de programa,
Program, o de programa remoto, Remote Program.

Recomendamos que, al momento de calibrarlo, el médulo esté en el modo
de programacién y no controlando activamente un proceso.

e Sino hay ninguna conexién con el médulo.

La calibracion afecta a la calidad de los datos de todo el grupo de
moddulos de entrada

Cuando se esta calibrando un canal de un mddulo de entrada anal6égica Compact
I/0 5069, el ajuste del filtro de muesca de dicho canal cambia a 5 Hz. Esto
ocasiona que el tag L.Chxx.Uncertain se establezca en 1 para dicho canal hasta que
se complete la calibracién.

Las entradas agrupadas comparten un convertidor de analégico a digital. Como
resultado, cuando hay algin canal de entrada en el proceso de calibracién, el tag
L.Chxx.Uncertain se establece en 1 para los demds canales de entrada de dicho
grupo. Este ajuste se debe a que se ralentiza la frecuencia de muestreo de datos de
todos los canales de entrada del grupo.
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Diferencias entre la
calibracion de un modulo
de entrada y un médulo
desalida

El objetivo de calibrar los médulos de E/S analdgicas Compact I/O 5069 es el
mismo para los médulos de entrada y de salida, mejorar la exactitud y la
repetibilidad del médulo. Los procedimientos implicados varfan de acuerdo al
tipo de médulo:

e Cuando se calibran médulos de entrada, se utilizan calibradores de
corriente, voltaje u ohms con el fin de enviar una sefial al médulo
para calibrarlo.

e Cuando se calibran médulos de salida, se utiliza un multimetro digital
(DMM) para medir la sefial de corriente o de voltaje que el mddulo
estd enviando.

Para mantener la exactitud de la calibracién de fabrica del médulo,
recomendamos emplear instrumentos con las especificaciones que se indican a
continuacién. También se puede utilizar un multimetro digital de alta resolucion
para ajustar una fuente de calibracién de voltaje/corriente a su valor.

N.° de cat. Tipo de entrada de canal | Especificaciones recomendadas del instrumento
Corriente (mA) Fuente de corriente de 1.00...20.00 mA + 100 nA
5069-F8
Voltaje (V) Fuente de voltaje de 0...10V +2 pV
Corriente (mA) Fuente de corriente de 1.00...20.00 mA £ 100 nA
Voltaje (V) Fuente de voltaje de 0...10V + 2 pV
5069-1¥4 Detector resistivo de Resistencia de 1.0...487.0 2 +0.01%
temperatura (RTD)
Termopar (mV) Voltaje de 0...100 mV + 0.5 pV
Corriente (mA) DMM con resolucion mayor que 0.15 pA
5069-0F4, 5069-0F8
Voltaje (V) DMM con resolucién mayor que 1.0 pV
IMPORTANTE No calibre el modulo con un instrumento cuya exactitud sea inferior a la

recomendada. Se pueden producir los siguientes eventos:

« Al parecer, la calibracién se realiza normalmente, pero el médulo
proporciona datos inexactos durante la operacion.

+ Seproduce un fallo de calibracién, lo que obliga a cancelar la
calibracion.

+ Eltag/.Chxx.CalFault se establece para el canal que se intentaba
calibrar.

Se puede borrar el tag completando una calibracion valida, o
desconectando y volviendo a conectar la alimentacion eléctrica al
médulo. En este caso, debe recalibrar el médulo con un instrumento
que tenga la exactitud recomendada.
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Se aplican referencias de sefales baja y alta al médulo de entrada analégica
Compact I/O 5069 para calibrarlo. Las referencias deben coincidir con el rango

de entradas que utiliza el canal.

La tabla 25 indica los rangos de entrada y las correspondientes referencias que se
utilizan para calibrar los médulos.

Tabla 25 - Referencias de calibracion de los médulos de entrada analégica Compact /0 5069

Tipo de entrada Rango de entrada Referencia de Referencia de
calibracion baja calibracion alta
Voltaje (V) -10...10V 0.0V 10.0V
0...10V
0...5V 0.0V 50V
Corriente (mA) 0...20mA 4.0mA 20.0mA
4...20mA
RTD (solo 5069-1Y4) 1...500Q 1Q 487 Q)
2...1000 Q2
4...2000 Q
8...4000 Q2
Termopar (solo 5069-1Y4) -100...100 mV 0.0mvV 100.0 mV

Calibracion del modulo 5069-1F8

Este ejemplo describe como calibrar un canal del médulo 5069-1F8 para utilizarlo
con un tipo de entrada de voltaje (V). Siga estos pasos:

1. Conecte el calibrador de voltaje al canal que desea calibrar.

2. Entre en linea con el proyecto y asegtirese de que el controlador esté en
modo de programa.

3. Confirme que el canal que desea calibrar haya sido configurado para el
rango de entradas, Input Range, correcto.

4. En la categoria de calibracion, Calibration, del cuadro de didlogo de
propiedades del médulo, Module Properties, haga clic en Start Calibration.

Start Calibration
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5. Cuando aparezca un cuadro de didlogo pidiéndole que confirme que desea
calibrar este canal, haga clic en OK.

-
RSLogix 5000 =X

& DANGER: Calibration should not be performed on a module currently being used for control.
All channels will freeze at their current values and control may be interrupted.

Continue with Calibratign?
@) Cancel ] [ Help ]
P

6. Secleccione el canal que desee calibrar y haga clic en Next.

, — — —— -
Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate . e -
Select the channel(s) to Calibration
calibrate using the Channel | Calibrate? | Calibration Range | Calibration Gain Offset Status
"Calibrate?” checkbox. P (MA V)
0 (" ® )] -tovwotov 0.997877 0.000276 0K
Then choose to either 1 =" wvtosv 0.997877 0.000276 0K
Calibrate the Channels in 2 ] 0V to 10V 0.997877 0.000276 0K
g;"”F’s 5 gna'“’&?“f ot —2 ] OmAto 20 mA 0996585 | -0.000021 | OK
Sheseen il 2 ] 4mA to 20mA 0995892 | -0.000360 | OK
5 ] -10 Vto 10V 0.999318 0.000065 OK
[ [ -10Vto 10V 0.999318 0.000065 0K
Press Next” to continue. 7 [ -10Vio 10V 0.999318 0.000065 0K
(©) Calibrate Channels in Grox [© Calibrate Channels One at a Time
D)see ) [
~—

7. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Attach Low Reference Voltage
Signals, defina el calibrador en la referencia baja y apliquela al canal.

8. Haga clic en Next.

r —_ — -_— -
Calibration Wizard - Attach Low Reference Voltage Signals - e -
Attach Low Reference Low
signal to channel 0 Channel | Calibrate? | Calibration Range | Reference | Status
(Volts)
Press "Next” to start 0 ¥ -10Vio 10V 0.00
calibration. 1 [
2 £
3 [
s W
g [l
6 [
7 I
[ <sod{ J[ text> |[) sop [[ reb |

Aparece el cuadro de didlogo One at a Time Low Reference Results para
indicar el estado del canal después de aplicar la referencia baja.
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9. Sielestado es OK, haga clic en Next.

Calibration Wizard- One At a Time Low Reference Results .
Press Next” to go on to Low ~ ~
High Reference test. Channel | Calibrate? | Calibration Range | Referen: Status
(Volts
0 [ -10V1o 10V 000 \ | OK
1 ] N
> =
- =
- —
l Next> l [ Stop ] [ Help ]
d

Si el estado indica un error, vuelva al paso 7 hasta que el estado sea OK.

10. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Attach High Reference Voltage
Signals, defina el calibrador en la referencia alta y apliquela al médulo.

11. Haga clic en Next.

Calibration Wizard - Attach High Reference Voltage Signals > e ®
Attach High Reference High
signal to channel 0 Channel | Calibrate? | Calibration Range | Reference | Status
(Volts)

Press "Next” to start A0Vie 10V 10.00

calibration.

o fen | fes [ [~ |o
1000000

@)sm J[ Heo |
e

Aparece el cuadro de didlogo One at a Time High Reference Results para
indicar el estado del canal después de aplicar la referencia alta.

12. Siel estado es OK, haga clic en Next.

Calibration Wizard- One At a Time High Reference Results
Press "Next” to continue. High o ~N
Channel | Calibrate? | Calibration Range | Referen Status
(Votts
0 [v] -0Vt 10V 1000\ [ OK
1 [] N——"
el e

Si el estado indica un error, vuelva al paso 10 hasta que el estado sea OK.

13. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Calibration Completed, haga clic en
Finish.
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Calibracion del modulo 5069-1Y4

Este ejemplo describe como calibrar un canal del médulo 5069-1Y4 para utilizarlo

con un tipo de entrada de detector resistivo de temperatura (RTD). El médulo
5069-1Y4 utiliza las siguientes resistencias para realizar la calibracién en ohms:

o Resistencia de 1 Q) para la calibracion de referencia baja

o Resistencia de 487 Q) para la calibracion de referencia alta
Siga estos pasos:

1. Conecte la resistencia de referencia baja al canal que desee calibrar.

2. Entre en linea con el proyecto y asegtrese de que el controlador esté en
modo de programa.

3. Confirme que el canal que desea calibrar haya sido configurado para el
rango de entradas, Input Range, correcto.

4. Enla categoria de calibracién, Calibration, del cuadro de didlogo de

propiedades del médulo, Module Properties, haga clic en Start Calibration.

Start Calibration

5. Cuando aparezca un cuadro de didlogo pidiéndole que confirme que desea

calibrar este canal, haga clic en OK.

.
RSLogix 5000 =X

i DANGER: Calibration should not be performed on a module currently being used for control.
£ %5 Allchannels will freeze at their current values and control may be interrupted.

Continue with Calibration?
ﬁ Cancel | [ Help
P

6. Scleccione el canal que desee calibrar y haga clic en Next.

Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate

Select the channel(s) to Calibration
calibrate using the Channel | Calibrate? Calibration Range Calibration Gain Offset Status
"Calibrate?” checkbox. (mV / Ohms)

0 TN\ -100 mV to 100 mV 1.001488 -0.011971 OK
Then choose to either 1 ([ )| oonmto 500 Ohms 0.991390 -0.016479 oK
Calibrate the Channels in 2 ~—" | 00nmto 500 Ohms 0.991441 -0.027100 oK
Groups or Calibrate 3 0 Ohmto 500 Ohms 0.991430 0767822 | OK

Channels One Channel at
aTime

Press Next” to continue.

_) Calibrate Channels in G; alibrate Channels One at a Time

[ tet> J[) sto ][ reo |
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7. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Attach Low Reference Ohm
Sources, conecte una resistencia de 1 Q al canal que desea calibrar.

8. Haga clic en Next.

-
Calibration Wizard - Attach Low Reference Ohm Sources
Attach Low Reference Low
signal to channel 1 Channel | Calibrate? | Calibration Range Reference | Status
(Ohms)
Press "Next” to start 0 ]
calibration. 1 (%] 0 Ohm to 500 Ohms 1.00
2 [
3 0
Ll ) Ciee] Do) [
\ /

Aparece el cuadro de didlogo One at a Time Low Reference Results,
para indicar el estado del canal después de realizar la calibracion de la
referencia baja.

9. Sielestado es OK, haga clic en Next.

Calibration Wizard- One At a Time Low Reference Results

Press "Next” to go on to Low
High Reference test. Channel | Calibrate? | Calibration Range Reference | Status
(Ohms)
0 O /[
1 E 0 Ohm to 500 Ohms 1.00 l OK
2 L \ .
3 L]

rewy (| [ next>J[ ) stop | [ hep |

Si el estado indica un error, vuelva al paso 8 hasta que el estado sea OK.

10. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Attach High Reference Ohm
Sources, conecte una resistencia de 487 € al canal que desea calibrar.
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11. Haga clic en Next.

v Calibration Wizard - Attach High Reference Ohm Sources

Attach High Reference High
signal to channel 1 Channel | Calibrate? | Calibration Range Reference | Status
(Ohms)

Press "Next” to start

calibration. i 0 Ohm to 500 Ohms 487.00

wlnl=|e

<Back Next> 2 Stop Help

Aparece el cuadro de didlogo One at a Time High Reference Results,
para indicar el estado del canal después de realizar la calibracién de la
referencia alta.

12. Siel estado es OK, haga clic en Next.

' Calibration Wizard- One At a Time High Reference Results

Press "Next™ to continue. High
Channel | Calibrate? Calibration Range Reference | Status
(Ohms)
0 L] /
1 | 0Oonmtoso0Onms | 487.00 (| OK
2 L X y,
E Ll

Si el estado indica un error, vuelva al paso 11 hasta que el estado sea OK.

13. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Calibration Completed, haga clic
en Finish.
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Al calibrar un canal de un médulo de salida analégico Compact I/O 5069, la
aplicacién Logix Designer ordena al médulo que envie salidas con niveles de senal
especificos. El tipo de senal lo determina el tipo de salida que utiliza el canal.

La tabla 25 indica los rangos de salida y las correspondientes referencias que se

utilizan para calibrar el médulo.

Tabla 26 - Referencias de calibracion de los médulos de salida analégica Compact 1/0 5069

Tipo de salida Rango de salida Nivel de referenciade | Nivel de referencia de
calibracion baja calibracion alta
Voltaje (V) -10...10V -10.0V 10.0V
0...10V 1.0V 100V
0...5V 1.0V 50V
Corriente (mA) 0...20mA 1.0mA 20.0mA
4...20mA 50mA 20.0mA

Debe medir el nivel real y registrar los resultados para tener en cuenta cualquier

error de exactitud del médulo.

(Calibracion del modulo 5069-0F8

Este ejemplo describe cémo calibrar un canal del médulo 5069-OF8 para

utilizarlo con un tipo de salida de voltaje (V). Siga estos pasos:

1. Conecte el multimetro digital al canal que desee calibrar.

2. Entre en linea con el proyecto y asegtrese de que el controlador esté en

modo de programa.

3. Confirme que el canal que desea calibrar se ha configurado para el rango de

salida correcto.

4. Enla categoria de calibracién, Calibration, del cuadro de didlogo de
propiedades del médulo, Module Properties, haga clic en Start Calibration.

Start Calibration
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5. Cuando aparezca un cuadro de didlogo pidiéndole que confirme que desea

calibrar este canal, haga clic en OK.

r
RSLogix 5000

===

Continue with Calibratign?

Help ]

J[) Goneel ]|
e

& DANGER: Calibration should not be performed on a module currently being used for control.
All channels will freeze at their current values and control may be interrupted.

6. Secleccione el canal que desee calibrar y haga clic en Next.

Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate

Select the channel(s) to Calibration
calibrate using the Channel | Calibrate? | Calibration Range | Calibration Gain Offset Status.
"Calibrate?” checkbox. N\ (mA /V)

o J\_Iv 10Vt 10V 0.999773 -0.000840 | OK
Then choose to either 1 4 -10Vto 10V 0.999773 -0.000840 | OK
Calibrate the Channels in 2 0] -10Vto 10V 0.999773 -0.000840 OK
Groups or Calibrate 3 B 10Vt 10V 0999773 -0.000840 | OK
g'}?:gels SrAeETEE B A0V 10V 0999773 | -0.000840 | OK

3 [F -10Vto 10V 0.999773 -0.000840 OK

6 [ 10V 10V 0.999773 -0.000840 | OK
Press Next” to continue. 7 £ 10Vt 10V 0.999773 0000840 | OK

) Calibrate Channels in G

7. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Output Reference Signals, haga clic

en Next.

-
Calibration Wizard - Output Reference Signals

Press Next” to start the Low Recorded
selected channel Channel | Calibrate? | Calibration Range | Reference | Reference | Status
p_todl.llcing the reference (Volts) (Volts)
sanat 0 @] S0V 10V _ | -10.00
Channel: 0 1 L]

= =

3 &

a =

5 F

7 :

<Back Next> top Help

Aparece el cuadro de didlogo Measure and Record Values.
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8. Utilice un multimetro para medir el valor de referencia del canal.

9. Anote el valor medido en la columna Recorded Reference (Volts) y haga
clic en Next.

-
Calibration Wizard - Measure and Record Values /—\
Measure the output Low Recorded
values for the selected Channel | Calibrate? | Calibration Range | Referen Reference | Sttus
chalnnels usinala (Volts (Volts)
multimeter with an =
accuracy of at least 4 0 ¥ -10Vio 10V -10.00 \| -10.0035 | /'
decmal places. 1 L N //
2
Channels: 0 3
Enter the measured = =
value for each channel in =
the "Recorded 6 O]
Reference” column. 7
Press "Next” to continue.
rety (| [ nvext> J[)sp ][ hep
rd

Aparece el cuadro de didlogo One At a Time Low Reference Results, para
indicar el estado del canal calibrado.

10. Siel estado es OK, haga clic en Next.

=
Calibration Wizard- One At a Time Low Reference Results
Press Next” to go on to Low Recorded ¢~
High Reference test, Channel | Calibrate? | Calibration Range | Reference | Referen Status
(Volts) (Volts),

0 V] -10Vto 10V -10.00 -10. 00350\ 0K
1 B N—1
> =
3 I
4 O
z =
3 L]
= =

Retry [ Next> “)Smp H Help ]

Si el estado no es OK, repita el proceso de calibracién.

11. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Output Reference Signals e indique
el canal a ser calibrado para la referencia alta, haga clic en Next.

-
Calibration Wizard - Output Reference Signals
Press Next” to start the High Recorded
selected channel Channel | Calibrate? | Calibration Range | Reference | Reference | Status
produdng the reference (Volts) (Volts)
Eo 0 ] -0Vt 10V 10.00
Channel: 0 1 ]
2 |
; 0
5 O
6 0
7 |
<Bac Next> |[ ) stop |[ Hep

Aparece el cuadro de didlogo Measure and Record Values.

12. Utilice un multimetro para medir el valor de referencia del canal.
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13. Anote el valor medido en la columna Recorded Reference (Volts) y haga
clic en Next.

Calibration Wizard - Measure and Record Values /\

Measure the output High Recorded
values for the selected Channel | Calibrate? | Calibration Range | Refere: Reference | Sttus
channels using a (Volt (Volts)

multimeter with an
adinacy of atleastd 10Vt 10V 1o.uo\\ 10.0043 ,/
N /

decimal places.

JEEE]

Channels: 0

Enter the measured
value for each channel in
the "Recorded
Reference” column.

i8]

BN 5 (TN PN P () N PN

(]

Press Next" to continue.

Aparece el cuadro de didlogo One At a Time High Reference Results, para
indicar el estado del canal calibrado.

14. Siel estado es OK, haga clic en Next.

Calibration Wizard- One At a Time High Reference Results

Press Next" to continue. High Recorded
emanmed| Calibrate? | Calibration Range | Reference | Reference | Status
N\ (Volts) (Volts)

0 | ™ -10Vio 10V 10.00 10.0043 | OK
VA=

N2 A O
3 &
n ]
= ]
= -
7 o

Si el estado no es OK, repita el proceso de calibracion.

15. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Calibration Completed, haga clic
en Finish.
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Resolucion de problemas de los madulos

Tema Pagina
Indicador de estado de médulo 123
Indicadores de estado de mddulos de entrada analdgica Compact I/0 5069 125
Indicadores de estado de mddulos de salida analégica Compact 1/0 5069 127
Utilice la aplicacién Logix Designer para resolucion de problemas 129

Sus médulos de E/S analdgicas utilizan los siguientes indicadores de estado:

e Indicador de estado del médulo (MOD): Este indicador funciona de la
misma manera en todos los médulos de E/S analégicas Compact I/0™ 5069.

o Indicador de estado de E/S: Este indicador funciona de manera diferente
de acuerdo al tipo de médulo.

Indicador de estado de La tabla 27 describe el indicador de estado de médulo de los médulos de E/S
Ve analégicas Compact I/0 5069.
mddulo 8 P
Tabla 27 - Indicador de estado del médulo (MOD) - Médulos de E/S analdgicas Compact 1/0 5069
Estado del Descripcion Accion recomendada
indicador
Apagado El médulo no tiene corriente. Ninguno: Si su aplicacién no utiliza el mddulo.
Si su aplicacion utiliza el mddulo y se espera que esté en funcionamiento,
siga estos pasos:
+ Confirme que el sistema tenga corriente.
« (Confirme que el mddulo haya sido instalado correctamente.
Verde fijo El mddulo tiene una conexidn con el controlador propietario y esta Ninguna
funcionando de la manera esperada de acuerdo con la configuracién
del mddulo.
Verde parpadeante Se dan las siguientes condiciones: Localice los problemas de su aplicacion Logix Designer para determinar lo

« El mddulo tiene corriente.

+ Elmédulo no tiene conexidn con el controlador.
Esto puede deberse a que no se ha configurado el médulo, la

configuracion es incorrecta o incompleta, o el médulo se ha inhibido.

que impide la conexion del médulo con el controlador y resuélvalos.
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Tabla 27 - Indicador de estado del médulo (MOD) - Médulos de E/S analdgicas Compact 1/0 5069

Estado del
indicador

Descripcion

Accion recomendada

Rojo fijo

El mddulo ha experimentado un error no recuperable.

Reemplace el mddulo.

Rojo parpadeante

Ocurre una de las siguientes condiciones:
« Hay una actualizacién del firmware del médulo en curso.

« Hafallado un intento de actualizar el firmware del mddulo.

« Eldispositivo ha experimentado un fallo recuperable.
» Ha caducado una conexion con el médulo.

Realice una de las siguientes acciones:

Espere a que termine la actualizacion del firmware.
Vuelva a intentar actualizar el firmware después del intento fallido.

Utilice la aplicacion Logix Designer para determinar la causa del fallo
del mddulo.
Las categorias Connection y Module Info de la configuracién del
madulo indican el tipo de fallo.
Para borrar un fallo recuperable, siga uno de estos pasos:
— Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica del
mddulo.
- Haga dicen Reset Module en el proyecto de Logix Designer
mediante la categoria Module Info del cuadro de didlogo
Module Properties.
Siel fallo no se borra después de desconectar y volver a conectar la
alimentacion eléctrica, y hacer clic en Reset Module, comuniquese con
|a asistencia técnica de Rockwell Automation.

Utilice la aplicacion Logix Designer para determinar si ha caducado
una conexion. La categoria Connection de las propiedades del médulo
indica el estado del mddulo, y si una conexién ha caducado.

Si una conexién ha caducado, determine la causa y corrijala. Por
ejemplo, el fallo de un cable puede hacer que la conexién caduque.

La siguiente

secuencia:

1. Rojo fijo durante
aproximadamente
2 segundos

2. Verde parpadeante
indefinidamente

El médulo se esta encendiendo.

Espere a que termine la secuencia de encendido.
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Indicadores de estado de  Lafigura 7 muestra los indicadores de estado de médulos de entrada analdgica

v 1/0 5069.
médulos de entrada Compact I/0 5069
analégica Figura 7 - Indicadores de estado de médulos de entrada analégica Compact 1/0 5069
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La tabla 28 describe el indicador de estado de E/S de médulos de entrada

analégica Compact I/0 5069.

Tabla 28 - Indicador de estado de E/S - Médulos de entrada analégica Compact 1/0 5069

Estado del Descripcion Accion recomendada
indicador
Apagado Ocurre una de las siguientes condiciones: Realice una de las siguientes acciones:

+ Elmddulo no tiene corriente. ) ) o .

) . ] o | = Ninguna: Sisu aplicacién no utiliza el canal de entrada.
+ Elmddulo tiene corriente pero no se ha establecido ninguna conexidn | Si espera que su médulo tenda corriente pero no la tiene. siaa
del controlador con el mddulo. perag 9 P SIg
) ) ) - estos pasos:

« Elmédulo tiene corriente, pero el canal de entrada estd inhabilitado. — Confirme que el sistema tenga corriente.

- (Confirme que el médulo haya sido instalado correctamente.

« Siel médulo tiene corriente, pero el canal no funciona de la manera
esperada, utilice la aplicacion Logix Designer para confirmar que el
canal no esté inhabilitado y que tenga conexion con el controlador.
La categoria Connection de las propiedades del médulo indica si el
mddulo estd en funcionamiento o si tiene un fallo. Si el médulo tiene
un fallo, la categoria Connection indica la informacién de error que
afecta el estado del mddulo.

Amarillo fijo El canal de entrada estd funcionando con normalidad. Ninguna
Rojo fijo Se ha producido un error interno en el médulo. A continuacidn, se dan Realice una de las siguientes acciones:
fé?;“rf?!)‘?s de problemas que pueden hacer que el indicador de estado esté | , Sielindicador estd en el estado rojo fijo tras la secuencia de encendido
jotijo: inicial y permanece en ese estado, cambie el mdulo.
» Eimddulo ha experimentado un error no recuperable. « Sise ha producido un fallo de calibracién, desconecte la alimentacion
» Se ha producido un fallo de calibracion en el canal. eléctrica del mddulo y vuelva a conectarla. Cuando termine la
+ Elmédulo esté funcionando a una temperatura superior a la que tiene ?;;lr’iigc'a de encendido, el canal vuelve al ajuste de calibracidn de
especificada. Es decir, hay una condicion de sobretemperatura. i . o )

Si el indicador sigue en estado rojo fijo después de desconectar la

alimentacion eléctrica y volver a conectarla, cambie el médulo.

« Para devolver el médulo al rango de temperatura de funcionamiento
especificado, siga estos pasos:

— Compruebe la temperatura en la ubicacién donde se ha instalado
el médulo y reduzcala i es necesario.

— Asegurese de que se proporcione al mddulo el nivel adecuado de
corriente. Si no es asi, cambie la corriente aplicada a un nivel
aceptable.

Puede consultar las especificaciones del médulo, como por ejemplo, la

temperatura de funcionamiento aceptable o los niveles de corriente

aplicada, en el documento 5069 Compact I/0 Modules Specifications

Technical Data, publicacion 5069-TD001.

Rojo parpadeante Un dispositivo externo ha causado un fallo en el canal de entrada. A Realice una de las siguientes acciones:

continuacion, se dan ejemplos de problemas que pueden ocasionar este
fallo:
» Lasenal de entrada esté bajo rango o sobrerrango.
Elrango de la sefal se establece en el proyecto de la aplicacion Logix
Designer.

« Una condicion de cable abierto, es decir, hay un cable desconectado
del canal de entrada.

« EImodulo utiliza la alimentacion del bus del sensor/accionador (SA)
pero la alimentacion no estd disponible o no es correcta.

«» Compruebe la sefial de entrada para determinar si esta bajo rango o
sobrerrango.

Si es asi, realice los cambios necesarios para devolver una sefial de
entrada dentro de los limites del rango.

« Compruebe el cableado del canal de entrada.
Si es necesario, vuelva a conectar el cable.

« Compruebe el conector de SA, disponible en un adaptador

5069-AEN2TR o0 un mddulo 5069-FPD para asegurarse de que la
alimentacién sea de 24 VCC.

Sila alimentacion no es de 24 VCC, resuelva los problemas de la
conexion de alimentacién de SA.

Para obtener mas informacion acerca del uso del conector de SA,
consulte la documentacién sobre el adaptador 5069-AEN2TR y el
médulo 5069-FPD que se indica en Recursos adicionales en la
pagina7.

Amarillo/rojo
alternante

Hay una calibracién en curso.

Termine el proceso de calibracién en la aplicacién Logix Designer.
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Indicadores de estado de  Lafigura 8 muestra los indicadores de estado de médulos de salida analégica

) i C 1/0 5069.
modulos de salida ompact 1/0 5069
analégica Figura 8 - Indicadores de estado de médulos de salida analdgica Compact 1/0 5069
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La tabla 29 describe el indicador de estado de E/S de médulos de salida analdgica

Compact I/0 5069.

Tabla 29 - Indicador de estado de E/S - Médulos de salida analégica Compact 1/0 5069

Estado del Descripcion Accion recomendada
indicador
Apagado Ocurre una de las siguientes condiciones: Realice una de las siguientes acciones:
+ Elmddulo no tiene corriente. ) ) o - .
) ) ] ) . « Ninguna: Si su aplicacién no utiliza el canal de salida.
+ El'médulo tiene corriente pero no se ha establecido nunca ninguna + Siespera que su médulo tenga corriente pero no la tiene. siaa
conexidn del controlador con el mddulo. estosppasgs- 9 P SIg
+ Elmédulo tiene corriente, pero el canal de salida esta inhabilitado. — Confirme que el sistema tenga corriente.

- (Confirme que el médulo haya sido instalado correctamente.

« Siel médulo tiene corriente, pero el canal no funciona de la manera
esperada, utilice la aplicacion Logix Designer para confirmar que el
canal no esté inhabilitado y que tenga conexion con el controlador.
La categoria Connection de las propiedades del médulo indica si el
mddulo estd en funcionamiento o si tiene un fallo. Si el médulo tiene
un fallo, la categoria Connection indica la informacién de error que
afecta el estado del mddulo.

Amarillo fijo El canal de salida estd funcionando con normalidad. No se necesita ninguna accion.
Rojo fijo Se ha producido un error interno en el médulo. A continuacidn, se dan Realice una de las siguientes acciones:
f(])g(:anqu de problemas que pueden hacer que el indicador de estado esté | | Sielindicador estd en el estado rojo fijo tras la secuencia de encendido
Jotijo: inicial y permanece en ese estado, cambie el médulo.
» Eimddulo ha experimentado un error no recuperable. « Sise ha producido un fallo de calibracién, desconecte la alimentacion
» Se ha producido un fallo de calibracion en el canal. eléctrica del mddulo y vuelva a conectarla. Cuando termine la
+ Elmédulo esté funcionando a una temperatura superior a la que tiene ?;;lr’iigc'a de encendido, el canal vuelve al ajuste de calibracidn de
especificada. Es decir, hay una condicion de sobretemperatura. i . o )

Si el indicador sigue en estado rojo fijo después de desconectar la

alimentacion eléctrica y volver a conectarla, cambie el médulo.

« Para devolver el médulo al rango de temperatura de funcionamiento
especificado, siga estos pasos:

— Compruebe la temperatura en la ubicacién donde se ha instalado
el médulo y reduzcala i es necesario.

— Asegurese de que se proporcione al mddulo el nivel adecuado de
corriente. Si no es asi, cambie la corriente aplicada a un nivel
aceptable.

Puede consultar las especificaciones del médulo, como por ejemplo, la

temperatura de funcionamiento aceptable o los niveles de corriente

aplicada, en el documento 5069 Compact I/0 Modules Specifications

Technical Data, publicacion 5069-TD001.

Rojo parpadeante Un dispositivo externo ha causado un fallo en el canal de salida. A Puede darse uno de los siguientes casos:

continuacion, se dan ejemplos de problemas que pueden ocasionar
este fallo:

+ Hay un cable desconectado de la salida. Es decir, hay una condicion de
ausencia de carga.

+ Elmédulo dirige a un canal una corriente mayor que el nivel maximo
de corriente que el canal puede manejar. Es decir, hay una condicién
de cortocircuito.

« Elmddulo utiliza la alimentacién del bus del sensor/accionador (SA)
pero |a alimentacién no esta disponible o no es correcta.

« Compruebe el cableado del canal de salida.
Si es necesario, vuelva a conectar el cable.

« Resuelva los problemas de la aplicacin para asegurarse de que se
dirige al canal un nivel de corriente aceptable.

« Compruebe el conector de SA, disponible en un adaptador
5069-AEN2TR o un médulo 5069-FPD para asegurarse de que la
alimentacion sea de 24 V(C.

Sila alimentacion no es de 24 VCC, resuelva los problemas de la
conexion de alimentacion de SA.

Para obtener més informacidn acerca del uso del conector de SA,
consulte la documentacién sobre el adaptador 5069-AEN2TR y el
médulo 5069-FPD que se indica en Recursos adicionales en la
péagina 7.

Amarillo/rojo
alternante

Hay una calibracién en curso.

Termine el proceso de calibracién en la aplicacion Logix Designer.
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Utilice la aplicacién Logix Ademis de la pantalla de indicadores de estado del médulo, la aplicacion
Designer para resolucion Logix Designer indica la presencia de condiciones de fallo.

de Pmblemas Las condiciones de fallo se informan de las siguientes maneras:

e Senal de advertencia en el rbol de configuracién de E/S

o Informacién sobre fallos y estado en las categorias de las propiedades del

médulo

o Editor de tags de la aplicacién Logix Designer

Senal de advertencia en el arbol de configuracion de E/S

Como se puede observar en la figura 9, cuando se produce un fallo aparece un
icono de advertencia en el drbol de configuracion de E/S.

Figura 9 - Seial de advertencia en el controlador
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=55 Controller BW

Controller Tags

-3 Controller Fault Handler

.. Power-Up Handler

=25 Tasks

9@ MainTask .

 @EBMeinProgram ) gy 5060 Backplane
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DS%DUMDS ffﬂups ----- : [0] 5069-AEMZTR Remote_2
7 X5 Drive_1_K350 -OF8/A Analog_Dotpsed_Chanr
..... £3 Add-On Instructions -IF8/A Analog_Input_8_Chapael

;| Ungrouped Axes
(-3 Data Types

----- T, Logical Model
-7 Y0 Configuration

--- 1756 Backplane, 1756-A10

BE?E Ethernet

..... fl9 1756-L85E BW
(- 5069-AENZTR Remote_1

1 5069-AEN2ZTR Remote 2
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Informacion sobre fallos y estado en las categorias de las
propiedades del modulo

La seccién Module Properties de las aplicaciones Logix Designer incluye varias

categorias. El nimero y los tipos de categorfas cambian de acuerdo al tipo de
modulo.

Cada categoria incluye opciones para configurar el médulo o monitorear el estado
actual del moédulo. A continuacidn, se indican varias maneras de monitorear el
estado de fallos de un médulo:

o Estado de médulo en la categoria general

e Descripciones de fallo del médulo en la categoria Connection

Estado de mddulo en la categoria general

Como se puede observar en la figura 10, el estado de un médulo se indica en la
categorfa General de las propiedades del médulo.

Figura 10 - Mensaje de fallo en la linea de estado

51 Module Properties: Remate_2:2 (5069-IF 2.007) =N =
- General General
i Connection
i Module Info .
i Type: 5069-IF8 8 Channel Violtage/Current Analog Input
= Channels
=-Ch00 Vendor. Allen-Bradley
e Parent Remote_2
- Bz Name Anzlog_Input_8_Channel_VoltageCurent S
=-Chi2
- Alarms Description: -
=-Ch03
- Alarms
=-Ch4
- Mams L
=-Chi5
- Mlams Module Definition
=-Ch06 )
- Series: A
=-Cha7 Revision 2007
- Alams o '
.. Calibration Electronic Keying: Compatible Module
Connection Data
Input Data Analog Data
Change ...
A
Status: Faulted OK Cancel Help
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Descripciones de fallo del mddulo en la categoria Connection

Como se puede observar en la figura 11, en la categoria Connection se indica una
descripcion del fallo del médulo que incluye un cédigo de error asociado con el
tipo de fallo especifico y se utiliza en la resolucién de problemas.

Figura 11 - Descripcion de fallos con cédigo de error

% Module Properties: Remote 2:2 (5069-IF8 2.007) E@

- General Connection

- Module Info
- Channels
£ ChOD
. L Mams Name
- Cho1
. L Mams

Requested Packet Interval (RPI)

N Connection over EtherNet/IP
(ms)

£ Cho2 nputData 1000 2][02- 7500 Unicast -
Tt Nams
- Ch03
i pams
£ Ch04

P pams

[ inhibit Module

Calbration [] Major Fault On Contralle

Module Fault

(Code 1620116) Electronic Keying Mismatch: Major andfor Minor revision invalid or incorrect.

Status: Faulted Apply Help

Editor de tags de la aplicacion Logix Designer

Como se puede observar en la figura 12, las condiciones de fallo se indican en los
tags del controlador correspondientes al médulo.

Figura 12 - Indicacion de fallo en los tags del controlador

Controller Tags - BW(controller)

Scope: [aBW w»  Show: All Tags v T
Mame =3|e |Value  # | Force Mask € | Style Data Type 0
+-Remote_Z:2.C [oaal I...} AB:5000_AIS.C.0
—|-Remate_2:.2:1 [eaal I...} AB:5000_AIS:1:0
__Pemote 22 BunMad 0 Decimal BOOL
(0 Remote_2:2:| ConnectionFaulted 1 > Decimal BOOL
te—2:Z:HbiagresticActi — 1] Decimal BOOL
+|-Remote_2:2:. Diagnostic SequenceCount 9 Decimal SINT
—| Remote_2:21Ch00———— aooll foool CHANNEL_AI_DI...
| Remote_2:2:1.Ch0.Faul il > Decimal BOOL
Pt 2rtain F—""0| Diecimal BOOL
Remote_2:2: ChD0 OpenWire 0 Decimal BOOL
Remote_2:2: ChD0 OverTemperaturs 0 Decimal BOOL
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Cuadro de didlogo Module Diagnostics

Los diagnésticos del médulo se pueden consultar desde el cuadro de didlogo
Module Properties, como se muestra en la figura 13.

Figura 13 - Diagnésticos del médulo

=] Module Properties: Remote 2:1 (5069-OF8 2.001)

[E=8{EoR 55

- General

- Connection
¥ o
-Channels

Calbration

Status: Running

Module Info

Identification

Vendar: Allen-gradiey
ProductType: A< Analog
Product Code:  5069-OF8
Revision: 2,005

Serial Number: 70302218

ProductName:  5069-OF8/A

Status
Major Fault:
Minor Fault:

Internal State:

Configured:
Owned:

Module Identity:

e

None
None

Program mode

Configured
Owned

Match

[Cok ) [ Cameet | [ 0 [ Hee |

Module Diagnastics

Run Mode: Tdle Diagnostic Counters
Diagnostics Thresholds Exceeded: Present Connections: 1
Diagnostics Sequence Count: 9 Packet lost: 0
Self Test: Passed Timeout: 0
CPU Utlization: 100%
Time Synchronization

Status: Synchronized

Grand Master Clock Identity: 001DSCFFFECDS2C0

Local Clock Offset to System Time: 533624560845796394 s

Local Clock Offset Timestamp: 1997-12-31-23:02:08.538_650_154{UTC-05:00)

I

Publicacion de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015



Apéndice B

Definiciones de tags

Tema Pagina
Convenciones sobre los nombres de los tags 134
Acceso a tags 134
Tags de médulo 5069-IF8 135
Tags del médulo 5069-1Y4 142
Tags de los médulos 5069-0F4, 5069-0F8 154

Los tags de médulo se crean cuando se afiade un médulo a un proyecto de la
aplicacién Logix Designer.

Los siguientes tipos de tags estdn disponibles con los médulos de E/S analdgicas
Compact I/O™ 5069:

o Configuracién
e Entrada
o Salida

El conjunto de tags de médulo asociados a un médulo depende del tipo de
modulo y de las opciones de definicién de médulo elegidas durante la
configuracién del mddulo. Por ejemplo, si utiliza una conexién de solo recepcion
en la definicién del médulo, la aplicacién Logix Designer crea inicamente tags de
entrada para dicho médulo.

Las tablas que contienen esta seccién indican todos los tags disponibles en un

modulo. No se utilizan todos los tags de la lista cuando ese tipo de mddulo se
afiade a un proyecto. El uso de tags cambia con la configuracion del médulo.
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Convenciones sobre los Los Ii)onzibrei de los tags .dc un m(’);lul(? siguen de(te.rminladzs convinciznes de
nombrado. Las convenciones son las siguientes: (ejemplo de nombre de tag =
nombres de los tagS remote_ethernet_adapter:1:1.Ch00.Data).

o remote_cthernet_adapter = nombre del adaptador EtherNet/IP
5069-AEN2TR en el sistema Compact I/O 5069

¢ 1 =ntmero de ranura

e I=tipodetag

Los posibles tipos de tag de E/S analégicas Compact I/O 5069 son
C (configuracién), I (entrada) y O (salida).

e ChO00 = ntimero de canal del médulo

o Data = funcién del tag

En este caso, Data representa los datos de entrada que se devuelven al
controlador propietario.

Acceso a tags Los tags pueden verse en el editor de tags. Siga estos pasos.

1. Abra su proyecto de la aplicacién Logix Designer.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en Controller Tags y seleccione
Monitor Tags.

I Controller Crganizer > X |
=5 Controller assembly_line H

.3 Controller Fa [ NewTag.. Crl+ W

----- 3 Power-Up Hi| Meanitor Tags [\ |

i Tasks Edit Tags
f-[23 Motion Groups Veri
.3 Add-On Instruct erify
&5 Data Types Export Tags...
: Cﬂ, User-Definec =
Print 4
L@ Strings

3. Abra IOS tags segt’m sea necesario paraver tags concretos.

Scope ﬁl assembly_line_2 » Show: All Tags
Name =2| e | Value € | Force Mask € | Style D
—| remote_ethemet_adapter:1:.C ooal ooal Al
—| remate_ethemet_adapter:1.C.Ch00 ooal ooal Al
+| remote_sthemet_adapter:1:.C.Ch00.Rangs a Decimal Sl
+| remote_sthemet_adapter:1.C.Ch00.SensorType a Decimal Sl
+| remote_ethemet_adapter:1.C.Ch00.NotchFilter 5 Decimal Sl
remote_ethemet_adapter:1:C Ch00 AlamDisable 1] Decimal B
remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00. ProcessMamlatch. .. 1] Decimal B
remote_ethemet_adapter:1:C.Ch00 RateAlamLatchEn 1] Decimal B
remote_ethemet_adapter: 1:C.Ch00 OpenWireEn 1] Decimal B
remote_ethemet_adapter:1.C.Ch(0.Disable 1] Decimal B
+|-remote_ethemet_adapter:1.C.Ch00. TenOhmOffset 1] Decimal M
+|-remote_ethemet_adapter:1:.C.Ch00 Digital Fitter 1] Decimal M
remote_ethemet_adapter:1:.C.Ch00.Low Signal -10.0 Foat R
remote_ethemet_adapter:1.C.Ch00.HighSignal 10.0 Foat R
remote_ethemet_adapter:1.C.Ch00.LowEngineering -10.0 Foat R
remote_ethemet_adapter:1.C.Ch00.HighEngineering 10.0 Foat R
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Tags de modulo 5069-IF8  Estaseccién describe los tags asociados con el médulo 5069-1F8.

Tags de configuracion

La tabla 30 describe los tags de configuracién del médulo 5069-IF8.
Tabla 30 - Modulo 5069-IF8 - Tags de configuracion

Nombre Tamaiio Definicion Valores vélidos
Chxx.Range SINT Rango de operacion del canal + 0=-10...10V
« 1=0...5V
« 2=0...70V
+ 4=0...20mA
« 5=4...20mA
Chxx.NotchFilter SINT El filtro de muesca elimina el ruido de linea del canal. + 0=10Hz
(rechazo de 50/60 Hz simultédneo)
+ 1=50Hz
+ 2=60Hz
+ 3=100Hz
+ 4=200Hz
+ 5=500Hz
+ 6=1,000Hz
« 7=2,500Hz
+ 8=5,000Hz
+ 9=10,000 Hz
« 10=15,625Hz
+ 11=25,000Hz
+ 12=31,250Hz
« 13=5Hz
+ 14=162,500Hz
« 15=15Hz
+ 16=20Hz
Chxx.AlarmDisable BOOL Inhabilita todas las alarmas del canal. + 0=Lasalarmas no estan
IMPORTANTE: Tenga en cuenta lo siguiente: inhabilitadas
« Siusted cambia este tag a 0, es decir, de manera que las alarmasno | « 1= Las alarmas estan inhabilitadas
estén inhabilitadas, también debe habilitar las alarmas individuales (valor predeterminado)
para que funcionen.
Por ejemplo, si desea utilizar la alarma baja baja para un canal, debe
establecer Chxx.AlarmDisable en 0y establecer el tag de salida
Chxx.LLAlarmEn en 1 para que la alarma quede habilitada.
Esto se aplica a todas las alarmas del mddulo.
« Alainversa, si establece este tag en 1, las alarmas se inhabilitan
independientemente del ajuste del tag de habilitacion de cualquier
alarma.
Chxx.ProcessAlarmLatchEn BOOL Configura las alarmas del proceso para que se enclaven mientrasnosean | + 0= Enclavamiento inhabilitado
explicitamente desenclavadas. (predeterminado)
Las alarmas de proceso incluyen: « 1= Enclavamiento habilitado
« Alarma alta alta
« Alarmaalta
« Alarma baja
« Alarma baja baja
Chxx.RateAlarmLatchEn BOOL Configura la alarma de régimen para que se enclave hasta que se » 0=Enclavamiento inhabilitado
desenclave explicitamente. (predeterminado)
+ 1=Enclavamiento habilitado
Chxx.OpenWireEn BOOL Habilita el diagndstico de cable abierto, Open Wire, de entrada + 0=Inhabilitado (predeterminado)
+ 1=Habilitado
Chxx.Disable BOOL Inhabilita el canal. + 0=El canal estd habilitado
Cuando se inhabilita un canal, ocurre lo siguiente: (predeterminado)
« Sedesactiva el indicador de estado de E/S del canal. » 1=Elcanal estd inhabilitado
« Eltag de entrada Chxx.Fault se establece en 1.
Chxx.DigitalFilter INT Un valor diferente de cero habilita el filtro, lo que proporciona una 0 = Elfiltro esté apagado.
constante de tiempo en milisegundos usada en un filtro de retardo de Cualquier valor mayor que cero = valor
primer orden para uniformizar la sefial de entrada. defiltro en milisequndos
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Tabla 30 - Modulo 5069-IF8 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores vélidos

Chxx.LowSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial baja se presentaen | Aplicaciones de corriente - Cualquier
términos de las unidades de las seiales de entradas, y corresponde al valor menor al de la sefial alta en el
término de medicion baja cuando se escala. rango.

» 0= valor predeterminado para el
rango0...20 mA

» 4 =valor predeterminado para
4...20mA

Aplicaciones de voltaje - Cualquier valor

menor al de la sefial alta en el rango.

+ -10=valor predeterminado para el
rango-10...10V

+ 0 =valor predeterminado para los
rangos0...5Vy0...10V

Chxx.HighSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial alta se presentaen | Aplicaciones de corriente - Cualquier
términos de las unidades de las sefiales de entradas, y corresponde al valor mayor al de la sefial baja en el
valor de medicion alto cuando se escala. rango.

+ 20 =valor predeterminado para
cualquiera de los rangos de entrada
de corriente

Aplicaciones de voltaje - Cualquier valor

mayor al de la sefial baja en el rango.

+ 10 = valor predeterminado para los
rangos0...10Vy-10...10V

+ 5 =valor predeterminado para el
rango0...5V

Chxx.LowEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a Cualquier valor inferior al valor de
determinar las unidades de medicion a las que se escalan los valores medicion alto.
de las sefiales. El término de medicidn baja corresponde al valor de « Aplicaciones de corriente: 0.0 = valor
sefial bajo. predeterminado

» Aplicaciones de voltaje: sefial baja =
valor predeterminado. Por ejemplo,
conelrango-10...10V, el valor
predeterminado es =-10.

Chxx.HighEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a Cualquier valor superior al valor de
determinar las unidades de medicién a las que se escalan los valores de | medicidn bajo.
las sefiales. El término de medicidn alta corresponde al valor de sefial alto. | «  Aplicaciones de corriente: 100.0 =
valor predeterminado

» Aplicaciones de voltaje: sefial alta =
valor predeterminado. Por ejemplo,
con el rango-10...10V, el valor
predeterminado es = 10.

Chxx.LLAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma baja baja. Hace que Chxx.LLAlarm se dispare | 0.0 = valor predeterminado
cuando la sefial de entrada cae por debajo del punto de disparo
configurado. En términos de unidades de medicion.

Chxx.LAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma baja. Hace que ChxxLAlarm se dispare cuando | 0.0 = valor predeterminado
|a sefial de entrada cae por debajo del punto de disparo configurado. En
términos de unidades de medicion.

Chxx.HAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma alta. Hace que ChxxHAlarm se dispare cuando | 100.0 = valor predeterminado
|a sefial de entrada supera el punto de disparo configurado. En términos
de unidades de medicion.
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Tabla 30 - Modulo 5069-IF8 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos

Chxx.HHAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma alta alta. Hace que ChxxHHAlarm se dispare | 100.0 = valor predeterminado
cuando la sefial de entrada supera el punto de disparo configurado.
En términos de unidades de medicién.

Chxx.RateAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma de régimen. Hace que ChxxRateAlarm se 0 = No se utiliza la alarma de régimen.
dispare cuando la sefial de entrada cambia a un régimen més rapido que | Cualquier valor mayor que cero = punto
la alarma de régimen configurada. Se configura en unidades de medicion | de disparo

por segundo.

Chxx.AlarmDeadband REAL Permite que una alarma del proceso permanezca establecida, a pesar de | Cualquier valor que no sea negativo
que haya desaparecido la condicidn de alarma, siempre que los datos de | 0 = valor predeterminado

entrada permanezcan dentro de la banda muerta de la alarma de
proceso.

El valor de la banda muerta se resta de los limites de alarma alta y alta
alta para calcular los umbrales de banda muerta correspondientes a estas
alarmas. El valor de la banda muerta se suma a los limites de alarma baja
y baja baja para calcular los umbrales de banda muerta correspondientes

a estas alarmas.
Tags de entrada La tabla 31 describe los tags de entrada del médulo 5069-IF8.
Tabla 31 - Médulo 5069-IF8 - Tags de entrada
Nombre Tamaio Definicion Valores validos
RunMode BOOL Estado de operacion del canal » 0=Inactividad
+ 1=Marcha
ConnectionFaulted BOOL Indica que hay una conexidn en funcionamiento. « 0=Conexion en
El mddulo establece este tag en 0 cuando se conecta. Si el médulo no esta funcmnarmgnto
conectado, cambia el taga 1. + 1=~Conexién noen
funcionamiento
DiagnosticActive BoOL Indica si hay algtn diagnéstico activo o si se ha alcanzado el umbralde | « 0= No hay ningiin diagnéstico
prondstico. activo
« 1=Hay uno o varios
diagndsticos activos o se ha
alcanzado el umbral de
prondstico.
DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta cada vez que se detecta una condicion de diagnéstico distinta, y | -128...127
cuando una condicidn de diagndstico distinta pasa de detectada a no El valor 0 se omite excepto en el
detectada. momento de encendido del

Se establece en cero al restablecer el producto o al desconectar y volvera | mddulo.
conectar la alimentacion eléctrica. Pasa de 255 (-1) a 1 omitiendo el cero.

Chxx.Fault BOOL Indica que los datos del canal no son exactos y no se puede confiaren | - 0= Correcto
ellos para utilizarlos en la aplicacién. « 1=Incorrecto; causa un fallo
Si el tag se establece en 1, se deben resolver los problemas del mddulo y Las causas habituales por las
se debe corregir el origen de |a falta de exactitud. que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicién que hizo que las siguientes:
el tag cambiara a 1, el tag se restablece autométicamente a 0. - Elcanal estd inhabilitado.

— (ondicion de cable abierto
(mddulos de entrada) o
ausencia de carga (médulos
de salida)

— Condicién de bajo rango/
sobrerrango

— Condicidn de cortocircuito

Le recomendamos que resuelva

en primer lugar los problemas

del mddulo revisando las causas
habituales.
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Tabla 31 - Modulo 5069-1F8 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos

Chxx.Uncertain BOOL Indica que los datos del canal pueden ser inexactos pero se desconoce el | « 0= Datos correctos
n'lvel de falta de exactitud. ’ + 1= Datos indiertos

9 9 S ) que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicion que hizo que las siguientes:
el tag cambiara a 1, el tag se restablece automaticamente a 0. — Lasefial de datos esta
ligeramente fuera del rango
de operacién del canal.
- Latemperatura del canal es
ligeramente excesiva.
— Valor de offset del sensor no
vélido
— Fallo de calibracién en el
canal
- (alibracién en curso en el
canal
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
del mddulo revisando las causas
habituales.

Chxx.OpenWire BOOL El cable de sefial esta desconectado del canal o el bloque de terminales | « 0= No existe una condicion de
extraible (RTB) se ha retirado del médulo. cable abierto o se ha

inhabilitado la deteccion de
cable abierto

« 1 =Existe una condicion de
cable abierto Es decir, un cable
de sefial esta desconectado del
canal o el blogue de terminales
extraible se ha retirado del
médulo.

Chxx.OverTemperature BOOL EI' mddulo estd a una temperatura superior a sus limites de « 0=Latemperatura del mddulo
funcionamiento. no supera los limites de
« Sieste tag se establece en 1, pero no existe un fallo en el canal, este operacién

tag es inicamente una indicacién de las condiciones de operacién + 1=Llatemperatura del médulo

pero el canal sigue funcionando. supera los limites de operacion
« Sieste tag se establece en 1y hay un fallo en el canal, el canal no esta

funcionando.

Chxx.FieldPowerOff BOOL No hay alimentacién de campo presente en el canal. + 0=Hayalimentacién de campo
La alimentacion de campo se suministra a través del conector de presente _ 5
alimentacién del sensor/accionador (SA) del adaptador EtherNet/IP + 1=No hay alimentacién de
5069-AEN2TR o un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD. campo presente

Chxx.Underrange BOOL Indica que los datos del canal estan por debajo del umbral de bajorango | « 0= Los datos del canal no estan
de este canal. por debajo del umbral de bajo
Por ejemplo, cuando el canal funciona en el rango de entrada de fango
4...20mA, el umbral de bajo rango del canal es < 3.0 mA. Silasefial de | « 1= Los datos del canal estan
entrada es 0 mA, este tag se estableceen 1. por debajo del umbral de bajo

rango

Chxx.Overrange BOOL Indica que los datos del canal estan por encima del umbral de « 0=Losdatos del canal no estan
sobrerrango de este canal. por encima del umbral de
Por ejemplo, cuando el canal funciona en el rango de salida 4. ..20 mA, el sobrerrango
umbral de sobrerrango del canal es > 23.0 mA. Sila sefial de entradaes | . 1 =Los datos del canal estin
de 24 mA, este tag se estableceen 1. por encima del umbral de

sobrerrango

Chxx.LLAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es menor que el valor | « 0= No se dispara la alarma
d_e laalarma bf”a baja N i + 1="Sedisparalaalarma
Si el enclavamiento estd habilitado, esta alarma permanece disparada
hasta que se desenclava. Si el enclavamiento no esta habilitado, la alarma
se borra cuando el valor de los datos de entrada sea mayor que el limite
bajo bajo y la banda muerta de la alarma.

Chxx.LAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es menor que el valor | « 0=No se disparala alarma

de la alarma baja.

Si el enclavamiento estd habilitado, esta alarma permanece disparada
hasta que se desenclava. Si el enclavamiento no esta habilitado, la alarma
se borra cuando el valor de los datos de entrada sea mayor que el limite
bajo y la banda muerta de la alarma.

1=>Se dispara la alarma
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Tabla 31 - Modulo 5069-1F8 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos

Chxx.HAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es mayor que el valor | « 0= No se dispara la alarma
d_e la alarma a!ta. o i + 1=Sedisparalaalarma
Si el enclavamiento estd habilitado, esta alarma permanece disparada
hasta que se desenclava. Si el enclavamiento no esta habilitado, la alarma
se borra cuando el valor de los datos de entrada sea menor que el limite
altoy la banda muerta de la alarma.

Chxx.HHAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es mayor que el valor 0 = No se dispara la alarma
d.e la alarma a!ta ala A , 1="Se dispara la alarma
Si el enclavamiento estd habilitado, esta alarma permanece disparada
hasta que se desenclava. Si el enclavamiento no esta habilitado, la alarma
se borra cuando el valor de los datos de entrada sea menor que el limite
alto alto y la banda muerta de la alarma.

Chxx.RateAlarm BOOL Se dispara cuando el cambio entre muestras consecutivas del canal 0=No se dispara la alarma
dividido entre el periodo de tiempo durantg gl que se tomaron las 1= Se dispara la alarma
muestras, supera el valor de la alarma de régimen.

Si se enclava, este tag permanece establecido hasta que se desenclava.

Chxx.CalFault BOOL Indica el dltimo intento de calibracion de este canal que fallé o si no se 0= La calibracion no fallo
dispone de datos de cahbraaon. 1=La calibracién fallé
Este tag se borra, es decir que se establece en 0, cuando se desconecta y
se vuelve a conectar la alimentacion eléctrica al modulo.

Chxx.Calibrating BOOL Indica el canal que se esté calibrando actualmente. 0=El canal no se estd

calibrando
1= El canal se estd calibrando

Chxx.CalGoodLowRef BOOL Indica que se ha muestreado una seial de referencia baja vdlida en este 0= No se ha muestreado una
canal. sefial de referencia baja valida
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de en este canal
conexion de datos con calibracién en la definicion del mddulo. Si se utiliza 1 = Se ha muestreado una
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. sefial de referencia baja vlida
Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte en este canal
Definicion del mddulo en la pdgina 89.

Chxx.CalBadLowRef BOOL Indica que se ha muestreado una seial de referencia baja no valida en 0 = No se ha muestreado una
este canal. Es necesario corregir esta condicion para calibrar sefial de referencia baja no
correctamente el médulo. vélida en este canal
Sila calibracion se cancela con una sefial de referencia baja no valida, el 1= Se ha muestreado una
tag Chxx.CalFault se establece para este canal hasta que se realiza sefial de referencia baja no
correctamente una calibracion. vélida en este canal
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexidn de datos con calibracion en la definicion del médulo. Si se utiliza
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.

Para obtener mds informacidn sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89

Chxx.CalGoodHighRef BOOL Indica que se ha muestreado una sefial de referencia alta valida en este 0= No se ha muestreado una
canal. sefial de referencia alta vélida
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de en este canal
conexion de datos con calibracién en la definicién del médulo. Si se utiliza 1 = Se ha muestreado una
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. sefial de referencia alta valida
Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte en este canal
Definicién del médulo en la pdgina 89

Chxx.CalBadHighRef BOOL Indica que se ha muestreado una sefial de referencia alta no vélida en 0 = No se ha muestreado una

este canal.

Se debe corregir esta condicion para calibrar correctamente el médulo.
Sila calibracion se cancela con una sefial de referencia alta no valida, el
tag Chxx.CalFault se establece para este canal mientras no se realice
correctamente la calibracion.

IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexién de datos con calibracién en la definicion del mddulo. Si se utiliza
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mas informacion sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89

sefial de referencia alta no
valida en este canal

1= Se ha muestreado una
sefial de referencia alta no
valida en este canal
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Tabla 31 - Modulo 5069-1F8 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos
Chxx.CalSuccessful BOOL Indica que la calibracién de este canal se ha completadoy que se hasalido | « 0= La calibracién no se ha

del estado de calibracién. realizado correctamente

Este tag permanece establecido después de una calibracién valida « 1=Unade las siguientes

siempre y cuando la conexidn esté abierta. posibilidades:

IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de — lacalibracién se ha

conexidn de datos con calibracién en la definicién del médulo. Si se utiliza realizado correctamentey se

el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. ha salido del estado de

Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte alibracién.

Definicién del médulo en la pagina 89 - Hay datos de calibracin

presentes y se han aplicado.

Chxx.Data REAL Datos del canal en unidades de medicion escaladas. Cualquier valor positivo o negativo.
Chxx.RollingTimestamp INT Temporizador de 15 bits en constante ejecucion, que cuenta en 0...32767

milisegundos.

(ada vez que un médulo de entrada escanea sus canales, también registra

el valor de RollingTimestamp en ese momento.

A continuacion, el programa del usuario puede usar los dos dltimos

valores de RollingTimestamp y calcular el intervalo entre la recepcién de

datos o el momento en que se recibieron nuevos datos.

Tags de salida

Tabla 32 - Modulo 5069-1F8 - Tags de salida

La tabla 32 describe los tags de salida del médulo 5069-1F8.

Nombre

Tamaiio

Definicion

Valores validos

Chxx.LLAlarmEn

BOOL

Inhabilita la alarma baja baja.

IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecer este
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estan inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

« 0=Laalarma estd inhabilitada
« 1=Laalarma estd habilitada

Chxx.LAlarmEn

BOOL

Habilita la alarma baja.

IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecer este
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estan inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

« 0=Laalarma estd inhabilitada
« 1=Laalarma esta habilitada

Chxx.HAlarmEn

BOOL

Habilita la alarma alta.

IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecer este
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estdn inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

« 0=Laalarma estd inhabilitada
« 1=Laalarma estd habilitada

Chxx.HHAlarmEn

BOOL

Habilita la alarma alta alta.

IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecer este
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracién Chxx.AlarmDisable esté establecido en 1, es
decir si las alarmas estdn inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

« 0=Laalarma estd inhabilitada
« 1=Laalarma estd habilitada
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Tabla 32 - Modulo 5069-IF8 - Tags de salida (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos
Chxx.RateAlarmEn BOOL Habilita la alarma de régimen. + 0=Llaalarma estd inhabilitada
IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecereste | 1= Laalarma estd habilitada
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de configuracion
de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido en 0.
Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estan inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.
Chxx.LLAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma baja baja enclavada en el primer momentoen que | « 0= La alarma baja baja
el bitpasadeOa. permanece enclavada
+ 1=Laalarma baja baja se
desenclava
Chxx.LAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma baja enclavada en el primer momentoen queel | « 0= La alarma baja permanece
bit pasade0a 1. enclavada
« 1=Laalarmabajase
desenclava
Chxx.HAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma alta enclavada en el primer momentoenqueel | « 0= Laalarma alta permanece
bit pasade0a 1. enclavada
» 1=laalarmaaltase
desenclava
Chxx.HHAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma alta alta establecida en el primer momento en « 0=Llaalarmaaltaalta
que el bitpasadeOal. permanece enclavada
+ 1=laalarmaaltaaltase
desenclava
Chxx.RateAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma de régimen establecida en el primer momentoen | « 0= La alarma de régimen
queel bitpasadeOal. permanece enclavada
+ 1=Laalarma de régimen se
desenclava
Chxx.Calibrate BOOL Inicia el proceso de calibracion. » 0=Nosehainiciado el proceso
Este tag debe permanecer establecido hasta que se apliquen valores de calibracion
vélidos de referencia baja y de referencia alta a la entrada. « 1="Sehainiciado el proceso de
Si el valor del tag pasa a 0 antes de que termine la calibracion, el proceso calibracion
se detiene y la calibracion falla.
Chxx.CalLowRef BOOL El flanco ascendente dispara una calibracion baja en el punto de « 0=Elvalor de datos del canal
referencia baja del valor de rango de entrada de corriente. no ha pasado el valor del punto
Antes de establecer este tag se debe conectar una sefial de referenciabaja |~ de referendia baja del valor del
vélida a este canal. tag InputRange de corriente.
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipode | « 1= Elvalor de datos del canal
conexidn de datos con calibracion en la definicion del médulo. Si se utiliza ha pasado el valor del punto de
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. referencia baja del valor del tag
Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte InputRange de corriente.
Definicién del mddulo en la pgina 89
Chxx.CalHighRef BOOL El flanco ascendente dispara una calibracion alta en el punto de referencia | « 0= El valor de datos del canal
alta del valor de rango de entrada de corriente. no ha pasado el punto de
Antes de establecer el tag se debe conectar una sefial de referencia alta referencia baja del valor del tag
valida a este canal. IﬂpUtRange de corriente.
IMPORTANTE: Este tag solo esta disponible cuando se utiliza el tipode | « 1= Elvalor de datos del canal
conexién de datos con calibracién en la definicion del médulo. Si se utiliza no ha pasado el punto de
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. referencia alta del valor del tag
Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte InputRange de corriente.
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.SensorOffset REAL Compensa cualquier error de offset conocido en el sensor o en el canal al | Cualquier valor de punto flotante

que esté conectado el sensor. En términos de unidades de medicion.

El valor de este tag se suma al valor medido en unidades de medicion y se
utiliza en el tag de entrada Chxx.Data.

vélido

(Le recomendamos que utilice un
valor que esté en el rango de
operacion del canal).

0.0 = valor predeterminado
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Definiciones de tags

Tags del modulo 5069-1Y4 Esta seccion describe los tags asociados con el médulo 5069-1Y4.

Tags de configuracion

Tabla 33 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de configuracion

La tabla 33 describe los tags de configuracién del médulo 5069-1Y4.

Nombre Tamaiio Definicion Valores vélidos
(JChxx.Disable BOOL La medida de junta fria (CJ) no se utiliza cuando el mddulo calcula la + 0=Lamedida de lajunta fria se
compensacién de CJ. utiliza para calcular la compensacion
Hay dos medidas de CJ que se pueden incluir en el médulo. La deC)
combinacién de los valores de configuracion determina cémo se ve + 1=Llamedida de la junta fria no se
afectada la compensacion de CJ. Tenga en cuenta lo siguiente: utiliza para calcular la compensacién
« Sihabilita las medidas CJCh00 y CJCh01, se utilizan ambas medidas deC)
para calcular la compensacion de CJ.

« Sihabilita solo una medida de CJChxx, solo se utiliza dicha medida
para calcular la compensacion de CJ.

« Siinhabilita ambas medidas CJChxx, se supone que la temperatura de
la junta fria es 0 en la compensacion de CJ.

(JChxx.Remote BOOL Indica si el sensor de junta fria estd montado en un bloque de + 0=Elsensor para juntas frias no se
terminaciones remoto cuando se establece, en vez de en el bloque de monta en un bloque de terminacion
terminales local. Se necesita compensar correctamente |a junta fria al remota
linealizar termopares. + 1=Elsensor para juntas frias se
Siel sensor para juntas frias se monta en un blogue de terminacion monta en un bloque de terminacién
remota, CJCh0O se utiliza con los canales 00y 01, y CJChO1 se utiliza con remota
los canales 02y 03.

(JChxx.SensorOffset REAL Offset sumado directamente a la temperatura de () medida. Se utiliza Cualquiera
para compensar el error del sensor de temperatura de junta fria.

Chxx.Range SINT Rango de operacion del canal « 0=-10...10V

¢ 1=0...5V

+ 2=0...10V

+ 4=0...20mA

« 5=4...20mA

+ 6=-100...100 mV

+ 7=No utilizado

« 8=1...5000Q

+ 9=2...1,0000Q

+ 10=4...2,0000

« 11=8...4,0000Q
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Tabla 33 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos

Chxx.SensorType SINT Modo de RTD:

+ 0=Sin linealizacién, Q
+ 1=1001Q Platino 385
+ 2=200QPlatino 385
+ 3=15000 Platino 385
+ 4=1000Q Platino 385
+ 5=100Q Platino 3916
+ 6=2000Platino 3916
+ 7=5000Platino 3916
+ 8=100010 Platino 3916
+ 9=100Q Cobre 427

+ 10=1200Q Niquel 672
+ 11=1000Q Niquel 618
+ 12=120QNiquel 618
+ 13=2000Q Niquel 618
+ 14=5000Q Niquel 618

Modo de termopar:
« 0=mV

~ oD

[T
< +—m

I I
[V =)

.
SN LA WN
Il Il
— =

0

TXK/XK (L)

Chxx.NotchFilter SINT El filtro de muesca elimina el ruido de linea del canal. + 0=10Hz (rechazo de 50/60 Hz
simultdneo)

« 1=50Hz

« 2=60Hz

+ 3=100Hz

« 4=200Hz

« 5=500Hz

+ 6=1,000Hz

« 7=2500Hz

« 8=5,000Hz

+ 9=10,000 Hz

« 10=15,625Hz

« 11=25,000 Hz

+ 12=31,250Hz

+ 13=5Hz
+ 14=62,500 Hz
« 15=15Hz
« 16=20Hz
Chxx.AlarmDisable BOOL Inhabilita todas las alarmas del canal. « 0=Lasalarmas estan habilitadas
IMPORTANTE: Tenga en cuenta lo siguiente: « 1=\Lasalarmas estan inhabilitadas
« Siusted cambia este tag a 0, es decir, de manera que las alarmas no (valor predeterminado)
estén inhabilitadas, también debe habilitar las alarmas individuales
para que funcionen.

Por ejemplo, si desea utilizar la alarma baja baja para un canal, debe
establecer Chxx.AlarmDisable en 0 y establecer el tag de salida
Chxx.LLAlarmEn en 1 para que la alarma quede habilitada.

Esto se aplica a todas las alarmas del mddulo.
« Alainversa, si establece este tag en 1, las alarmas se inhabilitan

independientemente del ajuste del tag de habilitacion de cualquier
alarma.
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Tabla 33 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores vélidos

Chxx.ProcessAlarmLatchEn BOOL Configura las alarmas del proceso para que se enclaven mientrasnosean | + 0 =Enclavamiento inhabilitado
explicitamente desenclavadas. (predeterminado)

Las alarmas de proceso incluyen: « 1= Enclavamiento habilitado
« Alarmaaltaalta

+ Alarmaalta

« Alarma baja

« Alarma baja baja

Chxx.RateAlarmLatchEn BOOL Configura la alarma de régimen para que se enclave hasta que se » 0=Enclavamiento inhabilitado
desenclave explicitamente. (predeterminado)

« 1=Enclavamiento habilitado

Chxx.OpenWireEn BOOL Habilita el diagndstico de cable abierto, Open Wire, de entrada + 0=Inhabilitado (predeterminado)

+ 1=Habilitado

Chxx.Disable BOOL Inhabilita el canal. + 0=El canal estd habilitado

(predeterminado)

+ 1=Elcanal esté inhabilitado

Chxx.TenOhmOffset INT Offset que se utiliza cuando se linealiza la entrada de 10 2 de untipode | -100...100
sensor de cobre.

Las unidades son centiohms. Por ejemplo, -100. .. 100 representa un
offset de-1.00...1.00 ohms.

Chxx.DigitalFilter INT Un valor diferente de cero habilita el filtro, lo que proporciona una Todos los valores positivos
constante de tiempo en milisequndos usada en un filtro de retardo de
primer orden para uniformizar la sefial de entrada.

Chxx.LowSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial baja se presentaen | « Tipo de entrada de corriente -
términos de las unidades de las sefiales de entradas, y corresponde al Cualquier valor menor al de la sefal
término de medicion baja cuando se escala. alta en el rango.

— 0 =valor predeterminado para el
rango0...20 mA

— 4 =valor predeterminado para
4...20mA

+ Tipo de entrada de voltaje -
Cualquier valor menor al de la sefal
alta en el rango.

- -10 = valor predeterminado para
elrango-10...10V

- 0=valor predeterminado para los
rangos0...5Vy0...10V

+ Tipo de entrada de RTD - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura minima
que admite el tipo de sensor
conectado al canal.

Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor se indica siempre
en unidades Celsius.

Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de RTD, consulte la
tabla 16 en la pagina 58.

» Tipo de entrada de termopar - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura minima
que admite el tipo de termopar
conectado al canal.

El valor se indica siempre en unidades

Celsius.

Para ver una lista con los valores de

temperatura asociados a cada tipo de

sensor de entrada de termopar,

consulte la tabla 16 en la pagina 58.
144 Publicacién de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015



Definicionesdetags ~ Apéndice B

Tabla 33 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre

Tamaiio

Definicion

Valores validos

Chxx.HighSignal

REAL

Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial alta se presenta en
términos de las unidades de las seiales de entradas, y corresponde al
valor de medicién alto cuando se escala.

+ Tipo de entrada de corriente -
Cualquier valor mayor al de la sefial
baja en el rango.

— 20 =valor predeterminado para
cualquiera de los rangos de
entrada de corriente

+ Tipo de entrada de voltaje -
Cualquier valor mayor al de la sefial
baja en el rango.

— 10 =valor predeterminado para
losrangos 0...10Vy-10...10V

- 5=valor predeterminado para el
rango0...5V

» Tipo de entrada de RTD - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura méxima
que admite el tipo de sensor
conectado al canal.

Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor se indica siempre
en unidades Celsius.

Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de RTD, consulte la
tabla 16 en la pagina 58.

+ Tipo de entrada de termopar - De

manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura méxima
que admite el tipo de termopar
conectado al canal.

Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor se indica siempre
en unidades Celsius.

Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de termopar,
consulte la tabla 16 en la pagina 58.
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Tabla 33 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre

Tamaiio

Definicion

Valores validos

Chxx.LowEngineering

REAL

Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a
determinar las unidades de medicion a las que se escalan los valores
de las sefiales. El término de medicién baja corresponde al valor de
sefial bajo.

Cualquier valor inferior al valor de
medicidn alto.

» Tipo de entrada de corriente:
0.0 = valor predeterminado

+ Tipo de entrada de voltaje: sefial
baja = valor predeterminado.
Por ejemplo, con el rango
-10...10V, el valor predeterminado
es=-10.

+ Tipo de entrada de RTD - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura minima
que admite el tipo de sensor
conectado al canal.

Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor de unidades de
medicion coincide con las unidades de
temperatura que elija.

Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de RTD, consulte la
tabla 16 en la pagina 58.

+ Tipo de entrada de termopar - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura minima
que admite el tipo de termopar
conectado al canal.

Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor de unidades de
medicidn coincide con las unidades de
temperatura que elija.

Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de termopar,
consulte la tabla 16 en la pdgina 58.
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Tabla 33 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos
Chxx.HighEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a Cualquier valor superior al valor de
determinar las unidades de medicion a las que se escalan los valores de | medicién bajo.
las seiales. El término de medicidn alta corresponde al valor de sefial alto. | Tipo de entrada de corriente:
100.0 = valor predeterminado
Tipo de entrada de voltaje: sefial
alta = valor predeterminado. Por
ejemplo, con el rango -10...10V,
el valor predeterminado es = 10.
Tipo de entrada de RTD - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura maxima
que admite el tipo de sensor
conectado al canal.
Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor de unidades de
medicion coincide con las unidades de
temperatura que elija.
Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de RTD, consulte la
tabla 16 en la paqina 58.
Tipo de entrada de termopar - De
manera predeterminada, el valor de
este tag es la temperatura méxima
que admite el tipo de termopar
conectado al canal.
Usted puede cambiar este valor, si es
necesario. El valor de unidades de
medicion coincide con las unidades de
temperatura que elija.
Para ver una lista con los valores de
temperatura asociados a cada tipo de
sensor de entrada de termopar,
consulte la tabla 16 en la pagina 58.
Chxx.LLAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma baja baja. Hace que ChxxLLAlarm se dispare | 0.0 = valor predeterminado
cuando la sefial de entrada cae por debajo del punto de disparo
configurado. En términos de unidades de medicién.
Chxx.LAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma baja. Hace que ChxxLAlarm se dispare cuando | 0.0 = valor predeterminado
|a sefial de entrada cae por debajo del punto de disparo configurado.
En términos de unidades de medicion.
Chxx.HAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma alta. Hace que ChxxHAlarm se dispare cuando | 100.0 = valor predeterminado
la sefial de entrada supera el punto de disparo configurado. En términos
de unidades de medicion.
Chxx.HHAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma alta alta. Hace que ChxxHHAIarm se dispare | 100.0 = valor predeterminado
cuando la sefial de entrada supera el punto de disparo configurado.
En términos de unidades de medicion.
Chxx.RateAlarmLimit REAL Punto de disparo de alarma de régimen. Hace que ChxxRateAlarm se ..100
dispare cuando la sefial de entrada cambia a un régimen mas rapido que | 0 = valor predeterminado
la alarma de régimen configurada. Se configura en unidades de medicién
por segundo.
Chxx.AlarmDeadband REAL Permite que una alarma del proceso permanezca establecida, a pesar de Cualquier valor que no sea negativo

que haya desaparecido la condicién de alarma, siempre que los datos de
entrada permanezcan dentro de la banda muerta de la alarma de proceso.
El valor de la banda muerta se resta de los limites de alarma alta y alta
alta para calcular los umbrales de banda muerta correspondientes a estas
alarmas. El valor de la banda muerta se suma a los limites de alarma baja
y baja baja para calcular los umbrales de banda muerta correspondientes
a estas alarmas.

0 = valor predeterminado
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Tags de entrada

La tabla 31 describe los tags de entrada del médulo 5069-1Y4.
Tabla 34 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de entrada

Nombre Tamaio Definicion Valores validos
RunMode BOOL Estado de operacién del canal « 0=Inactividad
+ 1=Marcha
ConnectionFaulted BOOL Indica que hay una conexion en funcionamiento. + 0=_Conexiénen
El médulo establece este tag en 0 cuando se conecta. Si el médulo no esta f“"('onam'?"to
conectado, cambia el taga 1. « 1=~C(onexion noen
funcionamiento
DiagnosticActive BOOL Indica si hay alguin diagndstico activo o si se ha alcanzado el umbralde | « 0= No hay ning(in diagnéstico
prondstico. activo
« 1=Hay uno o varios
diagndsticos activos o se ha
alcanzado el umbral de
prondstico.
DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta cada vez que se detecta una condicion de diagnéstico distinta, y | -127...128
cuando una condicién de diagndstico distinta pasa de detectada a no El valor 0 se omite excepto en el
detectada. momento de encendido del
Se establece en cero al restablecer el producto o al desconectar y volvera | médulo.
conectar la alimentacion eléctrica. Pasa de 255 (-1) a 1 omitiendo el cero.
(JChxx.Fault BOOL Indica que los datos de la junta fria no son exactos y no se puede » 0=_Correcto
confiar en ellos para utilizarlos en la aplicacién. + 1=Incorrecto; causa un fallo
Si el tag se establece en 1, se deben resolver los problemas del mddulo y Las causas habituales por las
se debe corregir el origen de |a falta de exactitud. que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicién que hizo que |as siguientes: o
el tag cambiara a 1, el tag se restablece automaticamente a 0. - El canal estd inhabilitado.
- (ondicién de cable abierto
- (ondicién de bajo rango/
sobrerrango
- (Condicién de cortocircuito
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
delmédulo revisando las causas
habituales.
(JChxx.Uncertain BOOL Indica que los datos de la junta fria pueden ser inexactos pero se « 0= Datos correctos
dgsconoce el nivel de falta de exactitud. , + 1= Datos inciertos
Si eéll :geg cse:est.‘?:Jcherier:E r1],dse|defbletn zjeesol):/ecrtli?s é)roblemas del méduloy Las causas habituales por las
s orregir el origen de (a fala de exa ; ua. L ) que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicién que hizo que las siguientes:
el tag cambiara a 1, el tag se restablece automaticamente a 0. — Lasefial de datos esta
ligeramente fuera del rango
de operacién del canal.
- Latemperatura del canal es
ligeramente excesiva.
— Valor de offset del sensor no
vdlido
— Fallo de calibracion en el
canal
— (alibracién en cursoen el
canal
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
del mddulo revisando las causas
habituales.
(CJChxx.OpenWire BOOL El cable de la junta fria estd desconectado del canal o el bloque de + 0 =No existe ninguna
terminales extraible (RTB) se ha retirado del médulo. condicion de cable abierto
Si existe esta condicion, confirme que esta utilizando uno de los + 1=Existe una condicion de
siguientes RTB: cable abierto Es decir, un cable
« 5069-RTB14CJC-SPRING de sefial estd desconectado del
. 5069-RTB14CJC-SCREW canal o el blogue de terminales
extraible se ha retirado del
médulo.
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Tabla 34 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaio Definicion Valores validos
(JChxx.FieldPower BOOL Hay alimentacion de campo presente en la junta fria. + 0=Hayalimentacién de campo
presente

+ 1=No hay alimentacion de
campo presente

(JChxx.Underrange BOOL La junta fria en el canal estd por debajo del minimo de su rango de « 0=Los datos del canal no estén
operacion. por debajo del minimo
absoluto.

« 1=Los datos del canal estan
por debajo del minimo
absoluto.

(JChxx.Overrange BOOL La junta fria en el canal estd por encima del mdximo de su rango de « 0=Los datos del canal no estan
operacién. por encima del maximo
absoluto.

« 1=Los datos del canal estan
por encima del maximo
absoluto.

(JChxx.Temperature REAL Temperatura actual de la junta fria en grados C. Cualquiera
Este tag debe utilizar grados Celsius.
Chxx.Fault BOOL Indica que los datos del canal no son exactos y no se puede confiaren | « 0= Correcto
ellos para utilizarlos en la aplicaci()n, « 1=Incorrecto; causa un fallo
Si el tag se establece en 1, se deben resolver los problemas del médulo y Las causas habituales por las
se debe corregir el origen de |a falta de exactitud. que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicion que hizo que las siguientes: o
el tag cambiara a 1, el tag se restablece autométicamente a 0. ~ El canal esté inhabilitado.
— Condicion de cable abierto
- (ondicién de bajo rango/
sobrerrango
— Condicion de cortocircuito
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
del mddulo revisando las causas
habituales.
Chxx.Uncertain BOOL Indica que los datos del canal pueden ser inexactos pero se desconoce el | « 0= Datos correctos
nllvel de falta de exactitud. , + 1= Datos inciertos
Si eéll :geg se:est.ail:Jcherier:E r1],dse|defbletn zjeesol):/ertli?s é)roblemas del méduloy Las causas habituales por las
s corregir el origen de 1a faita de € acv ud. o ) que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicién que hizo que las siguientes:
el tag cambiara a 1, el tag se restablece automdticamente a 0. — lasedal de datos esta
ligeramente fuera del rango
de operacién del canal.
- Latemperatura del canal es
ligeramente excesiva.
— Valor de offset del sensor no
vdlido
— Fallo de calibracién en el
canal
— (alibracién en curso en el
canal
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
del mddulo revisando las causas
habituales.
Chxx.OpenWire BOOL El cable de sefial esta desconectado del canal o el bloque de terminales + 0=No existe ninguna
extraible (RTB) se ha retirado del mddulo. condicion de cable abierto

« 1= Existe una condicién de
cable abierto Es decir, un cable
de seal estd desconectado del
canal o el blogue de terminales
extraible se ha retirado del
médulo.

Chxx.OverTemperature BOOL EI' mddulo estd a una temperatura superior a sus limites de » 0=Latemperatura del médulo

funcionamiento.

« Sieste tag se establece en 1, pero no existe un fallo en el canal, este
tag es Uinicamente una indicacion de las condiciones de operacion
pero el canal sigue funcionando.

« Sieste tag se establece en 1y hay un fallo en el canal, el canal no esta
funcionando.

no supera los limites de
operacion

«+ 1=Latemperatura del médulo
supera los limites de operacién
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Tabla 34 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaio Definicion Valores validos

Chxx.FieldPowerOff BOOL No hay alimentacién de campo presente en el canal. + 0=Hayalimentacién de campo
La alimentacion de campo se suministra a través del conector de presente . -
alimentacién del sensor/accionador (SA) del adaptador EtherNet/IP + 1=No hay alimentacion de
5069-AEN2TR o un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD. ampo presente

Chxx.Underrange BOOL Indica que los datos del canal estan por debajo del umbral de bajorango | « 0=Losdatos del canal no estan
de este canal. por debajo del umbral de bajo
Por ejemplo, cuando el canal funciona en el rango de entrada de fango
4...20 mA, el umbral de bajo rango del canal es < 3.0 mA. Silasefial de | « 1 = Los datos del canal estan
entrada es 0 mA, este tag se estableceen 1. por debajo del umbral de bajo

rango

Chxx.Overrange BOOL Indica que los datos del canal estan por encima del umbral de + 0=Losdatos del canal no estdn
sobrerrango de este canal. por encima del umbral de
Por ejemplo, cuando el canal funciona en el rango de entrada 4...20 mA, sobrerrango
el umbral de sobrerrango del canal es > 23.0mA. Sila sefial de entradaes | « 1= Los datos del canal estin
24 mA, este tag se estableceen 1. por encima del umbral de

sobrerrango

Chxx.LLAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es menor que el valor | « 0=No se disparala alarma
d.e la alarma baja baja. ) + 1="Sedisparalaalarma
Si se enclava, esta alarma permanece disparada hasta que se desenclava
0 el valor de los datos de entrada queda dentro de la banda muerta.

Chxx.LAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es menor que el valor | « 0=No se disparala alarma
d_e laalarma baja. ) + 1=Sedisparalaalarma
Si se enclava, esta alarma permanece disparada hasta que se desenclava
0 el valor de los datos de entrada queda dentro de la banda muerta.

Chxx.HAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es mayor que el valor | « 0= No se dispara la alarma
dg la alarmaalta. ) + 1=Sedispara laalarma
Si se enclava, esta alarma permanece disparada hasta que se desenclava
o el valor de los datos de entrada queda dentro de la banda muerta.

Chxx.HHAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de los datos de entrada es mayor que el valor | « 0= No se dispara la alarma
dg la alarma alta alta. . « 1=Sedisparala alarma
Si se enclava, esta alarma permanece disparada hasta que se desenclava
o el valor de los datos de entrada queda dentro de la banda muerta.

Chxx.RateAlarm BoOL Se dispara cuando el cambio entre muestras consecutivas del canal + 0=Nosedispara la alarma
dividido entre el periodo de tiempo durantg gl que se tomaron las « 1=Se disparala alarma
muestras, supera el valor de la alarma de régimen.

Si se enclava, este tag permanece establecido hasta que se desenclava.

Chxx.CalFault BOOL Indica que fallé el Gltimo intento de calibracion de este canal. « 0=Laalibracién no fallo
Este tag se borra, es decir que se establece en 0, cuando se desconectay | « 1 =3 calibracién fall
se vuelve a conectar la alimentacion eléctrica al médulo.

Chxx.Calibrating BOOL Indica el canal que se esté calibrando actualmente. + 0=Elcanal no se esta

calibrando
+ 1=Elcanal se estd calibrando
Chxx.CalGoodLowRef BoOL Indica que se ha muestreado una seial de referencia baja vdlidaeneste | « 0=No se ha muestreado una

canal.

IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexion de datos con calibracion en la definicion del mddulo. Si se utiliza
el tipo de conexién de datos, este tag no aparece en los tags del mddulo.
Para obtener mas informacion sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicion del médulo en la pagina 89

sefial de referencia baja valida
en este canal

1="Se ha muestreado una
sefial de referencia baja valida
en este canal
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Tabla 34 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaio Definicion Valores validos
Chxx.CalBadLowRef BOOL Indica que se ha muestreado una seial de referencia baja no valida en + 0 =No se ha muestreado una
este canal. Es necesario corregir esta condicion para calibrar sefial de referencia baja no
correctamente el mddulo. valida en este canal
Sila calibracion se cancela con una sefial de referencia baja novalida, el | « 1= Se ha muestreado una
tag Chxx.CalFault se establece para este canal hasta que se realiza sefial de referencia baja no
correctamente una calibracién. vélida en este canal
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexidn de datos con calibracidn en la definicion del mddulo. Si se utiliza
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mds informacion sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicion del médulo en la pagina 89
Chxx.CalGoodHighRef BOOL Indica que se ha muestreado una sefial de referencia alta validaeneste | « 0= No se ha muestreado una
canal. sefial de referencia alta vélida
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de en este canal
conexidn de datos con calibracién en la definicion del modulo. Sise utiliza | . 1 = Se ha muestreado una
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. sefial de referencia alta valida
Para obtener mds informacion sobre cémo definir un médulo, consulte en este canal
Definicion del médulo en la pagina 89
Chxx.CalBadHighRef BOOL Indica que se ha muestreado una sefial de referencia alta no vélida en « 0=No se ha muestreado una
este canal. sefial de referencia alta no
Se debe corregir esta condicidn para calibrar correctamente el mddulo. valida en este canal
Sila calibracion se cancela con una seial de referencia alta no vélida,el | « 1= Se ha muestreado una
tag Chxx.CalFault se establece para este canal hasta que se realiza sefial de referencia alta no
correctamente una calibracion. valida en este canal
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexién de datos con calibracién en la definicion del mddulo. Si se utiliza
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mas informacion sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.CalSuccessful BOOL Indica que la calibracion de este canal se ha completado y que sehasalido | « 0= La calibracion no se ha
del estado de calibracion. realizado correctamente
Este tag permanece establecido después de una calibracién vélida « 1=Llaclibracién se ha
siempre y cuando la conexion esté abierta. realizado correctamente y se ha
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de salido del estado de calibracién
conexidn de datos con calibracidn en la definicion del mddulo. Si se utiliza
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mds informacion sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicion del médulo en la pagina 89
Chxx.Data REAL Datos del canal en unidades de medicion escaladas. Cualquier valor positivo o negativo.
Chxx.RollingTimestamp INT Temporizador de 15 bits en constante ejecucion, que cuenta en 0...32767

milisegundos.

(ada vez que un mddulo de entrada escanea sus canales, también registra
el valor de RollingTimestamp en ese momento.

A continuacion, el programa del usuario puede usar los dos dltimos
valores de RollingTimestamp y calcular el intervalo entre la recepcion de
datos 0 el momento en que se recibieron nuevos datos.
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Tabla 35 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de salida

Tags de salida

La tabla 35 describe los tags de salida del médulo 5069-1Y4.

Nombre Tamaio Definicion Valores validos

Chxx.LLAlarmEn BOOL Inhabilita la alarma baja baja. « 0=Laalarma estd inhabilitada
IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecereste | . 1 =3 alarma est4 habilitada
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estdn inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

Chxx.LAlarmEn BOOL Habilita la alarma baja. « (0=Laalarmaestd inhabilitada
IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecereste | . 1=13 alarma esti habilitada
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracién Chxx.AlarmDisable esté establecido en 1, es
decir si las alarmas estdn inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

Chxx.HAlarmEn BOOL Habilita la alarma alta. + 0=Laalarma estd inhabilitada
IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecereste | . 1= L3 alarma esta habilitada
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estan inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

Chxx.HHAlarmEn BOOL Habilita la alarma alta alta. + 0=Laalarma estd inhabilitada
IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecereste | .« 1 =3 alarma esta habilitada
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estan inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

Chxx.RateAlarmEn BOOL Habilita la alarma de régimen. + 0=Laalarma estd inhabilitada
IMPORTANTE: Para utilizar esta alarma no solo se debe establecereste | « 1= Laalarma estd habilitada
tag en 1, sino que también debe asegurarse de que el tag de
configuracion de Chxx.AlarmDisable del mismo canal esté establecido
en0.

Si el tag de configuracion Chxx.AlarmDisable estd establecido en 1, es
decir si las alarmas estan inhabilitadas, esta alarma no funciona
independientemente del valor del tag.

Chxx.LLAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma baja baja enclavada en el primer momentoen que | « 0= La alarma baja baja
el bitpasadeOal. permanece enclavada

« 1=Laalarma baja baja se
desenclava

Chxx.LAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma baja enclavada en el primer momento en queel | « 0= Laalarma baja permanece
bit pasade0a . enclavada

« 1=Laalarmabajase
desenclava

Chxx.HAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma alta enclavada en el primer momento en queel | « 0=Laalarma alta permanece
bitpasadeOa1. enclavada

+ T=Llaalarmaaltase
desenclava

Chxx.HHAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma alta alta establecida en el primer momento en « 0=Llaalarmaaltaalta

queel bitpasadeOal.

permanece enclavada

1=Llaalarma alta alta se
desenclava

152

Publicacion de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015



Definiciones de tags
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Tabla 35 - Modulo 5069-1Y4 - Tags de salida (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos
Chxx.RateAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma de régimen establecida en el primer momentoen | « 0= Laalarma de régimen
queel bitpasadeOal. permanece enclavada
« 1=Laalarma de régimen se
desenclava
Chxx.Calibrate BOOL Inicia el proceso de calibracion. « 0=Nose hainiciado el proceso
Este tag debe permanecer establecido hasta que se apliquen valores de calibracién
vélidos de referencia baja y de referencia alta a la entrada. « 1="Sehainiciado el proceso de
Si el valor del tag pasa a 0 antes de que termine la calibracién, el proceso calibracién
se detiene y la calibracién falla.
Chxx.CalLowRef BOOL El flanco ascendente dispara una calibracién baja en el punto de + 0=Lasedal de referencia baja
referencia baja del valor de rango de entrada de corriente. no se aplica al RTB
Antes de establecer este tag se debe conectar una sefial de referenciabaja | « 1= 1asefial de referencia baja
vélida a este canal. se aplica al RTB
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexion de datos con calibracién en la definicién del médulo. Si se utiliza
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.CalHighRef BOOL El flanco ascendente dispara una calibracidn alta en el punto de referencia | « 0= La sefial de referencia alta
alta del valor de rango de entrada de corriente. no se aplica al RTB
Antes de establecer el tag se debe conectar una sefial de referenciaalta | . 1= a sefial de referendia alta
vélida a este canal. seaplicaal RTB
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexidn de datos con calibracién en la definicién del médulo. Si se utiliza
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del mddulo.
Para obtener més informacién sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.SensorOffset REAL Compensa cualquier error de offset conocido en el sensor o en el canal al | Cualquiera

que esté conectado el sensor. En términos de unidades de medicion.

El valor de este tag se suma al valor medido en unidades de medicion y se
utiliza en el tag de entrada Chxx.Data.

(Le recomendamos que utilice un
valor que esté en el rango de
operacion del canal).

0.0 = valor predeterminado
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Tags de los modulos
5069-0F4, 5069-0F8

Esta seccion describe los tags asociados con los médulos 5069-OF4 y 5069-OF8.
Los tags son los mismos para ambos médulos con la unica diferencia de que un
mddulo admite cuatro canales de salida y el otro admite ocho canales de salida.

Tags de configuracion

La tabla 36 describe los tags de configuracién de los médulos 5069-OF4 y

5069-OF8.
Tabla 36 - Modulo 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de configuracion
Nombre Tamaiio Definicion Valores validos
Chxx.Range SINT Rango de operacion del canal « 0=-10...10V
« 1=0...5V
« 2=0...10V
¢ 4=0...20mA
« 5=4...20mA
Chxx.AlarmDisable BOOL Inhabilita todas las alarmas del canal. + 0=Las alarmas estdn habilitadas
+ 1=Lasalarmas estdn inhabilitadas
(valor predeterminado)
Chxx.LimitAlarmLatchEn BOOL Configura las alarmas de limite para que se enclaven mientras no sean + 0=Enclavamiento inhabilitado
explicitamente desenclavadas. (predeterminado)
+ 1=Encavamiento habilitado
Chxx.RampAlarmLatchEn BOOL Enclava la alarma de rampa para que no se borre mientras no sea + 0 =Enclavamiento inhabilitado
explicitamente desenclavada. (predeterminado)
+ 1=Endavamiento habilitado
Chxx.NoLoadEn BOOL Habilita el diagnéstico de ausencia de carga. + 0=Inhabilitado (predeterminado)
+ 1=Habilitado
Chxx.Disable BOOL Inhabilita el canal. + 0=Elcanal esté habilitado
(predeterminado)
+ 1=Elcanal estd inhabilitado
Chxx.FaultMode BOOL Determina la accion de salida que se aplica cuando se produce unfallode | « 0= Transicion a valor definido por el
conexion. usuario
Cuando ocurre el fallo, la salida retiene su tiltimo estado o efectda una « 1=Retener dltimo estado
transicion al valor establecido en el pardmetro de valor de fallo. (predeterminado)
El canal continda en el modo de fallo durante el tiempo establecido en el
pardmetro de duracién de estado de valor de fallo.
Chxx.ProgMode BOOL Determina la accion de salida que se aplica cuando el controlador efectia | « 0= Transicion a valor definido por el
una transicién al modo de programa o se inhibe la conexidn con el usuario
médulo. L o . + T=Retener (ltimo estado
En la transicién al modo de programa, la salida retiene su dltimo estado o (predeterminado)
efectda una transicion al valor establecido en el pardmetro de valor de
programa.
Chxx.ProgramToFaultEn BOOL Determina la accién del canal que se aplica si una conexion falla mientras | « 0= Permanece en estado de
el mddulo estd en un estado de sequridad para el modo de programa. programa
El canal puede permanecer en el estado de sequridad para el modo de « 1 =EFfectda una transicion al estado
programa o efectuar una transicién a un estado de sequridad para el de sequridad para el modo de fallo
modo de fallo.
Si el canal permanece en un estado de sequridad para el modo de
programa, se ignora el pardmetro de estado de fallo final.
Chxx.RamplInRun BOOL Habilita la rampa de salida cuando el mddulo esté en modo de marcha. | < 0 =Rampa inhabilitada

Los cambios de salida durante el modo de marcha se limitan al valor de
régimen de rampa maximo.

(predeterminado)

1=Rampa habilitada en modo de
marcha
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Tabla 36 - Modulo 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores vélidos

Chxx.RampToProg BOOL Habilita la rampa de salida cuando el controlador efectda una transicion | « 0= Rampa inhabilitada
al modo de programa. (predeterminado)

Los cambios de salida durante el modo de programa se limitan al valorde | . 1 =Rampa habilitada al estado del
régimen de rampa méaximo. modo de programa

Chxx.RampToFault BOOL Habilita la rampa de salida cuando falla la conexién con el médulo. + 0=Rampainhabilitada
Las transiciones de salida a FaultValue y FaultFinalState se limitan a (predeterminado)
MaximumRampRate. « 1=Rampa habilitada al estado del

modo de fallo
Chxx.HoldForlnit BOOL Cuando estd establecido, configura el canal para mantener, o no cambiar, | « 0= Emite inmediatamente la salida
mientras no se inicialice con un valor dentro del 0.1% de la escala total de de la sefial 0.Chxx.Data
su valor actual cuando ocurra una de las siguientes condiciones. « 1= Retiene la tiltima sefial hasta una
« Conexién inicial del médulo (encendido) coincidencia de inicializacién
« Transicion del controlador del modo de programacién al modo de
marcha

« EImédulo restablece la comunicacién después de un fallo

« Laalimentacion del sensor/accionador (SA) se restaura después de
que se pierde.

Chxx.FaultValueStateDuration SINT Determina el intervalo de tiempo que el valor del pardmetro FaultMode o | + 0 =Retener para siempre
FaultValue se retiene antes del estado de fallo final. (predeterminado)

» (ualquiera de los siguientes:
- 1,2,5010segundos

Chxx.MaxRampRate REAL Régimen mdximo al que el canal puede efectuar una transicién en Cualquier valor > 0.0
unidades de medicion/segundo. 1,000,000.00 = valor predeterminado
Este tag solo se utiliza si al menos uno de los siguientes modos de rampa
estd habilitado: Si MaxRampRate = 0.0, el régimen de
+ Rampa en marcha rampa se limite a una rampa de la escala
+ Rampa afallo total del rango en un intervalo solicitado
+ Rampa a programa entre paquetes (RPI).

Chxx.LowSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial baja se presenta en | Aplicaciones de corriente - Cualquier
términos de las unidades de las sefiales de entradas, y corresponde al valor menor al de la sefial alta en el
término de medicidn baja cuando se escala. rango.

+ 0=valor predeterminado para el
rango0...20 mA

+ 4 =valor predeterminado para
4...20mA

Aplicaciones de voltaje - Cualquier valor

menor al de la sefial alta en el rango.

» -10 = valor predeterminado para el
rango-10...10V

« 0=valor predeterminado para los
rangos0...5Vy0...10V

Chxx.HighSignal REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial alta se presentaen | Aplicaciones de corriente - Cualquier

términos de las unidades de las seiales de entradas, y corresponde al
valor de medicién alto cuando se escala.

valor mayor al de la sefial baja en el

rango.

» 20 = valor predeterminado para
cualquiera de los rangos de entrada
de corriente

Aplicaciones de voltaje - Cualquier valor

mayor al de la sefial baja en el rango.

+ 10 = valor predeterminado para los
rangos0...10Vy-10...10V

» 5=valor predeterminado para el
rango0...5V

Publicacion de Rockwell Automation 5000-UM005B-ES-P - Noviembre 2015

155



Apéndice B

Definiciones de tags

Tabla 36 - Modulo 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de configuracion (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores vélidos
Chxx.LowEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a Cualquier valor inferior al valor de
determinar las unidades de medicion a las que se escalan los valores medicion alto.
de las sefiales. El término de medicion baja corresponde al valor de « Aplicaciones de corriente: 0.0 = valor
sefial bajo. predeterminado
« Aplicaciones de voltaje: sefial baja =
valor predeterminado. Por ejemplo,
con el rango -10...10V, el valor
predeterminado es = -10.
Chxx.HighEngineering REAL Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a Cualquier valor superior al valor de
determinar las unidades de medicion a las que se escalan los valores de | medicion bajo.
las sefiales. El término de medicidn alta corresponde al valor de sefial alto. | « Aplicaciones de corriente: 100.0 =
valor predeterminado
» Aplicaciones de voltaje: sefial alta =
valor predeterminado. Por ejemplo,
conelrango-10...10V, el valor
predeterminado es = 10.
Chxx.LowLimit REAL Valor minimo al que puede ir la salida en funcién del rango de operacion | Cualquier valor menor que HighLimit
establecido porla funcién de fijacion de la salida. El valor del tag seindica | 0.0 = valor predeterminado
en unidades de medicion.
Chxx.HighLimit REAL Valor maximo al que puede ir la salida en funcion del rango de operacién | Cualquier valor mayor que LowLimit
establecido porla funcién de fijacion de la salida. El valor del tag seindica | 0.0 = valor predeterminado
en unidades de medicién.
Chxx.Offset REAL Compensa cualquier error conocido del sensor o del canal al que esté Cualquier valor (le recomendamos que
conectado el sensor. El valor se indica en unidades de medicion. utilice un valor pequefio).
0.0 = valor predeterminado
Chxx.FaultValue REAL Valor al que cambia la salida si se producen los siguientes eventos: Cualquier valor
+ Mododefallo=0 0.0 = valor predeterminado
« Uno de los siguientes:
- El controlador estd en modo de marcha y se pierde la conexién.
— El controlador estd en modo de programa, se pierde la conexion y
se establece el tag ProgramToFaultEn
Chxx.ProgValue REAL Valor al que cambia el canal si se producen los siguientes eventos: Cualquier valor
+ Modo de programa = 0 0.0 = valor predeterminado
« El controlador efecttia una transicion al modo de programa
Chxx.FaultFinalState REAL Valor al que cambia el canal si se producen los siguientes eventos: Cualquier valor
« La conexidn se ha perdido. 0.0 = valor predeterminado
« Se ha superado el tiempo definido por el pardmetro
FaultValueStateDuration.
Las transiciones de salida a FaultValue y FaultFinalState se limitan a
MaximumRampRate.
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Tags de entrada

La tabla 37 describe los tags de entrada de los médulos 5069-OF4 y 5069-OF8.
Tabla 37 - Modulos 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de entrada

Nombre Tamaiio Definicion Valores vdlidos
RunMode BOOL Estado de operacion del canal « 0=Inactividad
« 1=Marcha
ConnectionFaulted BOOL Indica que hay una conexidn en funcionamiento. « 0=~Conexion en
Elmddulo establece este tag en 0 cuando se conecta. Si el modulonoests | funcionamiento
conectado, cambia el taga 1. « 1=~C(onexion noen
funcionamiento
DiagnosticActive BOOL Indica si hay algin diagnéstico activo o si se ha alcanzado el umbral de 0= No hay ningun diagndstico
prondstico. activo
« 1=Hay uno o varios
diagndsticos activos o se ha
alcanzado el umbral de
prondstico.
DiagnosticSequenceCount SINT Aumenta cada vez que se detecta una condicion de diagnéstico distinta, y | -128...127
cuando una condicidn de diagndstico distinta pasa de detectada a no El valor 0 se omite excepto en el
detectada. momento de encendido del
Se establece en cero al restablecer el producto o al desconectar y volvera | mddulo.
conectar la alimentacion eléctrica. Pasa de 255 (-1) a T omitiendo el cero.
Chxx.Fault BOOL Indica que los datos del canal no son exactos y no se puede confiaren | - 0= Correcto
ellos para utilizarlos en la aplicacion. « 1=Incorrecto; causa un fallo
Siel tag se establece en 1, se deben resolver los problemas del mddulo y Las causas habituales por las
se debe corregir el origen de la falta de exactitud. que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicién que hizo que las siguientes: o
el tag cambiara a 1, el tag se restablece autométicamente a 0. - El canal esté inhabilitado.
— Condicion de ausencia de
carga
— Condicién de bajo rango/
sobrerrango
- Condicion de cortocircuito
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
delmédulo revisando las causas
habituales.
Chxx.Uncertain BOOL Indica que los datos del canal pueden ser inexactos pero se desconoce el | « 0= Datos correctos
n.lvel de falta de exactitud. ’ « 1= Datos indiertos
girelorig ractitud. - ) que los datos son inciertos son
IMPORTANTE: Una vez que haya desaparecido la condicion que hizo que las siguientes:
el tag cambiara a 1, el tag se restablece automaticamente a 0. — Lasefial de datos esta
ligeramente fuera del rango
de operacion del canal.
- Latemperatura del canal es
ligeramente excesiva.
— Valor de offset del sensor no
vélido
— Fallo de calibracién en el
canal
- (alibracién en curso en el
canal
Le recomendamos que resuelva
en primer lugar los problemas
del mddulo revisando las causas
habituales.
Chxx.NoLoad BOOL El cable de sefial estd desconectado del canal o el bloque de terminales | « 0= No existe ninguna
extraible (RTB) se ha retirado del mddulo. condicién de ausencia de carga
Esta condicin solo se detecta cuando el canal se utiliza en el modo de » 1=Existe una condicién de
corriente. ausencia de carga. Es decir, un
cable de sefial esta
desconectado del canal o el
bloque de terminales extraible
se ha retirado del médulo.
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Tabla 37 - Modulos 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos

Chxx.ShortCircuit BOOL Existe una condicion de cortocircuito o de sobrecorriente. + 0=Noexiste ninguna
Esta condicion solo se detecta cuando el canal se utiliza en el modo de condicién de cortocircuito o de
voltaje. sobrecorriente.

1= Existe ninguna condicion
de cortocircuito o de
sobrecorriente.

Chxx.OverTemperature BoOL El médulo estd a una temperatura superior a sus limites de 0=Latemperatura del médulo
funcionamiento. no supera los limites de
« Sieste tag se establece en 1, pero no existe un fallo en el canal, este operacion

tag es Uinicamente una indicacion de las condiciones de operacién 1= Latemperatura del modulo

pero el canal sigue funcionando. supera los limites de operacién
» Sieste tag se establece en 1y hay un fallo en el canal, el canal no esta

funcionando.

Chxx.FieldPowerOff BOOL No hay alimentacién de campo presente en el canal. 0= Hay alimentacién de campo
La alimentacion de campo se suministra a través del conector de presente . -
alimentacion del sensor/accionador (SA) del adaptador EtherNet/IP 1=No hay alimentacién de
5069-AEN2TR o un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD. campo presente

Chxx.InHold BOOL Indica que el canal se estd reteniendo actualmente hasta que el valor de 0 = El canal no se estd
los datos recibidos esté a menos de 0.1% del rango de la escala total del reteniendo
valor de datos actual. 1=El canal se estd reteniendo

Chxx.NotANumber BOOL Indica que el dltimo valor recibido de los datos de salida del canal no era 0 = El dltimo dato recibido del
un nimero. canal era un nimero

1= El dltimo dato recibido del
canal no era un nlimero

Chxx.Underrange BOOL Indica que los datos del canal estan por debajo del umbral de bajo rango 0= Los datos del canal no estén
de este canal. por debajo del umbral de bajo
Por ejemplo, cuando el canal funciona en el rango de salida 4...20 mA, el rango
umbral de bajo rango del canal es < 3.6 mA. Si la sefial de salida es de 1 = Los datos del canal estan
0mA, este tag se establece en 1. por debajo del umbral de bajo

rango

Chxx.Overrange BOOL Indica que los datos del canal estan por encima del umbral de 0=Los datos del canal no estan
sobrerrango de este canal. por encima del umbral de
Por ejemplo, cuando el canal funciona en el rango de salida de sobrerrango
4...20 mA, el umbral de sobrerrango del canal es > 21.0 mA. Sila 1 = Los datos del canal estan
sefial de salida es 21 mA, este tag se establece en 1. por encima del umbral de

sobrerrango

Chxx.LLimitAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de salida solicitado esta por debajo del valor de 0 = No se dispara la alarma
I|m'|t.e bajo conﬁgurgdg. Este permanece establecido hasta que la salida 1= Se dispara la alarma
solicitada sube del limite bajo.

Si el tag Chxx.AlarmDisable se establece en 1, es decir, la sefial de salida
sigue fijada al valor de limite bajo. No obstante, no se dispara la alarma de
limite bajo.

Chxx.HLimitAlarm BOOL Se dispara cuando el valor de salida solicitado esta por encima del valor 0=No se dispara la alarma
de !l[nlte altq conﬁqurgdo. Este permanece establecido hasta que la salida 1= Se dispara la alarma
solicitada baja del limite alto.

Si el tag Chxx.AlarmDisable se establece en 1, es decir, la sefial de salida
sigue fijada al valor de limite alto. No obstante, no se dispara la alarma de
limite alto.

Chxx.RampAlarm BOOL Indica que se ha ordenado que la salida analdgica cambie de valor de una 0 = No se dispara la alarma
manera que se supera el régimen de rampa méximo. 1= Se dispara la alarma

Chxx.CalFault BOOL Indica que fallé el dltimo intento de calibracion de este canal. 0= La calibracion no fallo
Este tag se borra, es decir que se establece en 0, cuando se desconecta y 1 = a calibracién fallé
se vuelve a conectar la alimentacion eléctrica al mddulo.

Chxx.Calibrating BOOL Indica el canal que se esté calibrando actualmente. 0=El canal no se esta

calibrando
1=El canal se estd calibrando
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Tabla 37 - Modulos 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de entrada (continuacion)

Nombre Tamaiio Definicion Valores validos
Chxx.CalGoodLowRef BOOL Indica que se ha pasado una medida de referencia baja valida a través del | « 0= No se ha pasado al médulo
tag de salida al médulo. una medida de referencia baja
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de valida
conexién de datos con calibracién en la definicion del modulo. Sise utiliza | « 1=Seha pasado al mddulo
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. una medida de referencia baja
Para obtener mds informacidn sobre cémo definir un médulo, consulte vélida
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.CalBadLowRef BoOL Indica que se ha muestreado una sefial de referencia baja no valida en + 0=No se ha muestreado una
este canal. Es necesario corregir esta condicién para calibrar sefial de referencia baja no
correctamente el médulo. vélida en este canal
Sila calibracin se cancela con una sefial de referencia baja novalida, el | « 1= Se ha muestreado una
tag Chxx.CalFault se establece para este canal hasta que se realiza sefial de referencia baja no
correctamente una calibracion. vélida en este canal
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexion de datos con calibracién en la definicion del modulo. Si se utiliza
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mas informacion sobre cdmo definir un mddulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.CalGoodHighRef BOOL Indica que se ha pasado una medida de referencia alta valida a través del | « 0= No se ha pasado al médulo
tag de salida al mddulo. una medida de referencia alta
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de valida
conexion de datos con calibracidn en la definicién del mddulo. Sise utiliza | . 1= Se ha pasado al mddulo
el tipo de conexidn de datos, este tag no aparece en los tags del médulo. una medida de referencia alta
Para obtener mds informacidn sobre cémo definir un médulo, consulte vélida
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.CalBadHighRef BOOL Indica que se ha muestreado una sefial de referencia alta no vélida en + 0=No se ha muestreado una
este canal. sefial de referencia alta no
Se debe corregir esta condicion para calibrar correctamente el médulo. valida en este canal
Sila calibracion se cancela con una sefial de referencia alta no vélida, el | « 1= "Se ha muestreado una
tag Chxx.CalFault se establece para este canal mientras no se realice sefial de referencia alta no
correctamente la calibracion. vélida en este canal
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de
conexién de datos con calibracién en la definicion del médulo. Si se utiliza
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mds informacidn sobre cémo definir un médulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.CalSuccessful BOOL Indica que la calibracion de este canal se ha completado y que se hasalido | « 0= La calibracion no se ha
del estado de calibracion. realizado correctamente
Este tag permanece establecido después de una calibracién vélida « 1=Lacalibracién se ha
siempre y cuando la conexidn esté abierta. realizado correctamente y se ha
IMPORTANTE: Este tag solo estd disponible cuando se utiliza el tipo de salido del estado de calibracién
conexion de datos con calibracién en la definicion del médulo. Si se utiliza
el tipo de conexion de datos, este tag no aparece en los tags del médulo.
Para obtener mas informacion sobre como definir un mddulo, consulte
Definicién del médulo en la pdgina 89
Chxx.Data REAL Indica que el valor de la seial del que se emite una salida actualmente enel | Cualquier valor positivo o negativo.
blogue de terminales extraible estd en unidades de medicién escaladas.
Chxx.RollingTimestamp INT Temporizador de 15 bits en constante ejecucion, que cuenta en 0...32767

milisegundos.

(ada vez que cambia el valor del eco de datos, el médulo de salida
actualiza el valor de RollingTimestamp.
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Tags de salida

La tabla 38 describe los tags de salida de los médulos 5069-OF4 y 5069-OF8.
Tabla 38 - Modulo 5069-0F4, 5069-0F8 - Tags de salida

Nombre Tamaio Definicion Valores validos

Chxx.LLimitUnlatch BOOL Desenclava una alarma de limite bajo enclavada en el primer momento | « 0= La alarma permanece
enqueel bitpasadeOal. enclavada (predeterminado)

« T=Llaalarmase desenclava

Chxx.HLimitUnlatch BOOL Desenclava una alarma de limite alto enclavada en el primer momentoen | « 0= La alarma permanece
queel bitpasadeOal. enclavada (predeterminado)

» 1=Laalarma se desenclava

Chxx.RampAlarmUnlatch BOOL Desenclava una alarma de rampa enclavada en el primer momento en » 0=Laalarma permanece
queel bitpasadeOal. enclavada (predeterminado)

« 1=Llaalarma se desenclava

Chxx.Calibrate BOOL Inicia el proceso de calibracion. « 0=Nose hainiciado el proceso
Este tag debe permanecer establecido hasta que se apliquen valores de cahbraupn
vélidos de referencia baja y referencia alta al canal. (predeterminado)

+ 1=Sehainiciado el proceso de
calibracion

Chxx.CalOutputLowRef BOOL Una transicion de 0 a 1 ordena al canal que produzca un punto de « 0=No emitir salida de
referencia de calibracion baja para el rango de salida de corriente 0 referencia baja de calibracion
voltaje elegido. « 1=Emitir salida de referencia

baja de calibracion
No establezca simultdneamente
este tag y el tag CalOutputHighRef
enl.

Chxx.CalOutputHighRef BOOL Una transicion de 0 a 1 ordena al canal que produzca un punto de + 0=No emitir salida de
referencia de calibracion alta para el rango de salida de corriente o voltaje referencia alta de calibracion
elegido. « 1 =Emitir seial de referencia

alta de calibracién
No establezca simultaneamente
este tag y el tag CalOutputLowRef
tagen1.

Chxx.CalLowRefPassed BOOL Una transicion de 0 a 1indica que los datos del tag de salida Chxx.Data « 0=Noenviar referencia baja de
contienen el valor de referencia baja registrado para el canal que utiliza el calibracién registrada
médulo enla calibraci6n. + 1=Enviar referencia baja de

calibracion registrada en los
datos de salida para la
verificacion de la calibracidn

Chxx.CalHighRefPassed BOOL Una transicion de 0 a 1 indica que los datos del tag de salida Chxx.Data « 0=No enviar referencia alta de
contienen el valor de referencia alta registrado para el canal que utiliza el calibracion
mddulo en la calibracion. + 1=Enviar sefial de referencia

alta de calibracion registrada en
los datos de salida para la
verificacion de la calibracidn

Chxx.CalFinishCalibration BOOL Cambio del valor de datos que dispara el canal para que complete el « 0=C(anal no disparado para
procedimiento de calibracidn, aplicando las referencias baja y alta validas completar el procedimiento de
recibidas. calibracion
El canal sale del estado de calibracion si tiene éxito. « 1= (anal disparado para

completar el procedimiento de
calibracion

Chxx.Data REAL El valor que se convierte a la sefial en el bloque de terminales extraible en | Cualquier unidad de medicion
unidades de medicion escaladas. vdlida
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Rockwell Automation proporciona informacién técnica en Internet para ayudarle a utilizar sus productos.

En http://www.rockwellautomation.com/support podra encontrar notas técnicas y de aplicacidn, ejemplos de codigos

y vinculos a Service Packs de software. También puede visitar nuestro centro de asistencia en

https://rockwellautomation.custhelp.com/ para buscar actualizaciones de software, chats y foros de asistencia,

informacion técnica, respuestas a preguntas frecuentes y para registrarse a fin de recibir actualizaciones de notificaciéon
de productos.

Ademis, ofrecemos multiples programas de asistencia para la instalacion, configuracién y resolucién de problemas.
Para obtener més informacién pongase en contacto con su distribuidor local o con su representante de ventas de

Rockwell Automation, o visite http://www.rockwellautomation.com/services/online-phone.

Asistencia para la instalacion

Si se le presenta algin problema durante las primeras 24 horas posteriores a la instalacion, revise la informacién en este
manual. También puede comunicarse con el servicio de asistencia técnica al cliente para obtener ayuda inicial con la
puesta en marcha del producto.

Estados Unidos o Canadd 1.440.646.3434

Fuera de Estados Unidos o Canadd | Utilice el Worldwide Locator en http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/overview.page o comuniquese con
el representante local de Rockwell Automation.

Devolucion de productos nuevos

Para ayudar a garantizar el perfecto funcionamiento de todos sus productos, Rockwell Automation los verifica antes de
que salgan de la fabrica. No obstante, si su producto no funciona correctamente y necesita devolverlo, siga estos
procedimientos.

Estados Unidos Comuniquese con el distribuidor. Debe indicar al distribuidor un niimero de caso de asistencia técnica al cliente (llame al nimero de
teléfono anterior para obtener uno) a fin de completar el proceso de devolucién.

Fuera de Estados Unidos Comuniquese con el representante local de Rockwell Automation para obtener informacion sobre el procedimiento de devolucion.

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudardn a mejorar nuestra documentacién para adaptarla a sus necesidades. Si tiene alguna
sugerencia sobre cémo mejorar este documento, rellene este formulario, publicacién RA-DU002, disponible en

hetp://www.rockwellautomation.com/literature/.

Rockwell Automation mantiene informacion medioambiental actualizada sobre sus productos en su sitio web en
http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page.

www.rockwellautomation.com

Oficinas corporativas de soluciones de potencia, control e informaciéon
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