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Diagnostic Warning

Diagnostics should only be conducted by electronic service professionals with in-depth
knowledge of PG Drives Technology electronic controllers. An incorrect or badly effected
repair could result in an unsafe set-up of a vehicle.

PG Drives Technology accepts no liability for losses of any kind arising from an incorrect or
badly effected repair.

PG Drives Technology accept no liability for losses of any kind arising from unauthorised
opening, adjustments or modifications to any component of a control system.

Module Error

The module reporting the error may require repair. Check all cables and connectors to the module,
and cycle the power. If the error persists, contact your service center.

Memory Error

One of the modules in the system may require repair. Check all cables and connectors to the modules,
and cycle the power.

If the error persists, disconnect each module in turn, each time cycling the power, to see if the problem
can be isolated to a specific module.

If the error is corrected by disconnecting a particular module, then contact your service center about
that module.

If the error cannot be corrected by disconnecting a particular module, use the R-net PC Programmer
to re-program the system. This should be carried out with either: the current, specific program for the
wheelchair; or the manufacturer's original program.

If, after re-programming, the error persists, contact your service center.

Warning: Programming should only be conducted by healthcare professionals with in-depth knowledge
of PGDT control systems. Incorrect programming could result in an unsafe set-up of the wheelchair for
a user. PGDT accept no responsibility for losses of any kind if the programming of control system is
altered from the factory pre-set values.

Power Module Memory Error

An error has been detected within the Power Module. Check all cable and connectors to the Power
Module, and cycle the power.

If the error persists, use the R-net PC Programmer to re-program the system. This should be carried
out with either: the current, specific program for the wheelchair; or the manufacturer’s original
program.



If, after re-programming, the error persists, contact your service center.
Warning: Programming should only be conducted by healthcare professionals with in-depth
knowledge of PGDT control systems. Incorrect programming could result in an unsafe set-up

of the wheelchair for a user. PGDT accept no responsibility for losses of any kind if the
programming of control system is altered from the factory pre-set values.

Cal Error

A calibration error has been detected. It may be possible to clear this error by performing the Joystick
Calibration procedure in On-Board Programming.

If the error persists, contact your service center.

Joystick Error

The module reporting the error has detected a fault in the joystick that is connected to it. In the case of
the Joystick Module, it may be permissible, depending on your service arrangement with the
wheelchair manufacturer, to replace the joystick within the Joystick Module. If this is permitted, ensure
you follow the correct anti-static and calibration procedures.

If you are not permitted to replace the joystick, then contact your service center.

In the case of specialty control interface modules, such as the Omni or PGDT I/O Module, reporting
the error, then the Specialty Input Device should be replaced.

If the error persists, contact your service center.

Gone to Sleep

The system has gone to sleep because of a period of inactivity that is greater then the programmed
value of Sleep Timer. To awake the system, cycle the power.

M1 Brake Error

The Power Module has detected that the brake connected via its M1 output has become
disconnected. Whether the M1 output is for the left or the right brake depends on the configuration of
the wheelchair and the programming of the Power Module.

Ensure there are no freewheel levers disengaged, also check all cables and connections between the
Power Module M1 connector and the brake, then cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

M2 Brake Error

The Power Module has detected that the brake connected via its M2 output has become
disconnected. Whether the M1 output is for the left or the right brake depends on the configuration of
the wheelchair and the programming of the Power Module.



Ensure there are no freewheel levers disengaged, also check all cables and connections between the
Power Module M2 connector and the brake, then cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

High Battery

The module reporting the error has detected that the battery voltage has risen above 35V. The most
common reasons for this are: overcharging of the battery; or bad connections between the battery and
the Power Module.

Ensure the charger is operating correctly and check all cables and connections between the battery
and the Power Module.

If the error persists, contact your service center.

Charging

The module reporting this condition has detected that a charger is connected to it. This will be via the
off-board charging socket on the Joystick Module or will be because an on-board charger has been
connected to the AC line.

To clear the system, disconnect an off-board charger from the wheelchair or the on-board charger
from the AC, and cycle the power.

If the condition persists, contact your service center.

Low Battery

The module reporting the error has detected a low battery voltage. The level of this voltage will differ
between modules, as each can tolerate different minimum levels.

Charge the batteries. If the problem persists, check the condition of the batteries and all cables and
connectors to them, and re-charge.

If the error persists, contact your service center.

Bad Settings

This occurs when the system detects incorrect or invalid programming data.

Check the programmed settings of the system, particularly those in the Profiles and Configuration
groups.

If you cannot identify any settings that may be incorrect, save all the current settings in a file, then re-
program the system using the manufacturer’s default settings and cycle the power. If the error
persists, the Power Module may be defective and you should contact your service center.

If the above procedure cleared the error, then use the saved file and program each group of
parameters individually. When the error re-occurs, it will be a parameter in the last programmed group
that caused it. You should therefore closely scrutinise all the settings in that group.



M1 Motor Error

The Power Module has detected that the motor connected via its M1 output has become
disconnected. Whether the M1 output is for the left or the right motor depends on the configuration of
the wheelchair and the programming of the Power Module.

Check all cables and connections between the Power Module M1 connector and the motor, then cycle
the power.

If the error persists, contact your service center.

M2 Motor Error

The Power Module has detected that the motor connected via its M2 output has become
disconnected. Whether the M2 output is for the left or the right motor depends on the configuration of
the wheelchair and the programming of the Power Module.

Check all cables and connections between the Power Module M2 connector and the motor, then cycle
the power.

If the error persists, contact your service center.

Overtemp. (Lamps)

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected that its internal lighting circuit(s) have
become too hot. The ISM will cease powering the lamp that is drawing too much current.

Check the wiring and connectors to the lamp in question, allow the ISM to cool down and cycle the
power.

If the error persists, contact your service center.

Overtemp. (Acts)

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected that its internal actuator circuit(s) have
become too hot. The ISM will cease powering the actuator channel that is drawing too much current.

Check the wiring and connectors to the channel in question, allow the ISM to cool down and cycle the
power.

If the error persists, check the actuator mechanism is in good working order. If there are any
obstructions or there is too much friction in the system, then more heat will be generated within the
ISM.

If the error persists, contact your service center.

Brake Lamp Short

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an over-current condition in its brake lamp
output(s).



Check the wiring and connectors to the brake lamp(s) and cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

Left Lamp Short

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an over-current condition on its left-hand
driving lamp output(s).

Check the wiring and connectors to the left-hand driving lamps(s) and cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

L Ind Lamp Short

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an over-current condition on its left-hand
indicator output.

Check the wiring and connectors to the left-hand indicator(s) and cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

Ind Lamp Failed

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an error in the wheelchair’s indicator
circuits.

If you have access to the four digit error codes, then 882C suggests that the connection to both
indicators on a particular side has been lost, and 883C suggests that just a single bulb has failed.

Check each indicator bulb, and the cables and connectors to each of the indicators, and cycle the
power.

If the error persists, contact your service center.

Right Lamp Short

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an over-current condition on its right-hand
driving lamp output(s).

Check the wiring and connectors to the right-hand driving lamps(s) and cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

R Ind Lamp Short

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an over-current condition in its right-hand
indicator output.



Check the wiring and connectors to the right-hand indicator(s).

If the error persists, contact your service center.

Over-current

The Intelligent Seating/lighting Module (ISM) has detected an over-current condition in the wheelchairs
actuator circuit(s).

Check the wiring and connectors to all the wheelchair’s actuators and cycle the power.

If the problem persists, check the actuator mechanisms are in good working order. If there are any
obstructions or there is too much friction in the system, then an excessive amount of current may be
drawn. Check also that any end-stop switches are operating correctly and terminate the power to an
actuator.

If the problem persists, contact your service center.

Bad Cable

The system has detected a bad connection in one of the cables that connect the modules. Perform the
following checks, cycling the power after each.

Check all connectors are firmly pushed home. If any yellow is visible, then it is possible a good
connection is not being made.

Check all cables for signs of visible damage. If a cable is thought to be damaged, then check it for
continuity.

Finally, if the problem persists, then swap-out each cable in turn.

If the problem persists, contact your service center.

Inhibit Active

The system has detected that latched inhibit condition has occurred.

The origin of the inhibit depends on the wheelchair you are working with, but typical examples may
include connection of a battery charger or the seat being in an elevated position.

Remove the likely source of the inhibit and cycle the power.

If the error persists and you are certain that the inhibit is not caused by an operating condition of the
wheelchair, then it may be that an inhibit connector has become disconnected.

Inhibits may be connected to the Power Module (PM) or the Intelligent Seating/lighting Module (ISM).
The PM contains Inhibits 2 and 3, while the ISM contains Inhibits 4 and 5. If you have access to the
inhibit four digit error codes that start with “1E”, then the last two digits represent the actual inhibit that
is active. E.g. error code 1E03 relates to inhibit 3. If the last two digits are not 02, 03, 04 or 05, then
the inhibit is probably being caused by a non-PGDT module.

Check the wiring to all the inhibits and cycle the power.

If the problem persists, contact your service center.



System Error

The system has detected an error, but cannot determine which module is reporting the error.
Check all cables and connections, and cycle the power.

If the problem persists and the system contains non-PGDT modules, then disconnect these modules
and cycle the power.

If this clears the error, re-connect each non-PGDT module in turn until the error reappears. Once the
defective module has been identified, contact your service center.

If the problem persists, then there is an error in one of the PGDT modules and you should contact your
service center.

DIME Error

The system has detected some identification conflict between the modules that are connected.

If a new module has just been connected, disconnect it and cycle the power. If this clears the error,
then there is a problem with the new module and you should contact your service center.

If the error persists, then disconnect each module in turn and cycle power. Once the defective module
has been identified, contact your service center.

If it has not been possible to identify the module that is causing the error, then you should contact your
service center.

Brake Fault Detect

Brake Fault Detect should only ever be turned off if there are no solenoid brakes fitted to the
wheelchair.

Warning: PG Drives Technology accepts no liability for losses of any kind arising from failure to
comply with this condition.

Brake Voltage

It is essential that the control system is programmed for the correct brake voltage. If it is not, damage
may occur to the brakes or the drive performance of the wheelchair may be affected.

Soft Stop Rate

You must ensure that the emergency stopping distance is within the distance specified for the country
in which the wheelchair will be used. TUV Product Service (Germany) specify the distance to be as
stated in EN12184.



Maximum Current Limit, Boost Drive Current, Boost Drive Time, Current
Foldback Temperature, Minimum Current Limit

Each of these values has a maximum permissible value. These maximum values are shown in the
table below and depend on the Power Module type you are working with. To establish the Power
Module type, refer to the exact data sheet for the unit you are programming. These values should
never be exceeded. Doing so will invalidate the Power Module’s warranty and may affect the long term
reliability of the system.

Parameter PM60 PM80 PM120
Maximum Current Limit 60A 80A 100A
Boost Drive Current 60A 80A 120A
Boost Drive Time - - 10s
Current Foldback Temperature 60°C 60°C 60°C
Minimum Current Limit 50A 50A 50A

Compensation

The user of the software is responsible for ensuring that the controller is matched to the motor
characteristics. Failure to do this may result in poor control characteristics, which in extreme instances
can make a vehicle uncontrollable and potentially unsafe.

Never set Compensation to greater than 70% of the motor armature resistance. Failure to observe this
warning could result in an unsafe set-up for the wheelchair user.

Warning: PG Drives Technology accepts no liability for losses of any kind arising from failure
to comply with this condition.

Joystick Disconnected

The Joystick is disconnected. Please check connections and retry the operation.

Center Joystick

The most likely cause of this error is the joystick (or other type of Input Device) being away from center
while the system is switched on. Ensure the joystick is in the center position when you switch the
system on.

If the error persists, contact your service agent.

SID Disconnected

The Omni has detected that the Specialty Input Device (SID) has become disconnected. Check all
cables and connectors between the Omni and the SID.

If the error persists, check that the setting of the parameter, 9-Way Detect, is appropriate for the SID
that is being used. For example, if the SID has no detect-link, then this parameter should be set to Off.

If the error persists, contact your service agent.



User Switch Disconnected

The Omni has detected that the User Switch has become disconnected. Check all cables and
connectors between the Omni and the User Switch.

If the error persists, contact your service agent.

If it is required to use the Omni without a User Switch being connected, then the parameter, Switch
Detect, should be set to Off. If a User Switch is not used the responsibility for that decision lies with the
healthcare professional.

Warning: Because a disconnected User Switch means there is no emergency stop function, PG
Drives Technology recommend that Switch Detect is this option is always set to On. PG Drives

Technology will accept no liability for any losses resulting from any other setting of this
parameter.

Over Pressure

The Omni has detected that the pressure on the Sip and Puff transducer has exceeded its maximum
level. Check the user is operating the Sip and Puff device correctly.

If the error persists, contact your service agent.

Cycle Power

Cycle the power to the system.

If the message persists, contact your service agent.

Language Error

One of the language files in the Power Module has become corrupted. Please contact your service
agent.

No Trip Detected

No Trip Detected.
To detect a trip, the Dongle must already be connected when the trip occurs.

Switch off the system and repeat the sequence that led to the trip.

M1 Sensor Error

The control system has detected a problem connecting to the Encoder module via its M1 output.
Whether the M1 output is for the left or the right motor depends on the configuration of the wheelchair
and the programming of the Power Module.



Check all cables and connections between the Power Module M1 connector, the Encoder Module and
the Encoder wiring, then cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

M2 Sensor Error

The control system has detected a problem connecting to the Encoder module via its M2 output.
Whether the M2 output is for the left or the right motor depends on the configuration of the wheelchair
and the programming of the Power Module.

Check all cables and connections between the Power Module M2 connector, the Encoder Module and
the Encoder wiring, then cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

Encoder Module Disconnected

This occurs when the control system detects the Encoder Module has become disconnected.
Check all cables and connections between the Power Module connector, the Encoder Module and the
Encoder wiring, then cycle the power.

If the error persists, contact your service center.

Joystick Stationary Time and Joystick Stationary Range

The values of both these parameters have been selected by the wheelchair manufacturer in order to
minimise the risk of motor damage. Do not adjust these values without consulting the wheelchair
manufacturer.

Warning: PGDT accept no liability for losses of any kind resulting from the adjustment of these
parameters.

Joystick Stationary Timeout

This occurs when the joystick is deemed to have been held stationary for an excessive period of time.
The controller will stop drive to prevent possible damage the wheelchair’'s motors.
Turning the control system Off and On again will clear this error message.

If the message persists contact your wheelchair manufacturer.



DUTCH

Modulefout

Mogelijk moet de module die een foutmelding geeft, gerepareerd worden. Controleer alle kabels en
aansluitingen van de module en zet de stroom aan. Neem contact op met uw servicecentrum indien
de foutmelding aanhoudt.

Geheugenfout

Mogelijk moet een van de modules in het systeem gerepareerd worden. Controleer alle kabels en
aansluitingen van de modules en zet de stroom aan.

Als de foutmelding aanhoudt, ontkoppel dan telkens een module en zet de stroom aan. Zo kunt u
controleren of het probleem toegeschreven kan worden aan één bepaalde module.

Als de foutmelding wordt verholpen door een bepaalde module te ontkoppelen, neem dan contact op
met uw servicecentrum over de betreffende module.

Indien de fout niet verholpen kan worden door een specifieke module te ontkoppelen, gebruik dan de
R-net PC Programmer om het systeem opnieuw te programmeren. Dit moet uitgevoerd worden 6f met
het huidige specifieke programma voor de rolstoel, 6f met het originele programma van de fabrikant.

Neem dan contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding na het herprogrammeren
aanhoudt.

Waarschuwing: Het programmeren mag uitsluitend worden uitgevoerd door medische professionals
met een grondige kennis van PGDT besturingssystemen. Onjuiste programmering kan tot gevolg
hebben dat de rolstoelinstellingen niet veilig zijn voor een gebruiker. PGDT accepteert geen
verantwoordelijkheid voor schade van welke aard dan ook, indien de programmering van het
besturingssysteem gewijzigd is ten opzichte van de waarden zoals ingesteld bij aflevering.

Fout in geheugen stroommodule (Power Module, PM)

Er is een fout ontdekt in de stroommodule. Controleer alle kabels en aansluitingen van de
stroommodule en zet de stroom aan.

Indien de foutmelding aanhoudt, gebruik dan de R-net PC Programmer om het systeem te
herprogrammeren. Dit moet uitgevoerd worden 6f met het huidige specifieke programma voor de
rolstoel, 6f met het originele programma van de fabrikant.

Neem dan contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding na het herprogrammeren
aanhoudt.

Waarschuwing: Het programmeren mag uitsluitend worden uitgevoerd door medische
professionals met een grondige kennis van PGDT (PG Drive Technology) besturingssystemen.
Onjuiste programmering kan tot gevolg hebben dat de rolstoelinstellingen niet veilig zijn voor
een gebruiker. PGDT accepteert geen verantwoordelijkheid voor schade van welke aard dan
ook, indien de programmering van het besturingssysteem gewijzigd is ten opzichte van de
waarden zoals ingesteld bij aflevering.



Calfout

Er is een fout in de calibratie ontdekt. Mogelijk kan deze fout worden opgelost door de
calibratieprocedure voor de joystick uit te voeren via het on-board programmeringssysteem.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Joystickfout

De module waarmee de joystick verbonden is, geeft een foutmelding. Afhankelijk van het
servicecontract dat u hebt afgesloten met de rolstoelfabrikant, is het bij een foutmelding in de
joystickmodule wellicht toegestaan om de joystick te vervangen. Indien dit wordt toegestaan, zorg er
dan voor dat u de juiste procedures i.v.m anti-staticiteit en calibratie volgt.

Indien u volgens het contract de joystick niet zelf mag vervangen, neem dan contact op met uw
servicecentrum.

Wanneer er gebruik wordt gemaakt van speciale interface besturingsmodules, zoals de Omni of PGDT
I/0 module, en de foutmelding wordt door deze modules aangegeven, dan dient de specialistische
input-module (SID, Specialty Input Device) vervangen te worden.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Slaapstand

Het systeem is naar de slaapstand overgegaan omdat de periode zonder activiteiten langer aanhield
dan de geprogrammeerde waarde van de tijdsklok. Zet de stroom aan om het systeem te activeren.

Remfout M1

De stroommodule heeft ontdekt dat de rem die aangesloten is via de M1 poort, ontkoppeld is. Het
hangt van de configuratie van de rolstoel en de programmering van de stroommodule af of de M1
poort gebruikt wordt voor de rechter of linker rem.

Controleer of er geen vrijloophendels ontkoppeld zijn. Controleer ook alle kabels en aansluitingen
tussen de aansluiting M1 van de stroommodule en de rem. Zet vervolgens de stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Remfout M2

De stroommodule heeft ontdekt dat de rem die aangesloten is via de M2 poort, ontkoppeld is. Het
hangt van de configuratie van de rolstoel en de programmering van de stroommodule af of de M2
poort gebruikt wordt voor de rechter of linker rem.

Controleer of er geen vrijloophendels ontkoppeld zijn. Controleer ook alle kabels en aansluitingen
tussen de aansluiting M2 van de stroommodule en de rem. Zet vervolgens de stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.



Hoge accuspanning

De module die de fout rapporteert, heeft ontdekt dat het voltage van de accu boven de 35V is
gestegen. De meest gebruikelijke redenen hiervoor zijn: te lang opladen van de accu of slechte
aansluitingen tussen de accu en de stroommodule.

Controleer of de oplader correct werkt en controleer alle kabels en aansluitingen tussen de accu en de
stroommodule.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Laden

De module die deze situatie rapporteert, heeft ontdekt dat er een oplader is aangesloten op deze
module. Dit kan zijn via de oplaadstekker van de joystickmodule (niet op de rolstoel) of omdat een
vaste (on-board) oplader verbonden is met de AC-lijn.

Om het systeem te resetten, ontkoppelt u de (losse) oplader van de rolstoel of de on-board oplader
van de AC. Zet vervolgens de stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum als het probleem aanhoudt.

Lage batterijspanning

De module die de foutmelding geeft, heeft ontdekt dat er sprake is van een laag voltage van de accu.
Doordat de modules verschillende minimumniveaus verdragen, kan het voltageniveau verschillen per
module.

Opladen van de accu's. Indien het probleem voortduurt, controleer dan de accu's en alle hiermee
verbonden kabels en aansluitingen en laad de accu's opnieuw op.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Verkeerde instellingen

Dit gebeurt wanneer het systeem onjuiste of ongeldige programmeringsgegevens ontdekt.

Controleer de geprogrammeerde instellingen van het systeem, vooral de instellingen in de Profiel- en
Configuratiegroepen.

Indien u geen instellingen ontdekt die mogelijk onjuist zijn, sla dan alle huidige instellingen op in een
bestand, herprogrammeer het systeem met de standaard instellingen van de fabrikant en zet de
stroom opnieuw aan. Indien het probleem voortduurt, mankeert er mogelijk iets aan de stroommodule.
Neem in dat geval contact op met uw servicecentrum.

Als de foutmelding door de bovenstaande procedure is opgeheven, gebruik dan de opgeslagen
gegevens en programmeer iedere groep parameters afzonderlijk. Wanneer de fout zich weer
voordoet, ligt de oorzaak in een parameter in de groep die u het laatst hebt geprogrammeerd. In dat
geval dienen alle instellingen van die groep nauwkeurig te worden gecontroleerd.



Motorfout M1

De stroommodule heeft ontdekt dat de motor die aangesloten is via de M1 poort, losgekoppeld is. Het
hangt van de configuratie van de rolstoel en de programmering van de stroommodule af of de M1
poort gebruikt wordt voor de rechter of linker motor.

Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de aansluiting M1 van de stroommodule en de motor.
Zet vervolgens de stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Motorfout M2

De stroommodule heeft ontdekt dat de motor die aangesloten is via de M2 poort, losgekoppeld is. Het
hangt van de configuratie van de rolstoel en de programmering van de stroommodule af of de M2
poort gebruikt wordt voor de rechter of linker motor.

Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de aansluiting M2 van de stroommodule en de motor.
Zet vervolgens de stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Oververhitting (Lampen)

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat zijn interne verlichtingscircuit(s) te heet
is/zijn geworden. De ISM sluit de lamp af die teveel stroom verbruikt.

Controleer de bedrading en de aansluitingen van de betreffende lamp, laat de ISM afkoelen en zet
vervolgens de stroom weer aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Oververhitting (Acts)

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat zijn interne actuatorcircuit(s) te heet
is/zijn geworden. De ISM sluit het actuatorkanaal af dat teveel stroom verbruikt.

Controleer de bedrading en de aansluitingen van het betreffende kanaal, laat de ISM afkoelen en zet
vervolgens de stroom weer aan.

Controleer of het actuatormechanisme correct werkt indien de foutmelding aanhoudt. Indien het
systeem gehinderd wordt, of als er teveel wrijving ontstaat, wordt er meer warmte geproduceerd in de
ISM.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Kortsluiting remlicht

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat er teveel spanning aanwezig is in de
uitgaande poort(en) van het remlicht.



Controleer de bedrading en de aansluitingen van het betreffende remlicht/de remlichten en zet
vervolgens de stroom weer aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Kortsluiting linker lamp

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat er teveel spanning aanwezig is in de
uitgaande poort(en) van de linker koplamp.

Controleer de bedrading en aansluitingen van de linker koplamp en zet vervolgens de stroom weer
aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Kortsluiting linker knipperlicht

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat er teveel spanning aanwezig is in de
uitgaande poort van het linker knipperlicht.

Controleer de bedrading en aansluitingen van het linker knipperlicht of -lichten en zet vervolgens de
stroom weer aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Knipperlicht functioneert niet

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft een fout ontdekt in de stroomcircuits van de
knipperlichten van de rolstoel.

Indien uw toegangsniveau zodanig is dat de vier digitale foutcodes voor u zichtbaar zijn, dan geeft
882C aan dat de verbinding naar beide knipperlichten aan een bepaalde kant niet meer functioneert,
en 883C geeft aan dat slechts een enkele lamp niet functioneert.

Controleer alle lampjes, de kabels en de aansluitingen van alle knipperlichten en zet vervolgens de
stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Kortsluiting rechter lamp

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat er te hoge spanning aanwezig is in de
poort van de rechter koplamp.

Controleer de bedrading en aansluitingen van de rechter koplamp en zet vervolgens de stroom weer
aan

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.



Kortsluiting rechter knipperlicht

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat er te hoge spanning aanwezig is in de
poort van het rechter knipperlicht.

Controleer de bedrading en aansluitingen van het knipperlicht/de knipperlichten aan de rechterzijde.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Te hoge spanning

De ISM (Intelligent Seating/lighting Module) heeft ontdekt dat er te hoge spanning aanwezig is in de
actuator stroomcircuits van de rolstoel.

Controleer de bedrading en aansluitingen van alle actuators en zet vervolgens de stroom weer aan.
Indien het probleem aanhoudt, controleer dan of de mechanismen van de actuators goed werken.
Mogelijk wordt er teveel stroom verbruikt doordat het systeem gehinderd wordt of er teveel wrijving
bestaat. Controleer of alle eindschakelaars correct functioneren en de stroom naar de actuator
afsluiten.

Neem contact op met uw servicecentrum als het probleem aanhoudt.

Slechte kabel

Het systeem heeft een slechte verbinding ontdekt in een van de kabels die de modules verbinden.
Voer de volgende controles uit en zet telkens na een controle de stroom aan.

Controleer of alle aansluitingen goed zijn bevestigd. Als er iets geels zichtbaar is, is er mogelijk geen
goede aansluiting.

Controleer alle kabels op uiterlijke tekenen van schade. Als u denkt dat een kabel beschadigd is,
controleer dan met behulp van een Ohmmeter of de kabel goed functioneert.

Als het probleem aanhoudt, verwissel dan om beurten alle kabels.

Neem contact op met uw servicecentrum als het probleem aanhoudt.

Blokkade actief

Het systeem heeft ontdekt dat de latched blokkade mode is opgetreden.

De oorzaak van de blokkade hangt af van de rolstoel, maar deze blokkade treedt bijvoorbeeld op
wanneer een accu-oplader is aangesloten, of de zitting zich in een opgeheven positie bevindt.

Verwijder de mogelijke bron van de blokkade en zet de stroom aan.

Indien de foutmelding aanhoudt en u zeker weet dat de blokkade niet wordt veroorzaakt door
bepaalde functie van de rolstoel, is het ook mogelijk dat een blokkadeaansluiting is los geraakt.

Blokkades kunnen aangesloten zijn op de stroommodule of op de ISM (Intelligent Seating/lighting
Module). De stroommodule bevat blokkades 2 en 3, terwijl de ISM blokkades 4 en 5 bevat. Indien uw
toegangsniveau zodanig is dat de vier digitale foutcodes voor blokkades, beginnend met "1E" voor u
zichtbaar zijn, geven de laatste twee cijfers aan welke blokkade feitelijk actief is. Foutcode 1 EO03 geeft



bijvoorbeeld weer dat blokkade 3 actief is. Indien de laatste twee cijfers niet 02, 03, 04 of 05 zijn, dan
wordt de blokkade vermoedelijk veroorzaakt door een module die niet van PG Drive Technology is.

Controleer de bedradingen naar alle blokkades en zet de stroom aan.

Neem contact op met uw servicecentrum als het probleem aanhoudt.

Systeemfout

Het systeem heeft een fout ontdekt, maar kan niet bepalen welke module de fout rapporteert.
Controleer alle kabels en aansluitingen en zet de stroom aan.

Als het probleem aanhoudt en er modules in het systeem zijn geplaatst die niet van PG Drive
Technology zijn, ontkoppel dan deze modules en zet de stroom aan.

Als hierdoor de fout wordt opgeheven, sluit dan één voor één de modules aan die niet door PGDT
geleverd zijn, totdat de fout zich weer voordoet. Neem contact op met uw servicecentrum nadat u hebt
vastgesteld welke module niet correct functioneert.

Als het probleem aanhoudt, dan is er sprake van een fout in een van de PGDT modules en moet u
contact opnemen met uw servicecentrum.

DIME fout

Het systeem heeft een identificatieconflict ontdekt tussen de modules die met elkaar verbonden zijn.
Indien zojuist een nieuwe module is aangesloten, koppel deze dan los en zet de stroom aan. Als het
probleem hierdoor wordt opgelost, is er een probleem met de nieuwe module. Neem in dat geval
contact op met uw servicecentrum.

Als de fout aanhoudt, ontkoppel dan een voor een de modules en zet de stroom aan. Neem contact
op met uw servicecentrum nadat u hebt vastgesteld welke module niet correct functioneert.

Neem contact op met uw servicecentrum als u niet hebt kunnen vaststellen welke module de fout
veroorzaakt.

Fout in remsysteem ontdekt

De foutmelding 'Brake Fault Detect' (fout in remsysteem ontdekt) mag uitsluitend worden uitgezet
indien er geen solenoide (elektromagnetische) remmen op de rolstoel zijn gemonteerd.

Waarschuwing: PG Drives Technology accepteert geen aansprakelijkheid voor schade, van
welke aard dan ook, die voortvloeit uit het niet-naleven van deze voorwaarde.

Remvoltage

Het is van essentieel belang dat het besturingssysteem geprogrammeerd is voor het juiste
remvoltage. Indien dit niet juist is gedaan, kunnen de remmen beschadigd raken of de rijprestaties van
de rolstoel beinvioed worden.



Remweg

U dient te controleren of de remweg in noodgevallen voldoet aan de afstand zoals voorgeschreven in
het land waarin de rolstoel wordt gebruikt. TUV Product Service (Duitsland) specificeert deze afstand
als de afstand zoals genoemd in EN12184.

Maximale limiet stroom, Aandrijfstroom, Aandrijftijd, Stroom inklappen
temperatuur, Minimale limiet stroom

Elk van deze waarden heeft een maximaal toegestane waarde. In de onderstaande tabel staan deze
maximale waarden vermeld; ze zijn afhankelijk van het type stroommodule waar u mee werkt. Aan de
hand van het gegevensoverzicht behorend bij de eenheid die u programmeert, kunt u bepalen welk
type stroommodule dit is. Deze waarden mogen nooit overschreden worden. Hierdoor vervalt de
garantie van de stroommodule en kan de betrouwbaarheid van het systeem op de lange termijn
worden beinvloed.

Parameter PM60 PM80 PM120
Maximale limiet stroom 60 A 80 A 100 A
Aandrijfstroom 60 A 80 A 120 A
Aandrijftijd - - 10 s
Stroom inklappen temperatuur 60°C 60°C 60°C
Minimale limiet stroom 50 A 50 A 50 A

Compensatie

De gebruiker van de software dient te controleren of de controller (het besturingssysteem) is
afgestemd op de kenmerken van de motor. Indien deze controle wordt nagelaten, kan dit leiden tot
slechte besturingseigenschappen. In extreme omstandigheden kan dit ertoe leiden dat de rolstoel
onbestuurbaar en mogelijk onveilig wordt.

Stel de compensatie nooit hoger in dan 70% van de armatuurweerstand van de motor. Indien deze
waarschuwing niet in acht wordt genomen, kan dit leiden tot een onveilige instelling voor de
rolstoelgebruiker.

Waarschuwing: PG Drives Technology accepteert geen aansprakelijkheid voor schade, van
welke aard dan ook, die voortvloeit uit het niet-naleven van deze voorwaarde.

Joystick niet aangesloten

De joystick is niet aangesloten. Controleer de aansluitingen en probeer opnieuw of de joystick nu
functioneert.

Joystick midden

De meest waarschijnlijke oorzaak van deze fout is dat de joystick (of een ander soort input-module)
zich niet in het midden bevindt terwijl het systeem wordt ingeschakeld. Controleer of de joystick zich in
het midden bevindt wanneer u het systeem aanzet.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.



SID niet aangesloten

De Omni heeft ontdekt dat de SID (‘Specialty Input Device', specialistische input-module) niet meer
aangesloten is. Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de Omni en de SID.

Indien de fout aanhoudt, controleer dan of de instelling van de parameter, 9-Way Detect, geschikt is
voor de SID die wordt gebruikt. Als de SID bijvoorbeeld geen 'detect-link' heeft, moet deze parameter
ingesteld worden op 'Off' (uit).

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Input-module gebruiker niet aangesloten

De Omni heeft ontdekt dat de input-module van de gebruiker (bijv. de joystick) niet meer aangesloten
is. Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de Omni en de input-module.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Indien het noodzakelijk is om de Omni te gebruiken zonder dat een input-module is aangesloten, dan
moet de parameter ‘Switch Detect' ingesteld worden op 'Off'. Indien er geen input-module wordt
gebruikt, ligt de verantwoordelijkheid voor deze beslissing bij de medische zorgverlener.
Waarschuwing: Wanneer de input-module niet is aangesloten, ontbreekt de functie die een
noodstop mogelijk maakt. Daarom adviseert PG Drives Technology dat de 'Switch Detect' in

deze optie altijd wordt ingesteld op 'On’ (aan). PG Drives Technology accepteert geen
aansprakelijkheid voor schade als gevolg van een andere instelling van deze parameter.

Overdruk

De Omni heeft ontdekt dat de druk op de blaas en zuig transducer de maximale limiet heeft
overschreden. Controleer of de gebruiker de blaas en zuig bediening correct gebruikt.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Aanzetten stroom

Zet de stroom in het systeem aan.

Neem contact op met uw servicecentrum indien deze foutmelding aanhoudt.

Taalfout

Een van de taalbestanden in de stroommodule is corrupt. Neem contact op met uw servicecentrum.

Geen ontkoppelingsmechanisme ontdekt

Geen ontkoppelingsmechanisme ontdekt



Om een ontkoppelingsmechanisme te ontdekken, moet de ‘dongle' al aangesloten zijn wanneer het
ontkoppelingsmechanisme in werking treedt.

Sluit het systeem af en herhaal de volgorde die ertoe leidde dat het ontkoppelingssysteem in werking
trad.

M1 Sensorfout

Het besturingssysteem heeft een probleem ontdekt in verband met de codeermodule via de M1 poort.
Het hangt van de configuratie van de rolstoel en de programmering van de stroommodule af of de M1
poort gebruikt wordt voor de rechter of linker motor.

Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de stroommodule, M1 verbinding, de codeermodule en
de bedrading van de codeur. Schakel vervolgens de stroom weer in.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

M2 Sensorfout

Het besturingssysteem heeft een probleem ontdekt in verband met de codeermodule via de M2 poort.
Het hangt van de configuratie van de rolstoel en de programmering van de stroommodule af of de M2
poort gebruikt wordt voor de rechter of linker motor.

Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de stroommodule, M2 verbinding, de codeermodule en
de bedrading van de codeur. Schakel vervolgens de stroom weer in.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Codeermodule niet aangesloten

Dit gebeurt wanneer het besturingssysteem ontdekt dat de codeermodule niet is aangesloten.
Controleer alle kabels en aansluitingen tussen de aansluiting van de stroommodule, de codeermodule
en de codeerbedrading. Schakel vervolgens de stroom weer in.

Neem contact op met uw servicecentrum indien de foutmelding aanhoudt.

Joystick stationaire tijd, Joystick stationair bereik

De waarden van deze beide parameters zijn door de rolstoelfabrikant gekozen om het risico op
schade aan de motor te minimaliseren. Raadpleeg eerst de fabrikant van de rolstoel voordat u deze
parameter wijzigt.

Warning: PGDT accepteert geen aansprakelijkheid voor verlies van welke aard dan ook als gevolg
van aanpassing van deze parameters.

Joystick stationaire time-out

Dit gebeurt wanneer de joystick gedurende een lange tijd niet wordt gebruikt; in dat geval wordt
aangenomen dat de motor is afgeslagen of uitgezet. Op dat moment onderbreekt de controller de



stroomtoevoer om mogelijke schade aan de motoren van de rolstoel te voorkomen. Door de motor
weer op te starten, doorbreekt u deze situatie.

Neem contact op met uw servicecentrum indien deze situatie aanhoudt.

FRENCH

Erreur module

Le module associé a I'erreur est peut-étre défectueux. Vérifiez que les cables et connecteurs sont bien
branchés au module et remettez le fauteuil sous tension. Si l'erreur persiste, contactez le service
technique.

Erreur mémoire

L'un des modules du systeme est peut-étre défectueux. Vérifiez que les cables et connecteurs sont
bien branchés aux modules et remettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, débranchez les modules les uns apres les autres, en remettant a chaque fois le
fauteuil sous tension pour voir si vous pouvez isoler le probleme et I'associer a un module en
particulier.

Si le probleme est rectifié aprés avoir débranché un module, contactez le service technique.

Si le probleme persiste aprés avoir débranché les modules un par un, utilisez le logiciel de
programmation R-net PC pour reprogrammer le systéme. Utilisez pour cela, soit le programme
spécifique actuel du fauteuil ; soit le programme d'origine du fabricant.

Si, malgré la re-programmation, I'erreur persiste, contactez le service technique.

Attention : Seuls les professionnels de la santé connaissant parfaitement bien les systéemes de
commande PGDT sont habilités a procéder a la programmation. Toute programmation incorrecte peut
résulter en une configuration erronée et dangereuse du fauteuil. PGDT décline toute responsabilité si
la programmation du systeme de commande modifie les parameétres d'origine prédéfinis.

Erreur mémoire du module d'alimentation

Une erreur a été décelée dans le module d'alimentation. Vérifiez que les cables et connecteurs sont
bien branchés au module d'alimentation et remettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, utilisez le logiciel de programmation R-net PC pour reprogrammer le systéme.
Utilisez pour cela, soit le programme spécifique actuel du fauteuil ; soit le programme d'origine du
fabricant.

Si, malgré la re-programmation, I'erreur persiste, contactez le service technique.
Attention : Seuls les professionnels de la santé connaissant parfaitement bien les systémes de

commande PGDT sont habilités a procéder ala programmation. Toute programmation
incorrecte peut résulter en une configuration erronée et dangereuse du fauteuil. PGDT décline



toute responsabilité si la programmation du systéme de commande modifie les paramétres
d'origine prédéfinis.

Erreur Cal

Une erreur de calibrage a été détectée. Vous pouvez tenter d'éliminer cette erreur en procédant au
calibrage du manipulateur sur le logiciel de programmation transporté.

Si I'erreur persiste, contactez le service technique.

Erreur manipulateur

Le module signalant cette erreur a détecté un probleme concernant le manipulateur auquel il est relié.
S'il s'agit du module du manipulateur, en fonction du contrat de S.A.V passé avec le fabricant du
fauteuil, il pourra étre possible de remplacer le manipulateur & l'intérieur du module. Si le
remplacement est autorisé, pensez a respecter les procédures antistatiques et de calibrage.

En cas de refus, contactez le service clientele.

Si l'erreur est signalée par un module d'interface de commande spéciale, comme le module Omni ou
PGDT I/O, il faudra remplacer l'unité de commande spéciale.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Mode Veille

Le systeme est entré en mode veille car la période d'inutilisation a dépassé la valeur programmée
dans le minuteur de mise en veille. Pour réactiver le systeme, mettez le fauteuil sous tension.

Erreur Frein M1

Le module d'alimentation a détecté que le frein relié via sa sortie M1 s'est déconnecté. La
configuration du fauteuil et la programmation du module d'alimentation déterminent si la sortie M1
correspond au frein gauche ou droit.

Vérifiez que le levier de débrayage est enclenché, vérifiez les cables et les branchements entre le
connecteur M1 et le frein, puis mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Erreur Frein M2

Le module d'alimentation a détecté que le frein relié via sa sortie M2 s'est déconnecté. La
configuration du fauteuil et la programmation du module d'alimentation déterminent si la sortie M1
correspond au frein gauche ou droit.

Vérifiez que le levier de débrayage est enclenché, vérifiez les cables et les branchements entre le
connecteur M2 et le frein, puis mettez le fauteuil sous tension.



Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Batterie : tension élevée

Le module signalant cette erreur a détecté que la tension de la batterie dépasse 35 V. Les causes les
plus courantes sont : surcharge de la batterie ou mauvaise connexion entre la batterie et le module
d'alimentation.

Vérifiez le bon fonctionnement du chargeur et contrdlez les cables et les connecteurs entre la batterie
et le module d'alimentation.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

En charge

Le module signalant cet état a détecté qu'un chargeur était branché, soit via la prise de recharge
externe du manipulateur, soit via un chargeur embarqué branché au secteur CA.

Pour éliminer le message, débranchez le chargeur externe connecté au fauteuil ou le chargeur
embarqué connecté au secteur, puis mettez le fauteuil sous tension.

Si I'erreur persiste, contactez le service technique.

Batterie : tension faible

Le module signalant cette erreur a détecté que la tension de la batterie est faible. Le niveau de
tension varie selon les modules, car chacun d'entre eux tolere des niveaux minimum différents.

Rechargez les batteries. Si le probléme persiste, vérifiez I'état des batteries et assurez-vous que les
cébles et les connecteurs sont correctement branchés. Rechargez a nouveau les batteries.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Parametres erronés

Cette erreur survient lorsque le systeme détecte des données de programmation incorrectes ou
invalides.

Vérifiez les paramétres programmeés du systeme, en particulier ceux des groupes de parameétres
Profils et Configuration.

Si vous ne parvenez a identifier aucun parametre incorrect, sauvegardez tous les parameétres dans un
fichier, puis re-programmez le systeme en appliquant les parameétres par défaut et mettez le fauteuil
sous tension. Si l'erreur persiste, c'est peut-étre un signe que le module d'alimentation est défectueux
et vous devriez contacter le service technique.

Si l'erreur est éliminée, utilisez le fichier que vous avez créé et programmez chaque groupe de
parameétres individuellement. Lorsque I'erreur se reproduit, vous saurez qu'elle provient du groupe de
parameétres que vous venez de programmer. Vous devrez alors étudier attentivement chacun des
paramétres de ce groupe.



Erreur moteur M1

Le module d'alimentation a détecté que le moteur relié via sa sortie M1 a été déconnecté. La
configuration du fauteuil et la programmation du module d'alimentation déterminent si la sortie M1
correspond au moteur gauche ou droit.

Vérifiez les cables et les branchements entre le connecteur M1 et le moteur, puis mettez le fauteuil
sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Erreur moteur M2

Le module d'alimentation a détecté que le moteur relié via sa sortie M2 a été déconnecté. La
configuration du fauteuil et la programmation du module d'alimentation déterminent si la sortie M2
correspond au moteur gauche ou droit.

Vérifiez les cables et les branchements entre le connecteur M2 et le moteur, puis mettez le fauteuil
sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Surchauffe (Feux)

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surchauffe d'un ou de plusieurs
circuits internes d'éclairage. L'ISM va cesser d'alimenter le feu qui tire trop de courant.

Vérifiez les cables et les connecteurs du feu concerné, laissez I'lSM refroidir un moment et mettez le
fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Surchauffe (Vérins)

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surchauffe d'un ou de plusieurs
circuits internes de vérin. L'ISM va cesser d'alimenter le canal du vérin qui consomme trop de courant.

Vérifiez les cables et les connecteurs du canal concerné, laissez I'l'SM refroidir un moment et mettez
le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, vérifiez que le mécanisme du vérin fonctionne correctement. En présence de géne
ou d'une importante friction dans le systéme, un surplus de chaleur sera généré dans I'|SM.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Court-circuit feu de freinage

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surintensité dans la ou les sorties
du feu de freinage.

Vérifiez les cables et les connecteurs reliés au(x) feu(x) de freinage et mettez le fauteuil sous tension.



Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Court-circuit feu gauche

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surintensité dans la ou les sorties
du feu gauche.

Vérifiez les cables et les connecteurs reliés au(x) feu(x) gauche(s) et mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Court-circuit clignotant G

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surintensité dans la sortie du
clignotant gauche.

Vérifiez les cables et les connecteurs reliés au(x) clignotant(s) gauche(s) et mettez le fauteuil sous
tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Anomalie clignotant

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une erreur dans les circuits des
clignotants du fauteuil.

Si votre niveau d'accés vous permet de voir le code d'erreur a quatre chiffres : le code 882C indique
une perte de connexion avec les deux clignotants d'un méme c6té et le code 883C indique qu'une
ampoule est défectueuse.

Vérifiez toutes les ampoules des clignotants, vérifiez les cables et les connecteurs reliés a chaque
clignotant et mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Court-circuit feu droit

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surintensité dans la ou les sorties
du feu droit.

Vérifiez les cables et les connecteurs reliés au(x) feu(x) droit(s) et mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Court-circuit clignotant D

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surintensité dans la sortie du
clignotant droit.



Vérifiez les cables et les connecteurs reliés a/aux clignotant(s) droit(s).

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Surintensité

Le module ISM (Intelligent Seating/lighting Module) a détecté une surintensité dans le ou les circuits
de vérins du fauteuil.

Vérifiez les cables et connecteurs reliés a tous les vérins du fauteuil et mettez le fauteuil sous tension.
Si l'erreur persiste, vérifiez que les mécanismes des vérins fonctionnent correctement. En présence
de géne ou d'une importante friction dans le systéme, une quantité excessive d'intensité peut étre
produite. Vérifiez également que les interrupteurs de butée de fin de course fonctionnent correctement
et interrompent l'alimentation des vérins.

Si le probleme persiste, contactez le service technique.

Faux contact

Le systéme a détecté un faux contact pour I'un des cébles reliés aux modules. Procédez aux
vérifications suivantes, en mettant le fauteuil sous tension aprés chacune d'entre elles.

Vérifiez que tous les connecteurs sont bien branchés et bien enfoncés. Si vous voyez du jaune, c'est
peut-étre qu'un connecteur n'est pas bien inséré.

Contrdlez les cébles pour déceler tout signe d'endommagement. Si un cable vous semble étre abimé,
vérifiez son intégralité.

Enfin, si le probléme persiste, échangez chaque céble I'un aprés l'autre.

Si le probleme persiste, contactez le service technique.

Blocage actif

Le systeme a détecté que le fauteuil est passé en mode de blocage verrouillé.

L'origine du blocage dépend du fauteuil, mais il s'explique en général par le branchement d'un
chargeur de batterie ou par la position élevée de I'assise.

Eliminez la source potentielle a I'origine du blocage et mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste aprés vous étre assuré que le blocage n'est pas di a un état de fonctionnement
particulier du fauteuil, c'est peut-étre qu'un connecteur de blocage s'est débranché.

Les connecteurs de blocage se branchent au module d'alimentation ou au module ISM (Intelligent
Seating/lighting Module). Le module d'alimentation posséde les connecteurs de blocage 2 et 3, tandis
que le module ISM posséde les connecteurs de blocage 4 et 5. Si votre niveau d'acces vous permet
de voir le code d'erreur a quatre chiffres commengant par “1E”, sachez que les deux derniers chiffres
correspondent au connecteur de blocage actif. Par ex. code 1E03 correspond au connecteur de
blocage 3. Si les deux derniers chiffres ne sont pas 02, 03, 04 ou 05, c'est que le blocage est
probablement causé par un module autre que PGDT.



Vérifiez le cablage de tous les connecteurs de blocage et mettez le fauteuil sous tension.

Si le probleme persiste, contactez le service technique.

Erreur du systeme

Le systéme a détecté une erreur mais ne peut déterminer de quel module elle provient.
Vérifiez tous les cables et connecteurs et mettez le fauteuil sous tension.

Si le probleme persiste et si le systéme contient des modules autres que PGDT, débranchez-les et
mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur disparait, rebranchez I'un apreés l'autre chacun des modules non-PGDT jusqu'a ce que
I'erreur réapparaisse. Apres avoir identifié le module défectueux, contactez votre service technique.

Si le probleme persiste, c'est que I'erreur provient des modules PGDT et vous devriez contacter le
service technique.

Erreur DIME

Le systéme a détecté un conflit d'identification entre les modules qui sont connectés.

Si un nouveau module vient d'étre connecté, débranchez-le et mettez le fauteuil sous tension. Si
l'erreur disparait c'est qu'il y a un probléme avec le nouveau module. Contactez le service technique.

Si l'erreur persiste, débranchez les modules les uns aprés les autres en mettant a chaque fois le
fauteuil sous tension. Aprés avoir identifié le module défectueux, contactez votre service technique.

Si vous n'avez pu identifier le module a I'origine du probléme, contactez le service technique.

Détection de frein défectueux

La fonction de détection de frein défectueux ne doit étre désactivée que si le fauteuil n'est doté
d'aucun solénoide de freinage.

Attention : PG Drives Technology décline toute responsabilité en cas de perte de quelque
nature découlant du non-respect de cette condition.

Tension de freinage

Il est impératif de programmer le systéme de commande a la bonne tension de freinage, a défaut de
quoi, les freins pourront étre endommagés ou la performance de conduite du fauteuil pourrait en étre
affectée.

Délai arrét progressif



Vous devez vous assurer que la distance d'arrét d'urgence est comprise dans la fourchette en vigueur
dans le pays dans lequel le fauteuil sera utilisé. TUV Product Service (Allemagne) définit la distance
conformément a la norme EN12184.

Limite de courant max., Courant en acceleration, Temps d’accélération,
Température de repli de courant, Limite de courant min.

Chacune de ces valeurs a une valeur maximale autorisée. Ces valeurs maximales sont illustrées dans
le tableau ci-dessous et dépendent du type de module d'alimentation utilisé. Pour déterminer le type
de module d'alimentation, reportez-vous a la fiche technique de l'unité en cours de programmation.
Veillez a ne jamais dépasser ces valeurs, car cela aurait pour effet d'annuler la garantie du module
d'alimentation et aurait un impact sur la fiabilité a long terme du systeme.

Parameétre PM60 PM80 PM120
Limite de courant max. 60 A 80 A 100 A
Courant en accélération 60 A 80 A 120 A
Temps d’accélération - - 10 s
Température de repli de courant 60°C 60°C 60°C
Limite de courant min. 50 A 50 A 50 A

Compensation

Il incombe a l'utilisateur du logiciel de s'assurer que le boitier de commande est compatible avec les
caractéristiques du moteur. Ceci est important pour éviter de mauvaises caractéristiques de
commande, lesquelles, dans des cas extrémes, pourraient faire perdre le contrdle du fauteuil et
s'avérer potentiellement dangereuses.

Ne réglez jamais la Compensation a plus de 70% de la résistance d'armature du moteur. Le non-
respect de cet avertissement pourrait résulter en une configuration du fauteuil dangereuse pour
['utilisateur.

Attention : PG Drives Technology décline toute responsabilité en cas de perte de quelque
nature découlant du non-respect de cette condition.

Manipulateur débranché

Le manipulateur est débranché. Vérifiez les connexions et ré-essayez.

Centrer le manipulateur

La cause la plus probable de cette erreur est que le manipulateur (ou autre type d'unité de
commande) est, pendant la mise sous tension du systéme, maintenu dans une position autre que la
position centrale. Vérifiez que le manipulateur se trouve bien en position centrale au moment ou vous
allumez le systéme.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.



Unité de commande spéciale débranchée

Le module Omni a détecté que I'unité de commande spéciale s'est débranchée. Contrblez tous les
cables et les connecteurs entre le module Omni et I'unité de commande spéciale.

Si I'erreur persiste, vérifiez que le réglage du parameétre 9-Way Detect convient pour l'unité de
commande spéciale utilisée. Par exemple, si 'unité de commande spéciale ne posséde aucun lien de
détection, ce paramétre doit étre désactivé (Off).

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Commande utilisateur déconnectée

Le module Omni a détecté que la commande utilisateur s'est débranchée. Contrblez tous les cables et
les connecteurs entre le module Omni et la commande utilisateur.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

En cas d'utilisation du module Omni sans commande utilisateur, le parametre Switch Detect doit étre
désactivé (Off). Il incombe au professionnel de la santé de décider de I'utilisation ou pas de la
commande utilisateur.

Attention : Parce qu'une commande utilisateur déconnectée signifie qu'il n'y a pas de fonction
d'arrét d'urgence, PG Drives Technology recommande de laisser la fonction Switch Detect en

permanence activée. PG Drives Technology décline toute responsabilité pour toute perte de
guelque nature que ce soit résultant d'une configuration différente pour ce parameétre.

Surpression

Le module a détecté que la pression du capteur du contacteur au souffle dépasse la limite maximale.
Vérifiez que l'utilisateur utilise correctement le contacteur au souffle.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Mettre sous tension

Mettez le systéme sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Erreur langue

L'un des fichiers de langue du module d'alimentation est corrompu. Veuillez contacter le service
technique.

Déclenchement non détecté

Le déclenchement n'a pas été détecté.



Pour détecter un déclenchement, le Dongle doit étre déja branché, avant que ne survienne le
déclenchement.

Eteignez le systéme et répétez I'opération qui a causé le déclenchement.

Err. capteur M1

Le systeme de commande a détecté un probléme au moment de se connecter au module d'encodeur
via sa sortie M1. La configuration du fauteuil et la programmation du module d'alimentation
déterminent si la sortie M1 correspond au moteur gauche ou droit.

Vérifiez les cables et les branchements entre le connecteur d'alimentation M1, le module d'encodeur
et le cablage de I'encodeur, puis mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Err. capteur M2

Le systeme de commande a détecté un probléme au moment de se connecter au module d'encodeur
via sa sortie M2. La configuration du fauteuil et la programmation du module d'alimentation
déterminent si la sortie M2 correspond au moteur gauche ou droit.

Vérifiez les cables et les branchements entre le connecteur d'alimentation M2, le module d'encodeur
et le cablage de I'encodeur, puis mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Module encodeur déconnecté

Cela se produit lorsque le systeme de commande détecte la déconnexion du module d'encodeur.
Vérifiez les cables et les branchements entre le connecteur d'alimentation, le module d'encodeur et le
cablage de I'encodeur, puis mettez le fauteuil sous tension.

Si l'erreur persiste, contactez le service technique.

Temps stationnaire du joystick, Plage stationnaire du joystick

Les valeurs de ces deux parameétres ont été sélectionnées par le fabricant du fauteuil roulant afin de
minimiser le risque de dommage au moteur. Ne pas régler ces valeurs sans consulter le fabricant du
fauteuil.

Warning: PGDT décline toute responsabilité en cas de perte découlant des réglages de ces
parameétres.

Temporisation stationnaire du Joystick



Ce phénomene se produit lorsque le Joystick est maintenu stationnaire pendant trop longtemps. Le
systeme en déduit que le moteur a calé. Dans ce cas, le boitier de commande met le fauteuil hors
tension pour éviter d'endommager les moteurs du fauteuil. Il faudra ensuite rallumer le fauteuil.

Si le probleme persiste, contactez le service technique.



GERMAN

Modulfehler

Am Modul, das den Fehler meldet, ist evtl. eine Reparatur erforderlich. Uberpriifen Sie alle Kabel und
Steckverbinder zum Modul und schalten Sie aus und wieder ein. Wenn der Fehler weiter besteht,
wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Speicherfehler

An einem der Module im System ist evtl. eine Reparatur erforderlich. Uberpriifen Sie alle Kabel und
Steckverbinder zu den Modulen und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, stecken Sie die Module nacheinander aus und schalten jedes Mal
aus und wieder ein, um zu sehen, ob das Problem an einem bestimmten Modul aufgetreten ist.

Wenn der Fehler durch Ausstecken eines bestimmten Moduls beseitigt werden kann, wenden Sie sich
wegen dieses Moduls an lhren Kundendienst.

Wenn der Fehler nicht durch Ausstecken eines bestimmten Moduls beseitigt werden kann,
programmieren Sie das System mit Hilfe des R-net PC Programmiergerats neu. Dies sollte entweder
mit dem derzeit gultigen Programm fir diesen Rollstuhl oder mit dem Original-Programm des
Herstellers durchgefihrt werden.

Wenn der Fehler nach der Neuprogrammierung weiter besteht, wenden Sie sich an lhren
Kundendienst.

Warnung: Die Programmierung sollte nur Giber Fachhandler erfolgen, die Gber ausreichende
Kenntnisse der PGDT Steuersysteme verfiigen. Falsche Programmierung kénnte zu einer fir den
Benutzer gefahrlichen Gesamteinstellung des Rollstuhls fuhren. PGDT haftet nicht fur Verluste
jeglicher Art, wenn die Programmierung des Steuersystems von den werksseitigen Einstellungen
geandert wird.

Speicherfehler Elektronik

Ein Fehler ist an der Elektronik aufgetreten. Alle Kabel und Steckverbinder zur Elektronik Uberprufen
und ausschalten und wieder einschalten.

Wenn der Fehler weiter besteht, das System mit dem R-net PC Programmiergerat neu
programmieren. Dies sollte entweder mit dem derzeit giltigen Programm fir diesen Rollstuhl oder mit
dem Original-Programm des Herstellers durchgefiihrt werden.

Wenn der Fehler nach der Neuprogrammierung weiter besteht, wenden Sie sich an Ihren
Kundendienst.

Warnung: Die Programmierung sollte nur Gilber Fachhandler erfolgen, die Uber ausreichende
Kenntnisse der PGDT Steuersysteme verfiigen. Falsche Programmierung kénnte zu einer fur
den Benutzer gefahrlichen Gesamteinstellung des Rollstuhls fihren. PGDT haftet nicht fir



Verluste jeglicher Art, wenn die Programmierung des Steuersystems von den werksseitigen
Einstellungen geandert wird.

Kal Fehler

Ein Kalibrierungsfehler ist aufgetreten. Dieser Fehler kann moglicherweise durch die Kalibrierung des
Joysticks in der Bordprogrammierung beseitigt werden.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Joystickfehler

Das Modul, das den Fehler meldet, hat einen Fehler am Joystick festgestellt, der daran
angeschlossen ist. Beim Joystick-Modul kann das Auswechseln des Joysticks im Joystick-Modul
zulassig sein, dies hangt von lhrer Servicevereinbarung mit dem Rollstuhlhersteller ab. Wenn es
zulassig ist, achten Sie darauf, dass die richtigen antistatischen und Kalibrierverfahren angewendet
werden.

Wenn Sie den Joystick nicht auswechseln dirfen, wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.

Wenn der Fehler von einer Sondersteuerung wie etwa Omni oder einem PGDT 1/0O-Modul gemeldet
wird, muss die Sondersteuerung ausgewechselt werden.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ilhren Kundendienst.

Auf Standby

Das System befindet sich auf Standby, weil die Dauer der Inaktivitat Ianger ist als der programmierte
Wert fir die Standby-Zeit. Zum Aktivieren des Systems ausschalten und wieder einschalten.

Bremsenfehler M1

Die Elektronik hat festgestellt, dass die an ihren M1-Ausgang angeschlossene Bremse nicht mehr
angeschlossen ist. Ob der M1-Ausgang fur die linke oder rechte Bremse ist, hangt von der
Konfiguration des Rollstuhls und der Programmierung der Elektronik ab.

Prifen Sie, dass die Freilaufhebel nicht aus dem Leerlauf geschaltet sind, Uberprifen Sie alle Kabel
und Verbindungen zwischen dem M1 Steckverbinder der Elektronik und der Bremse und schalten Sie
aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Bremsenfehler M2

Die Elektronik hat festgestellt, dass die an ihren M2-Ausgang angeschlossene Bremse nicht mehr
angeschlossen ist. Ob der M1-Ausgang fur die linke oder rechte Bremse ist, hdngt von der
Konfiguration des Rollstuhls und der Programmierung der Elektronik ab.



Prufen Sie, dass die Freilaufhebel nicht aus dem Leerlauf geschaltet sind, Uberprifen Sie alle Kabel
und Verbindungen zwischen dem M2 Steckverbinder der Elektronik und der Bremse und schalten Sie
aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Hohe Batteriespannung

Das Modul, das den Fehler meldet, hat eine Batteriespannung Uber 35V festgestellt. Die haufigsten
Grinde dafir sind: Uberladen der Batterie oder mangelhafter Anschluss zwischen Batterie und
Elektronik.

Uberprifen Sie die Funktion des Ladegeréts und alle Kabel und Verbindungen zwischen der Batterie
und der Elektronik.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Laden

Das Modul, das den Fehler meldet, hat festgestellt, dass ein Ladegeréat angeschlossen ist. Es ist
entweder an die externe Ladebuchse am Joystick-Modul angeschlossen oder ein eingebautes
Ladegerat wurde an die AC-Leitung angeschlossen.

Zum Zuriicksetzen des Systems das externe Ladegerat am Rollstuhl ausstecken oder das eingebaute
Ladegerat von der AC-Leitung trennen und ausschalten und wieder einschalten.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.

Batteriespannung niedrig

Das Modul, das den Fehler meldet, hat eine niedrige Batteriespannung festgestellt. Die Spannung ist
bei den verschiedenen Modulen unterschiedlich, da sie fir verschiedene Mindestspannungen
ausgelegt sind.

Die Batterien aufladen. Wenn das Problem weiter besteht, tberpriifen Sie den Zustand der Batterien
und aller Kabel und Steckverbinder zu den Batterien und laden Sie sie erneut auf.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Falsche Einstellungen

Erscheint, wenn das System falsche oder ungultige Programmierdaten feststellt.

Uberprifen Sie die programmierten Einstellungen des Systems, vor allem in den Profilen und in den
Konfigurationsgruppen.

Wenn Sie keine falschen Einstellungen feststellen, speichern Sie alle aktuellen Einstellungen in einer
Datei, programmieren Sie das System neu mit den Standardeinstellungen des Herstellers und
schalten Sie aus und wieder ein. Wenn der Fehler weiter besteht, ist evtl. die Elektronik defekt,
wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.



Wenn der Fehler durch den oben beschriebenen Vorgang beseitigt wurde, programmieren Sie jede
Gruppe von Parametern mit Hilfe der gespeicherten Datei einzeln. Wenn der Fehler erneut auftritt,
wurde er durch einen Parameter in der zuletzt programmierten Gruppe verursacht. Sie sollten deshalb
alle Einstellungen in dieser Gruppe genau Uberprifen.

Motorfehler M1

Die Elektronik hat festgestellt, dass der an ihren M1-Ausgang angeschlossene Motor nicht mehr
angeschlossen ist. Ob der M1-Ausgang fur den linken oder rechten Motor ist, hdngt von der
Konfiguration des Rollstuhls und der Programmierung der Elektronik ab.

Uberprifen Sie alle Kabel und Verbindungen zwischen dem M1 Steckverbinder der Elektronik und
dem Motor und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Motorfehler M2

Die Elektronik hat festgestellt, dass der an ihren M2-Ausgang angeschlossene Motor nicht mehr
angeschlossen ist. Ob der M2-Ausgang fir den linken oder rechten Motor ist, hdangt von der
Konfiguration des Rollstuhls und der Programmierung der Elektronik ab.

Uberpriifen Sie alle Kabel und Verbindungen zwischen dem M2 Steckverbinder der Elektronik und
dem Motor und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ilhren Kundendienst.

Ubertemp. (Lampen)

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat festgestellt, dass der interne bzw. die internen
Beleuchtungsstromkreise Uberhitzt sind. Das ISM trennt den Strom von der Lampe, die zuviel Strom
aufnimmt.

Uberprifen Sie die Kabel und Verbindungen zu dieser Lampe, lassen Sie das ISM abkiihlen und
schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Ubertemp. (Verstellmot)

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat festgestellt, dass der interne bzw. die internen
Verstellmotorstromkreise tUberhitzt sind. Das ISM trennt den Strom vom Verstellmotorkanal, der zuviel
Strom aufnimmt.

Uberprifen Sie die Kabel und Verbindungen zu diesem Kanal, lassen Sie das ISM abkiihlen und
schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, priifen Sie, dass der Verstellmotormechanismus richtig funktioniert.
Wenn im System Behinderungen oder zuviel Reibung vorliegen, wird im ISM mehr Wéarme erzeugt.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.



Bremsleuchte Kurzschluss

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Uberstrom am Ausgang fiir die Bremsleuchte
festgestellt.

Uberpriifen Sie die Kabel und Steckverbinder zu den Bremsleuchten und schalten Sie aus und wieder
ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

[LEFT LAMP SHORT] <DEU>
Kurzschluss Scheinwerfer links

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Uberstrom am Ausgang fiir den linken Scheinwerfer
festgestellt.

Uberprifen Sie die Kabel und Steckverbinder zum linken Scheinwerfer und schalten Sie aus und
wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

[LEFT INDICATOR SHORT] <DEU>
Kurzschluss Blinker li

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Uberstrom am Ausgang fiir den linken Blinker
festgestellt.

Uberprifen Sie die Kabel und Steckverbinder zum linken Blinker und schalten Sie aus und wieder ein.
Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

[INDICATOR LAMP FAILED] <DEU>
Blinker Fehler

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Fehler an den Blinkerstromkreisen des Rollstuhls
festgestellt.

Wenn Sie Zugang zu den vierstelligen Fehlercodes haben, deutet 882C darauf hin, dass die
Verbindung zu beiden Blinkern auf einer Seite unterbrochen wurde und 883C, dass nur eine
Gluhlampe defekt ist.

Uberpriifen Sie die Gliihlampen an allen Blinkern und die Kabel und Steckverbinder fiir alle Blinker
und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.

[RIGHT LAMP SHORT] <DEU>
Kurzschluss Scheinwerfer rechts

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Uberstrom am Ausgang fiir den rechten
Scheinwerfer festgestellt.

Uberprifen Sie die Kabel und Steckverbinder zum rechten Scheinwerfer und schalten Sie aus und
wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

[RIGHT INDICATOR SHORT] <DEU>
Kurzschluss Blinker Re



Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Uberstrom am Ausgang fiir den rechten Blinker
festgestellt.

Uberpriifen Sie die Kabel und Steckverbinder zum rechten Blinker.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Uberstrom

Das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM) hat einen Uberstrom in den Stromkreisen fiir die
Verstellmotoren des Rollstuhls festgestellt.

Uberprifen Sie die Kabel und Steckverbinder zu allen Verstellmotoren des Rollstuhls und schalten Sie
aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, prifen Sie, dass die Verstellmotormechanismen richtig funktionieren.
Wenn im System Behinderungen oder zuviel Reibung vorliegen, kann im ISM zuviel Strom
aufgenommen werden. Uberpriifen Sie auch, dass alle Endanschlag-Schalter richtig funktionieren und
trennen Sie einen Verstellmotor vom Strom.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhr Service Center.

Mangelhaftes Kabel

Das System hat eine mangelhafte Verbindung an einem der Verbindungskabel der Module
festgestellt. Fiihren Sie die folgenden Tests durch und schalten Sie nach jedem Test aus und wieder
ein.

Uberprifen Sie, dass alle Steckverbinder fest eingesteckt sind. Wenn etwas Gelbes sichtbar ist, dann
ist die Verbindung maoglicherweise nicht in Ordnung.

Uberprifen Sie alle Kabel auf Anzeichen von Beschéadigung. Wenn ein Schaden an einem Kabel
vermutet wird, prifen Sie, dass es vollstandig ist.

Wenn das Problem weiter besteht, tauschen Sie die Kabel untereinander aus.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ihr Service Center.

Sperrschaltung Aktiv

Das System hat eine Sperrung des Betriebs festgestellt.

Die Ursache fir die Sperre hangt von dem Rollstuhl ab, mit dem Sie arbeiten, aber Beispiele wéaren
etwa der Anschluss eines Ladegeréats oder ein nach oben gestellter Sitz.

Beheben Sie die mdgliche Ursache fiir die Sperre und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht und Sie sicher sind, dass die Sperre nicht durch den Betrieb des
Rollstuhls verursacht wird, kann es sein, dass sich ein Anschluss fiir die Sperrschaltung gel6st hat.

Sperrschaltungen kdnnen an die Elektronik oder an das Intelligente Sitz-/Licht-Modul (ISM)
angeschlossen sein. Die Elektronik enthéalt Sperrschaltungen 2 und 3 und das ISM enthalt
Sperrschaltungen 4 und 5. Wenn Sie Zugang zu den vierstelligen Fehlercodes haben, die mit “1E”
beginnen, dann stellen die letzten zwei Stellen die aktive Sperrschaltung dar. Z.B. Fehlercode 1E03



bedeutet Sperrschaltung 3. Wenn die letzten zwei Stellen nicht 02, 03, 04 oder 05 lauten, dann wird
die Sperre wahrscheinlich durch ein anderes Modul als das PGDT-Modul verursacht.

Uberpriifen Sie die Kabel zu allen Sperrschaltungen und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Systemfehler

Das System hat einen Fehler festgestellt, kann aber nicht bestimmen, welches Modul den Fehler
meldet.

Uberprifen Sie alle Kabel und Verbindungen und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn das Problem weiter besteht und das System andere Module als PGDT-Module enthélt, stecken
Sie diese Module aus und schalten Sie aus und wieder ein.

Wenn der Fehler dadurch beseitigt wird, schlieen Sie die anderen Module einzeln wieder an, bis der
Fehler wieder erscheint. Wenn das defekte Modul ermittelt wurde, wenden Sie sich an lhren
Kundendienst.

Wenn das Problem weiter besteht, liegt an einem der PGDT-Module ein Fehler vor und Sie sollten
sich an Ihren Kundendienst wenden.

DIME Fehler

Das System hat einen Erkennungskonflikt zwischen den angeschlossenen Modulen festgestellt.
Wenn ein neues Modul angeschlossen wurde, stecken Sie es aus und schalten Sie aus und wieder
ein. Wenn der Fehler dadurch beseitigt wird, wird das Problem vom neuen Modul verursacht und Sie
sollten sich an Ihren Kundendienst wenden.

Wenn der Fehler weiter besteht, stecken Sie die Module einzeln aus und schalten Sie aus und wieder
ein. Wenn das defekte Modul ermittelt wurde, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Wenn das Modul, das den Fehler verursacht, nicht ermittelt werden konnte, sollten Sie sich an lhren
Kundendienst wenden.

Fehlererkennung Bremse

Fehlererkennung Bremse sollte nur ausgeschaltet werden, wenn der Rollstuhl nicht mit
Solenoidbremsen ausgestattet ist.

Warnung: PG Drives Technology haftet nicht fur Verluste jeglicher Art, die sich aus der
Nichtbeachtung dieser Vorgabe ergeben.

Bremsenspannung

Das Steuersystem muss unbedingt fir die richtige Bremsenspannung programmiert werden. Bei
Nichtbeachtung kdnnen die Bremsen beschéadigt oder die Fahrleistung des Rollstuhls kann
beeintrachtigt werden.



Soft-Stop-Rate

Sie mussen sicherstellen, dass der Bremsweg bei Notbremsungen dem Bremsweg entspricht, der in
dem Land, in dem der Rollstuhl benutzt wird, vorgeschrieben ist. Von TUV Produkt Service wird der
Bremsweg gemafl EN12184 vorgegeben.

Grenzstrom Maximum, Verstarkung Ansteuerungsstrom, Verstarkung
Fahrzeit, Foldback-Strombegrenzung Temperatur, Grenzstrom Minimum

Fur jeden dieser Werte gibt es einen Grenzwert. Die Grenzwerte sind in der nachfolgenden Tabelle
aufgefiihrt und hdngen von der Elektronik ab, mit der Sie arbeiten. Um den genauen Typ der
Elektronik zu bestimmen, siehe das entsprechende Datenblatt fiir das Gerat, das Sie programmieren.
Diese Werte sollten nie Giberschritten werden. Bei Nichtbeachtung dieser Vorgabe wird die Garantie
fur die Elektronik unglltig und die langfristige Betriebssicherheit des Systems kann dadurch
beeintréchtigt werden.

Parameter PM60 PM80 PM120
Grenzstrom Maximum 60 A 80 A 100 A
Verstarkung Ansteuerungsstrom 60 A 80 A 120 A
Verstarkung Fahrzeit - - 10 s
Foldback-Strombegrenzung 60°C 60°C 60°C
Temperatur
Grenzstrom Minimum 50 A 50 A 50 A

Kompensation

Der Benutzer der Software ist daflir verantwortlich, dass die Steuerung den Kenndaten des Motors
entspricht. Die Nichtbeachtung dieser Vorgabe kann zu schlechtem Steuerverhalten fiihren und in
extremen Fallen dazu, dass sich das Fahrzeug nicht mehr steuern lasst und nicht mehr verkehrssicher
ist.

Die Kompensation nie auf mehr als 70% des Widerstands des Motorankers einstellen. Die
Nichtbeachtung dieser Warnung kénnte zu einer fiir den Benutzer gefahrlichen Gesamteinstellung des
Rollstuhls fuihren.

Warnung: PG Drives Technology haftet nicht fur Verluste jeglicher Art, die sich aus der
Nichtbeachtung dieser Vorgabe ergeben.

Joystick nicht angeschlossen

Der Joystick ist nicht angeschlossen. Bitte Uberprifen Sie die Verbindungen und versuchen Sie
nochmal, den Joystick zu bedienen.

Mittelstellung Joystick

Die wahrscheinlichste Ursache dafir ist, dass sich der Joystick (oder ein anderes Eingabegerat) beim
Einschalten des Systems nicht in der Nullstellung befindet. Achten Sie beim Einschalten des Systems
darauf, dass sich der Joystick in der Nullstellung befindet.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.



Sondersteuerung nicht angeschlossen

Omni hat festgestellt, dass die Sondersteuerung (SID) nicht mehr angeschlossen ist. Uberpriifen Sie
alle Kabel und Steckverbinder zwischen dem Omni und der Sondersteuerung.

Wenn der Fehler weiter besteht, Uberprifen Sie, dass die Einstellung des Parameters "9-Way Detect"
fur die verwendete Sondersteuerung geeignet ist. Wenn zum Beispiel die Sondersteuerung Uber keine
Erkennungsverbindung verfiigt, sollte dieser Parameter auf AUS gesetzt werden.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Eingabegerat nicht angeschlossen

Omni hat festgestellt, dass das Eingabegerat nicht mehr angeschlossen ist. Uberprifen Sie alle Kabel
und Verbindungen zwischen dem Omni und dem Eingabegerat.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Wenn Omni ohne Eingabegerat verwendet werden muss, sollte der Parameter "Switch Detect" auf
Aus gesetzt werden. Wird kein Eingabegerat benutzt, liegt die Verantwortung fir diese Entscheidung
beim Therapeuten.

Warnung: Da die Notbremsfunktion nicht funktioniert, wenn kein Eingabegeréat angeschlossen
ist, empfiehlt PG Drives Technology, dass diese Option immer auf Ein gesetzt wird. PG Drives

Technology haftet nicht fir Verluste, die sich aus anderen Einstellungen fiir diesen Parameter
ergeben.

Uberdruck

Omni hat festgestellt, dass der Druck am Messfuhler fur Saugen und Blasen den Hochstwert
Uberschritten hat. Uberprifen Sie, dass der Benutzer die Saug- und Blasvorrichtung richtig bedient.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Aus- und Einschalten

Schalten Sie das System aus und wieder ein.

Wenn die Meldung weiter erscheint, wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.

Sprachfehler

Eine der Sprachdateien in der Elektronik ist defekt. Bitte wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Keine Abschaltung festgestellt

Keine Abschaltung festgestellt.



Um eine Abschaltung festzustellen, muss das Dongle beim Auftreten der Abschaltung bereits
angeschlossen sein.

Schalten Sie das System aus und wiederholen Sie die Abfolge, die zum Abschalten gefuhrt hat.

Sensorfehler M1

Das Steuersystem hat beim Anschlieen des Impulsgeber-Moduls am M1-Ausgang einen Fehler
festgestellt. Ob der M1-Ausgang fiir den linken oder rechten Motor ist, hangt von der Konfiguration des
Rollstuhls und der Programmierung der Elektronik ab.

Uberpriifen Sie alle Kabel und Verbindungen zwischen dem M1-Anschluss der Elektronik, dem
Impulsgeber-Modul und den Kabeln des Impulsgebers und schalten Sie dann aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Sensorfehler M2

Das Steuersystem hat beim Anschlieen des Impulsgeber-Moduls am M2-Ausgang einen Fehler
festgestellt. Ob der M2-Ausgang fur den linken oder rechten Motor ist, hangt von der Konfiguration des
Rollstuhls und der Programmierung der Elektronik ab.

Uberprifen Sie alle Kabel und Verbindungen zwischen dem M2- Anschluss der Elektronik, dem
Impulsgeber-Modul und den Kabeln des Impulsgebers und schalten Sie dann aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an Ihren Kundendienst.

Impulsgeber-Modul nicht angeschlossen

Dies wird angezeigt, wenn das Steuersystem feststellt, dass das Impulsgeber-Modul nicht
angeschlossen ist.

Uberprifen Sie alle Kabel und Verbindungen zwischen dem Anschluss der Elektronik, dem
Impulsgeber-Modul und den Kabeln des Impulsgebers und schalten Sie dann aus und wieder ein.

Wenn der Fehler weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.

Zeitdauer Joystick nicht bewegt, Bereich Joystick nicht bewegt

Die Werte flr beide Parameter wurden vom Rollstuhlhersteller ausgewéhlt, um die Gefahr von
Motorschaden auf ein Mindestmalf3 zu reduzieren. Verstellen Sie diese Werte nicht ohne Ricksprache
mit dem Rollstuhlhersteller.

Warning: PGDT haftet nicht fir Verluste jeglicher Art, die sich aus dem Verstellen dieser Parameter
ergeben.

Timeout Joystick nicht bewegt

Dies tritt auf, wenn der Joystick zu lange nicht bewegt wird. Es wird dann angenommen, dass sich die
Motoren abgeschaltet haben. In diesem Fall unterbricht die Steuerung die Stromversorgung, um



Schéaden an den Rollstuhimotoren zu vermeiden. Um diesen Zustand zu beenden, die Steuerung aus-
und wieder einschalten.

Wenn der Zustand weiter besteht, wenden Sie sich an lhren Kundendienst.



ITALIAN

Errore modulo

E possibile che sia necessario riparare il modulo che ha segnalato I'errore. Controllare tutti i cavi e i
connettori del modulo, quindi spegnere e riaccendere il modulo. Se I'errore persiste, contattare il
centro di assistenza.

Errore memoria

E possibile che sia necessario riparare uno dei moduli del sistema. Controllare tutti i cavi e i connettori
dei moduli, quindi spegnere e riaccendere i moduli.

Se l'errore persiste, scollegare un modulo alla volta, quindi spegnere e riaccendere per determinare se
e possibile isolare il problema ad un modulo specifico.

Se, dopo avere scollegato un dato modulo, I'errore viene corretto, contattare il centro di assistenza e
spiegare il problema.

Se, invece, l'errore persiste, utilizzare il programmatore per PC R-net per riprogrammare il sistema.
Eseguire questa operazione con il programma attuale specifico della carrozzina o con il programma
originale del produttore.

Se, dopo la riprogrammazione, I'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Attenzione: la programmazione deve essere eseguita esclusivamente da professionisti sanitari con
una conoscenza approfondita dei sistemi di controllo PGDT. Una programmazione errata puo risultare
in un assetto pericoloso della carrozzina per I'utente. PGDT non accetta alcuna responsabilita per
danni di qualsiasi genere se la programmazione del sistema di controllo viene modificata rispetto ai
valori predefiniti di fabbrica.

Errore memoria del modulo di alimentazione

E stato rilevato un errore nel modulo di alimentazione. Controllare tutti i cavi e i connettori del modulo
di alimentazione, quindi spegnere e riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, utilizzare il programmatore per PC R-net per riprogrammare il sistema. Eseguire
guesta operazione con il programma attuale specifico della carrozzina o con il programma originale
del produttore.

Se, dopo la riprogrammazione, l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Attenzione: la programmazione deve essere eseguita esclusivamente da professionisti sanitari
con una conoscenza approfondita dei sistemi di controllo PGDT. Una programmazione errata
puo risultare in un assetto pericoloso della carrozzina per I'utente. PGDT non accetta alcuna
responsabilita per danni di qualsiasi genere se la programmazione del sistema di controllo
viene modificata rispetto ai valori predefiniti di fabbrica.



Errore calibrazione

E stato rilevato un errore di calibrazione. Per cancellare questo errore, eseguire la procedura di
calibrazione del joystick in Programmazione integrata.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Errore joystick

Il modulo che ha segnalato l'errore ha rilevato un guasto relativo al joystick collegato. Nel caso del
modulo del joystick & possibile, a seconda del contratto di assistenza stipulato con il produttore della
carrozzina, sostituire il joystick con il modulo joystick. In questo caso assicurarsi di seguire le
procedure antistatica e di calibrazione corrette.

Se la sostituzione non & consentita, contattare il centro di assistenza.

Nel caso dei moduli di interfaccia di comando speciale, ad esempio il modulo I/O PGDT oppure Omni,
che segnalano l'errore, sostituire il dispositivo di comando speciale.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Sospensione attivata

Per il sistema € stata attivata la modalita di sospensione a causa di un periodo di inattivita superiore al
valore programmato del timer di inattivita. Per disattivare la modalita di sospensione, spegnere e
riaccendere il sistema.

Errore freno M1

Il modulo di alimentazione ha rilevato che il freno collegato tramite l'uscita M1 & scollegato.
L'impostazione dell'uscita M1 per il freno sinistro o destro dipende dalla configurazione della
carrozzina e dalla programmazione del modulo di alimentazione.

Assicurarsi che le leve del meccanismo di blocco/sblocco non siano azionate. Controllare tutti i cavi e
le connessioni tra il connettore M1 del modulo di alimentazione e il freno, quindi spegnere e
riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Errore freno M2

Il modulo di alimentazione ha rilevato che il freno collegato tramite l'uscita M2 & scollegato.
L'impostazione dell'uscita M2 per il freno sinistro o destro dipende dalla configurazione della
carrozzina e dalla programmazione del modulo di alimentazione.

Assicurarsi che le leve del meccanismo di blocco/sblocco non siano azionate. Controllare tutti i cavi e
le connessioni tra il connettore M2 del modulo di alimentazione e il freno, quindi spegnere e
riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.



Tensione batteria eccessiva

Il modulo che ha segnalato I'errore ha rilevato che la tensione della batteria ha superato i 35 V. Le
cause piu comuni sono la sovraccarica della batteria o connessioni difettose tra la batteria e il modulo
di alimentazione.

Assicurarsi che il caricabatteria funzioni correttamente e controllare tutti i cavi e le connessioni tra la
batteria e il modulo di alimentazione.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Carica

Il modulo che ha segnalato questa condizione ha rilevato che € collegato un caricabatteria. Puo
trattarsi di un caricabatteria separato collegato tramite la presa di carica sul modulo del joystick o di un
caricabatteria integrato collegato alla linea di corrente alternata.

Per ripristinare il sistema, scollegare il caricabatteria separato dalla carrozzina o il caricabatteria
integrato dalla linea di corrente alternata, quindi spegnere e riaccendere il sistema.

Se la condizione persiste, contattare il centro di assistenza.

Batteria scarica

Il modulo che ha segnalato I'errore ha rilevato che la batteria & scarica. Il livello della tensione varia a
seconda del modulo, in quanto ogni modulo puo tollerare livelli minimi diversi.

Caricare le batterie. Se il problema persiste, controllare la condizione delle batterie e tutti i cavi e i
connettori collegati, quindi ricaricare le batterie.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Impostazioni errate

Questo errore si verifica quando il sistema rileva dati di programmazione errati o non validi.

Controllare le impostazioni programmate del sistema, in particolare quelle nei gruppi Profiles (Profili) e
Configuration (Configurazione).

Se non € possibile identificare le impostazioni errate, salvare tutte le impostazioni correnti in un file,
riprogrammare il sistema utilizzando le impostazioni predefinite del produttore, quindi spegnere e
riaccendere il sistema. Se l'errore persiste, il modulo di alimentazione puo essere difettoso. In questo
caso contattare il centro di assistenza.

Se, dopo avere eseguito la procedura riportata sopra, I'errore & stato corretto, utilizzare il file salvato e
programmare ogni gruppo di parametri separatamente. Se I'errore si verifica di nuovo, la causa deve
essere uno dei parametri del gruppo programmato per ultimo. Esaminare attentamente tutte le
impostazioni del gruppo interessato.

Errore motore M1



Il modulo di alimentazione ha rilevato che il motore collegato tramite I'uscita M1 e scollegato.
L'impostazione dell'uscita M1 per il motore sinistro o destro dipende dalla configurazione della
carrozzina e dalla programmazione del modulo di alimentazione.

Controllare tutti i cavi e le connessioni tra il connettore M1 del modulo di alimentazione e il motore,
quindi spegnere e riaccendere il motore.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Errore motore M2

Il modulo di alimentazione ha rilevato che il motore collegato tramite l'uscita M2 & scollegato.
L'impostazione dell'uscita M2 per il motore sinistro o destro dipende dalla configurazione della
carrozzina e dalla programmazione del modulo di alimentazione.

Controllare tutti i cavi e le connessioni tra il connettore M2 del modulo di alimentazione e il motore,
quindi spegnere e riaccendere il motore.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Surriscaldamento (lampade)

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato che i circuiti di illuminazione interni si sono
surriscaldati. Il modulo non alimenta piu la lampada che assorbe troppa corrente.

Controllare il cablaggio e i connettori della lampada, lasciare che il modulo si raffreddi, quindi
spegnere e riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Surriscaldamento (attuatori)

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato che i circuiti degli attuatori interni si sono
surriscaldati. Il modulo non alimenta piu il canale dell'attuatore che assorbe troppa corrente.

Controllare il cablaggio e i connettori del canale, lasciare che il modulo si raffreddi, quindi spegnere e
riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, controllare che il meccanismo dell'attuatore funzioni correttamente. Se nel sistema
vi sono ostacoli o troppa frizione, il modulo di illuminazione/seduta intelligente si surriscalda
ulteriormente.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Cortocircuito lampada del freno

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato una condizione di sovracorrente nelle uscite
delle lampade del freno.

Controllare il cablaggio e i connettori delle lampade del freno, quindi spegnere e riaccendere il
modulo.



Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Cortocircuito lampada sinistra

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato una condizione di sovracorrente nelle uscite
delle lampade di guida sinistre.

Controllare il cablaggio e i connettori delle lampade di guida sinistre, quindi spegnere e riaccendere il
modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Cortocircuito lampada dell'indicatore di direzione sinistro

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato una condizione di sovracorrente nelle uscite
degli indicatori di direzione sinistri.

Controllare il cablaggio e i connettori degli indicatori di direzione sinistri, quindi spegnere e riaccendere
il modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Guasto lampada indicatori di direzione

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato un errore nei circuiti degli indicatori di
direzione della carrozzina.

Se si ha accesso ai codici di errore a quattro cifre, 882C indica che la connessione a entrambi gli
indicatori di direzione su un dato lato € andata persa, mentre 883C indica un guasto in una sola
lampadina.

Controllare le lampadine, i cavi e i connettori di entrambi gli indicatori di direzione, quindi spegnere e
riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Cortocircuito lampada destra

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato una condizione di sovracorrente nelle uscite
delle lampade di guida destre.

Controllare il cablaggio e i connettori delle lampade di guida destre, quindi spegnere e riaccendere |l
modulo.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Cortocircuito lampada dell'indicatore di direzione destro



Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato una condizione di sovracorrente nelle uscite
degli indicatori di direzione destri.

Controllare il cablaggio e i connettori degli indicatori di direzione destri.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Sovracorrente

Il modulo di illuminazione/seduta intelligente ha rilevato una condizione di sovracorrente nei circuiti
degli attuatori della carrozzina.

Controllare il cablaggio e i connettori di tutti gli attuatori della carrozzina, quindi spegnere e
riaccendere il modulo.

Se l'errore persiste, controllare che i meccanismi degli attuatori funzionino correttamente. Se nel
sistema vi sono ostacoli o troppa frizione, & possibile che venga assorbita una quantita eccessiva di
corrente. Controllare inoltre che gli interruttori dei dispositivi di finecorsa funzionino correttamente,
quindi spegnere un attuatore.

Se il problema persiste, contattare il centro di assistenza.

Cavo difettoso

Il sistema ha rilevato una connessione difettosa in uno dei cavi collegati ai moduli. Eseguire i seguenti
controlli, spegnendo e riaccendendo il sistema dopo ogni verifica.

Controllare che tutti i connettori siano inseriti correttamente. Se si vede del giallo, & possibile che una
delle connessioni sia difettosa.

Controllare che i cavi non siano visibilmente danneggiati. Se si ritiene che un cavo sia danneggiato,
verificarne la continuita.

Infine, se il problema persiste, cambiare un cavo alla volta.

Se la condizione non viene risolta, contattare il centro di assistenza.

Inibizione attiva

Il sistema ha rilevato che si e verificata una condizione di inibizione bloccata.

La causa dell'inibizione dipende dalla carrozzina in uso. Solitamente si tratta della connessione di un
caricabatteria o dell'elevazione del sedile.

Risolvere la causa probabile dell'inibizione, quindi spegnere e riaccendere il sistema.

Se l'errore persiste e si € certi che l'inibizione non sia dovuta a una condizione operativa della
carrozzina, € possibile che un connettore di inibizione si sia scollegato.

Le inibizioni possono riguardare il modulo di alimentazione o il modulo di illuminazione/seduta
intelligente. Il modulo di alimentazione contiene le inibizioni 2 e 3, mentre il modulo di
illuminazione/seduta intelligente contiene le inibizioni 4 e 5. Se si ha accesso ai codici di errore a
quattro cifre relativi all'inibizione che iniziano con "1E", le ultime due cifre rappresentano l'inibizione



attiva. Ad esempio, il codice di errore 1E03 fa riferimento all'inibizione 3. Se le ultime due cifre non
sono 02, 03, 04 o 05, e probabile che l'inibizione sia causata da un modulo non PGDT.

Controllare il cablaggio di tutte le inibizioni, quindi spegnere e riaccendere il sistema.

Se il problema persiste, contattare il centro di assistenza.

Errore sistema

Il sistema ha rilevato un errore, ma non € in grado di determinare da quale modulo sia stato segnalato.
Controllare tutti i cavi e le connessioni, quindi spegnere e riaccendere il sistema.

Se il problema persiste e il sistema include dei moduli non PGDT, scollegare questi ultimi, quindi
spegnere e riaccendere il sistema.

Se l'errore viene corretto, ricollegare i moduli non PGDT, uno alla volta, fino a quando il problema non
viene riprodotto. Dopo avere identificato il modulo difettoso, contattare il centro di assistenza.

Se il problema persiste, I'errore riguarda uno dei moduli PGDT. In questo caso contattare il centro di
assistenza.

Errore DIME

Il sistema ha rilevato un conflitto di identificazione tra i moduli collegati.

Se si é appena collegato un nuovo modulo, scollegarlo, quindi spegnere e riaccendere il sistema. Se
I'errore viene risolto, il problema riguarda il nuovo modulo. In questo caso contattare il centro di
assistenza.

Se l'errore persiste, scollegare i moduli, uno alla volta, quindi spegnere e riaccendere il sistema. Dopo
avere identificato il modulo difettoso, contattare il centro di assistenza.

Se non si € in grado di identificare il modulo che causa l'errore, contattare il centro di assistenza.

Rilevamento guasto freno

La funzione di rilevamento del guasto del freno puo essere disattivata solo se la carrozzina non é
dotata di freni elettromagnetici.

Attenzione: PG Drives Technology non accetta alcuna responsabilita per danni di qualsiasi
genere causate dalla mancata osservanza di questa condizione.

Tensione freno

E fondamentale che per il sistema di controllo sia programmata la tensione del freno corretta. In caso
contrario i freni potrebbero subire dei danni o le prestazioni di guida della carrozzina potrebbero
risultare compromesse.



Velocita di arresto lento

Assicurarsi che la distanza di arresto di emergenza rientri nei valori specificati per il paese in cui si
utilizza la carrozzina. Secondo TUV Product Service (Germania), questa distanza corrisponde a quella
specificata nella norma EN12184.

Limite massimo di corrente, Sovracorrente di guida, Tempo di
sovracorrente, Temperatura di fodlback della corrente, Limite minimo di
corrente

Per ognuno di questi valori & previsto un valore consentito massimo. | valori massimi sono riportati
nella tabella riportata di seguito e variano a seconda del modulo di alimentazione in uso. Per
determinare il tipo di modulo di alimentazione, fare riferimento al foglio delle specifiche relativo all'unita
che si desidera programmare. Non superare mai questi valori o si rende nulla la garanzia e si puo
compromettere l'affidabilita a lungo termine del sistema.

Parametro PM60 PM80 PM120
Limite massimo di corrente 60 A 80 A 100 A
Sovracorrente di guida 60 A 80 A 120 A
Tempo di sovracorrente - - 10s
Temperatura di fodlback della 60°C 60°C 60°C
corrente
Limite minimo di corrente 50 A 50 A 50 A

Compensazione

L'utente del software deve assicurarsi che il controllore soddisfi i requisiti del motore o le funzioni di
comando potrebbero risentirne e, in casi estremi, il veicolo potrebbe diventare incontrollabile e
pericoloso.

Non impostare mai la compensazione su un valore superiore al 70% delle connessioni resistenti del
motore. La mancata osservanza di queste indicazioni potrebbe risultare in un assetto pericoloso della
carrozzina per l'utente.

Attenzione: PG Drives Technology non accetta alcuna responsabilita per danni di qualsiasi
genere causate dalla mancata osservanza di questa condizione.

Joystick scollegato

Il joystick & scollegato. Controllare le connessioni e riprovare.

Joystick fuori centro

La causa piu probabile di questo errore € la posizione fuori centro del joystick (o di un altro tipo di
dispositivo di controllo) mentre il sistema e acceso. Assicurarsi che il joystick sia centrato quando il
sistema € acceso.

Se l'errore persiste, contattare I'addetto all'assistenza.



Dispositivo di comando speciale scollegato

Il modulo Omni ha rilevato che il dispositivo di comando speciale & scollegato. Controllare tutti i cavi e
i connettori tra il modulo Omni e il dispositivo di comando speciale.

Se l'errore persiste, controllare che I'impostazione del parametro 9-Way Detect (Rilevamento in 9
direzioni) sia appropriata per il dispositivo in uso. Ad esempio, se il dispositivo di comando speciale
non prevede un collegamento di rilevamento, questo parametro deve essere disattivato.

Se l'errore persiste, contattare I'addetto all'assistenza.

Interruttore utente scollegato

I modulo Omni ha rilevato che l'interruttore dell'utente e scollegato. Controllare tutti i cavi e i connettori
tra il modulo Omni e l'interruttore dell'utente.

Se l'errore persiste, contattare I'addetto all'assistenza.

Se é necessario utilizzare il modulo Omni senza che sia collegato l'interruttore dell'utente, il parametro
Switch Detect (Rilevamento interruttore) deve essere disattivato. La decisione di utilizzare o meno
l'interruttore dell'utente spetta al professionista sanitario.

Attenzione: poiché, se l'interruttore dell'utente € scollegato, non € disponibile la funzione di
arresto di emergenza, PG Drives Technology consiglia di lasciare I'impostazione

corrispondente sempre attivata. PG Drives Technology non accetta alcuna responsabilita per
danni di qualsiasi genere dovute a impostazioni diverse del parametro.

Pressione eccessiva

Il modulo Omni ha rilevato che la pressione del trasduttore di soffio e aspirazione ha superato il livello
massimo. Assicurarsi che I'utente utilizzi il dispositivo di soffio e aspirazione correttamente.

Se l'errore persiste, contattare I'addetto all'assistenza.

Spegnimento e accensione

Spegnere e riaccendere il sistema.

Se l'errore persiste, contattare I'addetto all'assistenza.

Errore lingua

Uno dei file di lingua del modulo di alimentazione si & danneggiato. Contattare I'addetto all'assistenza.

Nessun disinnesto rilevato

Non é stato rilevato alcun disinnesto.



Per rilevare un disinnesto, I'adattatore deve essere gia collegato quando si verifica il disinnesto.

Spegnere il sistema e ripetere la sequenza che ha portato al disinnesto.

Errore sensore M1

Il sistema di controllo ha rilevato un problema di connessione all'uscita M1 del modulo Encoder.
L'impostazione dell'uscita M1 per il motore sinistro o destro dipende dalla configurazione della
carrozzina e dalla programmazione del modulo di alimentazione.

Controllare tutti i cavi e le connessioni fra il connettore M1 del modulo di alimentazione, il modulo
Encoder e il cablaggio dell' Encoder e, quindi, riattivare I'alimentazione.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Errore sensore M2

Il sistema di controllo ha rilevato un problema di connessione all'uscita M2 del modulo Encoder.
L'impostazione dell'uscita M2 per il motore sinistro o destro dipende dalla configurazione della
carrozzina e dalla programmazione del modulo di alimentazione.

Controllare tutti i cavi e le connessioni fra il connettore M2 del modulo di alimentazione, il modulo
Encoder e il cablaggio dellEncoder e, quindi, riattivare I'alimentazione.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Modulo encoder scollegato

Questo errore si verifica quando il sistema di controllo rileva che il modulo Encoder é scollegato.
Controllare tutti i cavi e le connessioni fra il connettore del modulo di alimentazione, il modulo Encoder
e il cablaggio del Encoder e, quindi, riattivare I'alimentazione.

Se l'errore persiste, contattare il centro di assistenza.

Tempo di stazionamento del joystick, Range di stazionamento del
joystick

| valori di questi due parametri sono stati selezionati dal fabbricante della carrozzina per ridurre il
rischio di danni ai motori. Non regolare questo parametro senza avere prima consultato il fabbricante
della carrozzina

Warning: PGDT non accetta alcuna responsabilita per perdite di qualsiasi genere derivanti dalla
regolazione di questi parametri.

Timeout Joystick statico

Questo errore si verifica quando il joystick viene mantenuto fermo per un periodo di tempo eccessivo,
da cui si presume una condizione di stallo. In questo caso, la centralina interrompera l'alimentazione



per evitare che i motori della carrozzina vengano danneggiati. Per uscire da questa condizione,
spegnere e accendere il motore.

Se il problema persiste, contattare I'addetto all'assistenza.



NORWEGIAN

Modulfeil

Det kan vaere ngdvendig & reparere modulen som rapporterer feilen. Kontroller alle kabler og
forbindelser til modulen, og sla strammen av og pa. Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din
hjelpemiddelsentral.

Minnefeil

Det kan veere ngdvendig & reparere en av modulene i systemet. Kontroller alle kabler og forbindelser
til modulene, og sla deretter strammen av og pa.

Hvis feilen kvarstar, koble fra hver modul i tur og orden og sla stremmen av og pa etter hver
frakobling, for & se om problemet kan isoleres til en bestemt modul.

Hvis feilen rettes opp nar en bestemt modul kobles fra, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.
angaende denne modulen.

Hvis feilen ikke kan rettes opp ved & koble fra en bestemt modul, ma du bruke R-net PC Programmer
for & programmere systemet pa nytt. Dette skal gjgres enten ved bruk av det gjeldende, bestemte
programmet for rullestolen eller produsentens opprinnelige program.

Hvis feilen kvarstar etter at systemet har blitt programmert pa nytt, ta kontakt med Sunrise Medical.

Advarsel: Programmeringen skal kun utfgres av en autorisert servicetekniker med god kjennskap til
PGDT-kontrollsystemer. Feilprogrammering kan gjare at rullestolen stilles inn pa en farlig mate for
brukeren. PGDT er ikke ansvarlig for noen form for tap dersom kontrollsystemet programmeres med
andre verdier enn de som ble forhandsinnstilt pa fabrikken.

Minnefeil for stremmodulen

Det har oppstatt en feil i strammodulen. Kontroller alle kabler og forbindelser til strammodulen, og sla
deretter strammen av og pa.

Hvis feilen kvarstar, bruk R-net PC Programmer for & programmere systemet pa nytt. Dette skal gjgres
enten ved bruk av det gjeldende, bestemte programmet for rullestolen eller produsentens opprinnelige
program.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Advarsel: Programmeringen skal kun utfgres av en autorisert tekniker med god kjennskap til
PGDT-kontrollsystemer. Feilprogrammering kan gjere at rullestolen stilles inn pa en farlig mate
for brukeren. PGDT er ikke ansvarlig for noen form for tap dersom kontrollsystemet
programmeres med andre verdier enn de som ble forh&ndsinnstilt pa fabrikken.



Kalibreringsfeil

Det har oppstatt en kalibreringsfeil. Du kan prave a rette opp denne feilen ved bruk av joystickens
kalibreringsprosedyre i On-Board Programming.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Joystick-feil

Modulen som rapporterer feilen har oppdaget en feil med joysticken som er koblet til den. Du kan ha
tillatelse til & skifte ut joysticken i joystick-modulen, avhengig av hvilken serviceavtale du har med
rullestolprodusenten. Hvis du har tillatelse til & skifte ut joysticken, ma du falge de riktige antistatisk- og
kalibreringsprosedyrene.

Hvis du ikke har tillatelse til & skifte ut joysticken, ma du kontakte Sunrise Medical.

Hvis feilen rapporteres av grensesnittmoduler for spesialkontroller, slik som Omni- eller PGDT I/O-
modulen, ma spesialutstyret skiftes ut.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Dvalemodus aktivert

Systemet har gatt over i dvalemodus fordi det har veert inaktivt i en periode som er lenger en den
programmerte verdien for dvalemodus. For & aktivere systemet, sla strammen av og pa.

M1 bremsefeil

Strammodulen har oppdaget at bremsen som er koblet til via M1-utgangen er frakoblet. Hvorvidt M1-
utgangen er koblet til den hgyre eller venstre bremsen, kommer an pa konfigurasjonen av rullestolen
0g programmeringen av strgmmodulen.

Kontroller at ingen frihjulsspaker er koblet ut. Kontroller ogsa alle kabler og forbindelser mellom
stremmodulens M1-koblingen og bremsen, og sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

M2 bremsefeil

Stremmodulen har oppdaget at bremsen som er koblet til via M2-utgangen er frakoblet. Hvorvidt M2-
utgangen er koblet til den hgyre eller venstre bremsen, kommer an pa konfigurasjonen av rullestolen
0g programmeringen av strgmmodulen.

Kontroller at ingen frihjulsspaker er koblet ut. Kontroller ogsa alle kabler og forbindelser mellom
strgammodulens M2-koblingen og bremsen, og sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.



For mye strgm pa batteriet

Modulen som rapporterer feilen har oppdaget at batterispenningen har steget over 35V. De vanligste
arsaken til dette er overlading av batteriet eller en darlige forbindelser mellom batteriet og
strammodulen.

Kontroller at batteriladeren fungerer som den skal, og kontroller alle kabler og forbindelser mellom
batteriet og strammodulen.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Oppladning

Modulen som rapporterer dette forholdet har oppdaget at en batterilader er tilkoblet. En batterilader er
enten koblet til den eksterne ladekontakten pa joysticken, eller den interne batteriladeren er tilkoblet
stramkabelen.

For & nullstille systemet, koble den eksterne laderen fra rullestolen eller den interne laderen fra
stremkabelen, og sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Lite stram pa batteriet

Modulen som rapporterer feilen har oppdaget at det er lite strgm pa batteriet. Strgmnivaet vil variere
fra modul til modul, da hver modul kan tolerere forskjellige minimumsnivaer.

Lad opp batteriene. Hvis problemet kvarstar, kontroller forfatningen pa batteriene, alle kabler og
forbindelser, og lad opp batteriene pa nytt.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Feilinnstillinger

Dette oppstar nar systemet oppdager feil eller ugyldig programmeringsdata.

Kontroller de programmerte innstillingene for systemet, spesielt innstillingene for profil- og
konfigurasjonsgruppene.

Hvis du ikke finner noen feilinnstillinger, ma du lagre alle gjeldende innstillinger i en fil, programmere
systemet pa nytt ved bruk av produsentens standardinnstillinger, og deretter sl strammen av og pa.
Hvis feilen kvarstar, kan strammodulen veere defekt. Du ma da ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Hvis fremgangsmaten ovenfor rettet opp feilen, bruker du den lagrede filen til & programmere hver
parametergruppe individuelt. Hvis feilen oppstar pa nytt, vil det veere en parameter i den siste
programmerte gruppen som forarsaket feilen. Du ma da undersgke alle innstillingene i denne gruppen
ngye.

M1 motorfeil



Stremmodulen har oppdaget at motoren som er koblet til via M1-utgangen er frakoblet. Hvorvidt M1-
utgangen er koblet til den hgyre eller venstre motoren, kommer an pa konfigurasjonen av rullestolen
0g programmeringen av strgmmodulen.

Kontroller alle kabler og forbindelser mellom strammodulens M1-koblingen og motoren, og sla deretter
strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

M2 motorfeil

Stremmodulen har oppdaget at motoren som er koblet til via M2-utgangen er frakoblet. Hvorvidt M2-
utgangen er koblet til den hayre eller venstre motoren, kommer an pa konfigurasjonen av rullestolen
0g programmeringen av strgmmodulen.

Kontroller alle kabler og forbindelser mellom strammodulens M2-koblingen og motoren, og sla deretter
stremmen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Overtemp. (Lamper)

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget at de interne lyskretsene har blitt overopphetet.
ISM-modulen vil ikke tenne lampen som bruker for mye strgm.

Kontroller ledningene og forbindelsene til lampen som forarsaker feilen, la ISM-modulen kjgles ned, og
sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Overtemp. (Aktuatorer.)

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget at de interne aktuatorkretsene har blitt
overopphetet. ISM-modulen vil ikke aktivere aktuatorn som bruker for mye stram.

Kontroller ledningene og forbindelsene for aktuatorn som forarsaker feilen, la ISM-modulen kjgles ned,
og sla deretter strammen av og pa.

Hvis feilen kvarstar, kontroller at mekanismen for styreelementet fungerer som den skal. Hvis det er
hindringer eller for mye friksjon i systemet, vil det forarsake mer varme i ISM-modulen.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Kortslutning i bremselampe

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en overspenning i bremselysutgangen(e).
Kontroller ledningene og forbindelsene for bremselyset/bremselysene, og sla strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.



Kortslutning i venstre lampe

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en overspenning i utgangen til det venstre
kjgrelyset.

Kontroller ledningene og forbindelsene for det venstre kjgrelyset/kjarelysene, og sla stremmen av og
pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Kortslutning i venstre blinklys

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en overspenning i utgangen til det venstre
blinklyset.

Kontroller ledningene og forbindelsene for det venstre blinklyset/blinklysene, og sla strammen av og
pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Feil med blinklyslampe

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en feil i rullestolens blinklyskrets.

Hvis du har tilgang til de firesifrede feilkodene, vil koden 882C indikere en feil med begge blinklysene
pa en av sidene, mens koden 883C indikerer at en peaere har gatt.

Kontroller alle blinklyspzerer, kabler og forbindelser for begge blinklysene, og sl& deretter strammen av
og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Kortslutning i hayre kjgrelys

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en overspenning i utgangen for det hgyre
kjgrelyset.

Kontroller ledningene og forbindelsene for det hayre kjgrelyset/kjarelysene, og sla strammen av og
pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Kortslutning i hayre blinklys

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en overspenning i utgangen for det hgyre
blinklyset.

Kontroller ledningene og forbindelsene for det hgyre blinklyset/blinklysene.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.



Overspenning

Den intelligente sete-/lysmodulen (ISM) har oppdaget en overspenning i rullestolens
styreelementkrets(er).

Kontroller ledningene og forbindelsene for rullestolens styreelementer, og sla deretter strammen av og
pa.

Hvis feilen kvarstar, kontroller at styreelementmekanismene fungerer som de skal. Rullestolen kan
bruke for mye strgm dersom det er hindringer eller for mye friksjon i systemet. Kontroller ogséa at
eventuelle endestoppbrytere fungerer som de skal og at de kutter stramme til et styreelement.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Defekt kabel

Systemet har oppdaget at en av kablene som er koblet til modulene er defekte. Foreta fglgende
kontroller, og sla strammen av og pa etter hver kontroll.

Kontroller at alle koblinger er forsvarlig festet. Hvis gult er synlig, kan det indikere en darlig forbindelse.

Kontroller at ingen av kablene har tegn til skade. Hvis du har mistanke om at en kabel er skadet,
kontroller den for kontinuitet.

Hvis problemet kvarstar, skift ut en og en kabel etter tur.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Sperre aktivert

Det har oppstatt et last sperreforhold i systemet.

Arsaken til sperren kommer an pa rullestolen du arbeider med. Derimot vil typiske arsaker kan veere at
en batterilader er koblet til eller at setet er i hevet stilling. (Laft-, tilt- eller ryggreg.)

Rett opp arsaken til sperren, og sla deretter strgmmen av og pa.

Hvis feilen kvarstar og den ikke er forarsaket av et driftsforhold for rullestolen, kan en av
sperrekontaktene ha lgsnet.

Sperrene kan veere koblet til strammodulen (PM) eller den intelligente sete-/lysmodulen (ISM).
Stremmodulen er utstyrt med sperrene 2 og 3, mens ISM-modulen er utstyrt med sperrene 4 og 5.
Hvis du har tilgang til sperrenes firesifrede feilkoder som begynner med "1E", vil de to siste sifrene
representere den faktiske sperren som er aktivert. F.eks. vil feilkode 1E03 representere sperre 3. Hvis
de to siste sifrene ikke er 02, 03, 04 eller 05, er sperren sannsynligvis forarsaket av en ikke-PGDT-
modul.

Kontroller ledningene til alle sperrene og sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Systemfeil

Systemet har oppdaget en feil, men kan ikke fastsette hvilken modul som rapporterer feilen.



Kontroller alle kabler og forbindelser, og sla deretter streammen av og pa.

Hvis problemet kvarstar og systemet er utstyrt med ikke-PGDT-moduler, ma du koble fra disse
modulene og deretter sla strgammen av og pa.

Hvis dette retter opp feilen, ma du koble hver enkelt ikke-PGDT-modul tilbake i tur og orden til feilen
oppstar pa nytt. Nar den defekte modulen har blitt identifisert, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

DIME-feil

Systemet har oppdaget en identifikasjonskonflikt mellom de tilkoblede modulene.

Hvis en ny modul nettopp har blitt tilkoblet, koble fra denne modulen og sla strammen av og pa. Hvis
dette retter opp feilen, indikerer det et problem med den nye modulen

Hvis feilen kvarstar, koble fra hver modul i tur og orden og sl& deretter strammen av og pa. Nar den
defekte modulen har blitt identifisert, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Bremsefeilsporing

Bremsefeilsporing skal kun aktiveres dersom rullestolen ikke er utstyrt med magnetbremser.

Advarsel: PG Drives Technology er ikke ansvarlig for noen form for tap forarsaket av at denne
forholdsregelen ikke overholdes.

Bremsestyrke

Det er ytterst viktig at kontrollsystemet er programmert med den riktige bremsestyrken. Hvis ikke kan
det skade bremsene eller pavirke rullestolens kjgreegenskaper.

Distanse for myk stopp

Du ma sgrge for at distansen for ngdstopp er innenfor distansen som er spesifisert for det landet som
rullestolen skal brukes i. TUV Product Service (Germany) spesifiserer distansen som er oppgitt i
EN12184.

Maksimal stramgrense, @ke drivstrgm, Jke kjgretid, Temperatur for
overspenningsvern, Minimal stramgrense

Hver av disse verdiene har en maksimalt tillatt verdi. Disse maksimalverdiene er oppgitt i tabellen
nedenfor, og de vil vaere avhengige av hvilken type strammodul du arbeider med. For a finne ut
hvilken type strammodul du bruker, se de ngyaktige spesifikasjonene for enheten du programmerer.
Disse verdiene ma aldri overstiges. Hvis verdiene overstiges, vil det ugyldiggjere garantien for
strgammodulen samt pavirke systemets levetid og palitelighet.



Parameter PM60 PM80 PM120

Maksimal strgemgrense 60 A 80 A 100 A
@ke drivstrgm 60 A 80 A 120 A
@ke kjgretid - - 10 s

Temperatu_r for 60°C 60°C 60°C
overspenningsvern

Minimal stramgrense 50 A 50 A 50 A

Kompensasjon

Brukeren av programvaren er ansvarlig for at styreanordningen passer med karakteristikkene for
motoren. Hvis ikke kan det fare til redusert kontroll, som i ekstreme fall betyr at rullestolen ikke kan
styres. Dette vil igjen gjgre rullestolen farlig & bruke.

Still aldri kompensasjonen til mer enn 70 % av motstanden i motorarmaturen. Hvis denne advarselen
ikke overholdes kan det resultere i farlige innstillinger for rullestolbrukeren.

Advarsel: PG Drives Technology er ikke ansvarlig for noen form for tap forarsaket av at denne
forholdsregelen ikke overholdes.

Joystick frakoblet

Joysticken er frakoblet. Kontroller forbindelsene og prgv operasjonen pa nytt.

Midtstilling for joystick

Den vanligste arsaken til denne feilen er at joysticken (eller en annen styreenhet) ikke star i
midtstillingen nér systemet slas pa. Pass pa at joysticken star i midtstillingen nar du slar pa systemet.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Spesialutstyr frakoblet

Omni har oppdaget at spesialutstyret (SID) er frakoblet. Kontroller alle kabler og forbindelser mellom
Omni og spesialutstyret.

Hvis feilen kvarstar, kontroller at parameteren 9-Way Detect har blitt riktig innstilt for spesialutstyret
som brukes. Hvis spesialutstyret f.eks. ikke har en identifiserbar forbindelse, skal denne parameteren
deaktiveres.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Brukerknapp frakoblet

Omni har oppdaget at brukerknappen er frakoblet. Kontroller alle kabler og forbindelser mellom Omni
og brukerknappen.



Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Hvis det er ngdvendig & bruke Omni uten en tilkoblet brukerknapp, skal parameteren Switch Detect
deaktiveres. Hvis en brukerknapp ikke benyttes, skal helseterapeuten veere ansvarlig for denne
avgjgrelsen.

Advarsel: Fordi en frakoblet brukerknapp innebeerer at stolen ikke har en ngdstoppfunksjon,
anbefaler PG Drives Technology at Switch Detect alltid er aktivert. PG Drives Technology vil

ikke veere ansvarlig for noen form for tap forarsaket av andre innstillinger av denne
parameteren.

Overtrykk

Omni har oppdaget at trykket i energiomformeren for munnstykket har oversteget det maksimale
nivaet. Kontroller at brukeren benytter munnstykket pa riktig mate.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Sla stremmen av og pa

Slar strgmmen til systemet av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Sprakfeil

En av sprakfilene i strammodulen er korrupt. Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din
hjelpemiddelsentral.

Ingen utkobling funnet

Ingen utkobling funnet.
For & spore en utkobling, ma programvarengkkelen allerede vaere tilkoblet nar utkoblingen finner sted.

Sl& av systemet og gjenta prosessen som farte til utkoblingen.

M1-sensorfeil

Kontrollsystemet har oppdaget at det er et problem med tilkoblingen til kodomvandlermodulen via M1-
utgangen. Hvorvidt M1-utgangen er koblet til den hgyre eller venstre motoren, kommer an pa
konfigurasjonen av rullestolen og programmeringen av elektronikken.

Kontroller alle kabler og forbindelser mellom M1-koblingen for elektronikken, kodomvandlermodulen
og kodomvandlerkablingene, og sla deretter stremmen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.



M2-sensorfeil

Kontrollsystemet har oppdaget at det er et problem med tilkoblingen til kodomvandlermodulen via M2-
utgangen. Hvorvidt M2-utgangen er koblet til den hgyre eller venstre motoren, kommer an pa
konfigurasjonen av rullestolen og programmeringen av elektronikken.

Kontroller alle kabler og forbindelser mellom M2-koblingen for elektronikken, kodermodulen og
koderkablingene, og sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Kodeomvandlermodul frakoblet

Dette oppstar nar kontrollsystemet oppdager at kodermodulen er frakoblet.
Kontroller alle kabler og forbindelser mellom koblingen for elektronikken, kodomvandlermodulen og
koderomvandlerkablene, og sla deretter strammen av og pa.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.

Styrespakens stasjoneere tid, Styrespakens stasjonaere omrade

Verdiene til begge disse parameterne har blitt valgt av rullestolens produsent for & minimere faren for
motorskade. Ikke juster disse verdiene uten farst & radfgre med rullestolens produsent.

Warning: PGDT aksepterer ikke ansvar for tap av noe slag som skyldes justering av disse
parameterne.

Styrespakens stasjoneaere tidsavbrudd

Dette forekommer hvis styrespaken har veert stasjonaer i en lengre periode, slik at rullestolen har kjart
til den stoppet grunnet en hindring. Elektronikken vil da kutte strgmtilfgrselen, for & forhindre at
rullestolmotorene skades. Sla rullestolen av og pa for 4 tilbakestille denne tilstanden.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med din hjelpemiddelsentral.



SPANISH

Error en Modulo

Es posible que el médulo que presenta el error necesite reparacion. Verifique la conexion de todos los
cables y conectores al médulo, y apague y encienda el sistema. Si el error persiste, comuniquese con
el Servicio Técnico Autorizado.

Error en Memoria

Es posible que uno de los mddulos del sistema necesite reparacion. Verifique la conexion de todos
los cables y tomas a los modulos, y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, desconecte cada médulo de uno en uno, apagando y volviendo a encender el
sistema cada vez, para comprobar si puede determinar el problema en un médulo especifico.

Si el error se corrige al desconectar un médulo en particular, comuniquese con el Servicio Técnico
Autorizado respecto a ese mdadulo.

Si el error no se corrige al desconectar un médulo en particular, emplee la opcién de programacién de
PC R-net para reprogramar el sistema. Esta accion debe llevarse a cabo bien con: el programa actual
especifico de la silla de ruedas, o bien con el programa original del fabricante.

Si, tras la reprogramacion, el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Advertencia: Solamente un profesional del cuidado de la salud con conocimiento exhaustivo de los
sistemas de control de PGDT debe llevar a cabo la programacion del sistema. La programacién
incorrecta podria ocasionar una configuracion insegura de la silla de ruedas para el usuario. PGDT no
se harda responsable de ningln tipo de pérdida si la programacion del sistema de control se ha
alterado de los valores preestablecidos en la fabrica.

Error en Memoria de Médulo Eléctrico

Se ha detectado un error en el Médulo Eléctrico. Verifique la conexion de todos los cables y
conectores al M6dulo Eléctrico, y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, emplee la opcion de programacion de PC R-net para volver a programar el
sistema. Esta accion debe llevarse a cabo bien con: el programa actual especifico de la silla de
ruedas, o bien con el programa original del fabricante.

Si, tras la reprogramacion, el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Advertencia: Solamente un profesional del cuidado de la salud con conocimiento exhaustivo
de los sistemas de control de PGDT debe llevar a cabo la programacion del sistema. La
programacién incorrecta podria ocasionar una configuraciéon insegura de la silla de ruedas
para el usuario. PGDT no se hara responsable de ningun tipo de pérdida si la programacion del
sistema de control se ha alterado de los valores preestablecidos en la fabrica.

Error de Cal



Se ha detectado un error de calibracion. Este error podria corregirse llevando a cabo el procedimiento
de Calibracion de Joystick en OBP (programacion de tarjetas de expansion).

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Error en Joystick

El médulo que presenta el error ha detectado un fallo en el Joystick que tiene conectado. En el caso
del Modulo del Joystick, quizé esté permitido, dependiendo del acuerdo de mantenimiento realizado
con el fabricante de la silla de ruedas, reemplazar el joystick dentro del médulo del Joystick mismo. Si
esta accion esta permitida, procure seguir los procedimientos correctos de anti-estatica y calibracion.

Si no tiene permitido reemplazar el joystick, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.
En caso de que el médulo que presenta el error sea un mdédulo especifico de interfaz de control,
como el de E/S (I/O) de PGDT u Omni, entonces debe reemplazar el Dispositivo de Comando o

Entrada Especial.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Modo de Descanso

El sistema entré en descanso al permanecer inactivo durante un periodo mayor al valor programado
en el temporizador de apagado automético. Para reactivar el sistema, apaguelo y vuelva a
encenderlo.

Error en Freno - M1

El M6dulo Eléctrico ha detectado que el freno conectado mediante el puerto M1 se ha desconectado.
Si el puerto M1 pertenece al freno derecho o izquierdo, dependera de la configuracion de la silla de
ruedas y de la programacion del Médulo Eléctrico.

Asegurese de que las palancas de desembrague estén embragadas, y verifique la conexion de todos
los cables y conectores entre el conector M1 del M6dulo Eléctrico y el freno, y apague y encienda el
sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Error en Freno - M2

El M6dulo Eléctrico ha detectado que el freno conectado mediante el puerto M2 se ha desconectado.
Si el puerto M2 pertenece al freno derecho o izquierdo, dependera de la configuracién de la silla de
ruedas y de la programacion del Modulo Eléctrico.

Asegurese de que las palancas de desembrague estén embragadas, y verifique la conexion de todos
los cables y conectores entre el conector M2 del Modulo Eléctrico y el freno, y apague y encienda el
sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.



Alto Voltaje de Baterias

El mddulo que presenta el error ha detectado que el voltaje de la bateria supera los 35 V. Las causas
mas comunes de este fallo son: sobrecarga de bateria 0 mala conexién entre bateria y Médulo
Eléctrico.

Compruebe que el cargador esté funcionando de manera correcta, y verifique todos los cables y
conexiones entre la bateria y el Modulo Eléctrico.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Cargando

El mddulo que presenta este estado ha detectado que tiene un cargador conectado. Este fallo se
producira por la toma de carga externa del Médulo del Joystick o debido a que ha conectado un
cargador incorporado a la linea de CA.

Para resolver el problema, desconecte un cargador externo de la silla de ruedas, o el cargador
incorporado de la linea de CA, y apague y encienda el sistema.

Si el problema persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Bajo Voltaje de Baterias

El mdédulo que presenta el error ha detectado un bajo voltaje de bateria. El nivel de este voltaje
diferird entre los médulos, ya que cada uno tolera distintos niveles minimos.

Cargue las baterias. Si el problema persiste, verifique el estado de las baterias, de todos los cabes y
conectores conectados a ellas, y vuelva a cargarlas.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Defect Configuracion

Esto ocurre cuando el sistema detecta datos de programacion incorrectos o invalidos.

Verifique la configuracion programada del sistema, en especial, aquella en los grupos de Perfiles y
Configuracion.

Si no identifica ninguna configuracién incorrecta, guarde toda la configuracién actual en un archivo,
vuelva a programar el sistema utilizando la configuracién predeterminada por el fabricante, y apague y
encienda el sistema. Si el error persiste, es posible que el Médulo Eléctrico presente algun defecto y
debera comunicarse con el Servicio Técnico Autorizado.

Si el procedimiento anterior soluciond el error, utilice el archivo guardado y programe cada grupo de
parametros de manera individual. Si el error vuelve a producirse, habra sido causado por un
pardmetro del Ultimo grupo programado. Debera, por lo tanto, evaluar de manera exhaustiva toda la
configuracién de ese grupo.

Error en Motor - M1



El Médulo Eléctrico ha detectado que el motor conectado mediante el puerto M1 se ha desconectado.
Si el puerto M1 pertenece al motor derecho o izquierdo, dependera de la configuracién de la silla de
ruedas y de la programacion del Modulo Eléctrico.

Verifique todos los cables y conectores entre el conector M1 del M6dulo Eléctrico y el motor, y apague
y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Error en motor - M2

El M6dulo Eléctrico ha detectado que el motor conectado mediante el puerto M2 se ha desconectado.
Si el puerto M2 pertenece al motor derecho o izquierdo, dependera de la configuracién de la silla de
ruedas y de la programacion del Médulo Eléctrico.

Verifique todos los cables y conectores entre el conector M2 del Médulo Eléctrico y el motor, y apague
y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Sobrecalent (Focos)

El Médulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado que la
temperatura de sus circuitos internos de iluminacion es demasiado elevada. El ISM dejara de
suministrar energia al foco que esta absorbiendo demasiada corriente.

Verifique conectores y cableados al foco en cuestion, permita que descienda la temperatura del ISM,
y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Sobrecalent (Actuad)

El M6dulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado que la
temperatura de sus circuitos internos del actuador es demasiado elevada. El ISM dejara de
suministrar energia al canal del actuador que esta absorbiendo demasiada corriente.

Verifique conectores y cableados al canal en cuestion, deje que descienda la temperatura del ISM, y
apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, verifigue que el mecanismo del actuador esté funcionando de manera correcta. De
presentarse alguna obstruccion, o existir demasiada friccién en el sistema, se generard mas calor en
el ISM.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Corto en Foco de Freno

El M6dulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un estado de
sobrecorriente en la salida del foco del freno.

Verifique conectores y cableados al foco de freno en cuestion, y apague y encienda el sistema.



Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Corto en Foco Izq

El Médulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un estado de
sobrecorriente en la salida del foco de conduccién izquierdo.

Verifique conectores y cableados al foco de conduccién izquierdo en cuestion, y apague y encienda el
sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Corto en Foco de Indic Izq

El M6dulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un estado de
sobrecorriente en la salida del foco de indicacién izquierdo.

Verifique conectores y cableados al foco de indicacion izquierdo en cuestion, y apague y encienda el
sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Fallo en Foco de Indic

El Médulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un error en los
circuitos de los indicadores de la silla de ruedas.

Si tiene acceso a los codigos de error de cuatro digitos, el 882C sugiere que se ha perdido la
conexion a los dos indicadores de un lado en particular, y 883C sugiere que el error se ha producido
en una sola bombilla.

Verifigue cada bombilla de los indicadores, los cables y conectores a cada uno de los indicadores, y
apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Corto en Foco Derecho

El Médulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un estado de
sobrecorriente en la salida del foco de conduccién derecho.

Verifique conectores y cableados al foco de conduccidn derecho en cuestion, y apague y encienda el
sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Corto en Foco de Indic Der



El Médulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un estado de
sobrecorriente en la salida del foco de indicacion derecho.

Verifigue conectores y cableados al indicador derecho.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Sobrecorriente

El Médulo Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés) ha detectado un estado de
sobrecorriente en los circuitos del actuador de la silla de ruedas.

Verifique conectores y cableados a todos los actuadores de la silla de ruedas, y apague y encienda el
sistema.

Si el problema persiste, verifique que los mecanismos del actuador estén funcionando de manera
correcta. De presentarse alguna obstruccion o existir demasiada friccion en el sistema, se absorbera
una cantidad excesiva de corriente. Compruebe, ademas, que todos los interruptores finales estén
funcionando de manera correcta y desconecte el suministro de energia a un actuador.

Si el problema persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Cable defectuoso

El sistema ha detectado una mala conexién en uno de los cables que conecta los médulos. Realice
las siguientes verificaciones, y apague y encienda el suministro de energia tras cada una de ellas.

Compruebe que todos los conectores estén firmemente insertados. Si se visualiza una parte de la
seccién amarilla, es posible que esta sea la causa de una conexién incorrecta.

Realice una inspeccién en busca de dafios o signos visibles. Si piensa que un cable esta dafiado,
realice una prueba de continuidad.

Finalmente, si el problema persiste, intercambie cada cable, de a uno.

Si el problema persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Inhib Activa

El sistema ha detectado que se ha producido el estado de inhibicién de retencién.

El origen de la inhibicion depende de la silla de ruedas con la que esté trabajando, pero entre los
ejemplos tradicionales se incluyen: la conexién de un cargador de baterias o la posicion elevada del
asiento.

Retire la fuente probable de la inhibicion, y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, y esta seguro de que la inhibicidon no es causada por una condicion de
funcionamiento de la silla de ruedas, entonces puede deberse a que el conector de inhibicién se ha
desconectado.

Los inhibidores pueden estar conectados al Mddulo Eléctrico (PM, por su sigla en inglés) o al Médulo
Inteligente de Asiento y Luces (ISM, por su sigla en inglés). EI PM contiene los inhibidores 2 y 3,
mientras que el ISM contiene los inhibidores 4 y 5. Si tiene acceso a los codigos de error de cuatro



digitos de los inhibidores que comienzan con “1E”, entonces los ultimos dos digitos representan el
inhibidor que esta activo. Por €., el codigo de error 1E03 corresponde al inhibidor 3. Si los dltimos dos
digitos no son 02, 03, 04 6 05, entonces la inhibicion puede estar siendo causada por un médulo que
no es PGDT.

Verifique el cableado a todos los inhibidores, y apague y encienda el sistema.

Si el problema persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Error en el Sistema

El sistema ha detectado un error, pero es incapaz de determinar qué maédulo lo experimenta.
Verifique todos los cables y conexiones, y apague y encienda el sistema.

Si el problema persiste y el sistema contiene médulos que no son de PGDT, desconecte estos
modulos, y apague y encienda el sistema.

Si el error se soluciona, vuelva a conectar cada maédulo que no es de PGDT, de uno en uno, hasta
gue reaparezca el error. Una vez identificado el médulo defectuoso, comuniquese con el Servicio
Técnico Autorizado.

Si el problema persiste, se esta produciendo un error en los médulos de PGDT; comuniquese con el
Servicio Técnico Autorizado.

Error en DIME

El sistema ha detectado un conflicto de identificacion entre los médulos conectados.

Si acaba de conectar un médulo, desconéctelo, y apague y encienda el sistema. Si el error se
soluciona, entonces hay un problema con el médulo nuevo; comuniquese con el Servicio Técnico
Autorizado.

Si el error persiste, desconecte cada médulo, de a uno por vez, y apague y encienda el sistema. Una
vez identificado el médulo defectuoso, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Si no es posible identificar el médulo que esta causando el error, debera comunicarse con el Servicio
Técnico Autorizado.

Detec de Fallo en Freno

La opcidon de Detec. de Fallo en Freno solo debe estar desactivada si la silla de ruedas no cuenta con
frenos solenoides instalados.

Advertencia: PG Drives Technology no se hara responsable de ningun tipo de pérdida a causa
del incumplimiento de esta condicién.

Voltaje del Freno

Resulta fundamental que el sistema de control esté programado para funcionar con el voltaje del
freno correcto. De lo contrario, podrian producirse dafios en los frenos, o afectarse el desempefio de
la conduccion de la silla de ruedas.



indice de Detencidon Moderada

Debe asegurarse de que la distancia de la detencion de emergencia esté dentro de la especificada
para el pais en el que usara la silla de ruedas. TUV Product Service (Alemania) especifica que la
distancia es la establecida en la normativa EN12184.

Max Limite de Corriente, Corriente de Impulso Intensificada, Tiempo de
Corriente Intensificada, Temp de Corriente Regresiva, Min Limite de
Corriente

Cada uno de estos valores tiene un valor maximo permitido. Los valores maximos se muestran en la
tabla a continuacion y dependen del tipo de Mddulo Eléctrico con el que esta trabajando. Para
determinar el tipo de Médulo Eléctrico, consulte la plantilla de datos exactos para la unidad que esta
programando. Nunca deben excederse dichos valores. De lo contrario, invalidara la garantia del
Médulo Eléctrico y podria afectar la seguridad a largo plazo que otorga el sistema.

Pardmetro PM80 PM120
Méx Limite de Corriente 60 A 80 A 100 A
Corriente de Impulso Intensificada 60 A 80 A 120 A
Tiempo de Corriente Intensificada - - 10s
Temp de Corriente Regresiva 60°C 60°C 60°C
Min Limite de Corriente 50 A 50 A 50 A

Compensacion

El usuario del software se hace responsable de procurar que el control coincida con las
caracteristicas del motor. De lo contrario, las caracteristicas del control podrian verse afectadas, por
lo que en casos extremos, el vehiculo se volveria incontrolable y potencialmente inseguro.

Nunca configure la funcion de Compensacién a un porcentaje superior a 70 de la resistencia de la
armadura del motor. De no tener en cuenta esta advertencia, la configuracién podria ser insegura
para el usuario de la silla de ruedas.

Advertencia: PG Drives Technology no se hara responsable de ningun tipo de pérdida a causa
del incumplimiento de esta condicién.

Joystick Desconectado

El Joystick esta desconectado. Verifique las conexiones y vuelva a intentar esta accion.

Centrar Joystick

La causa mas probable de este error es que el joystick (u otro tipo de dispositivo de comando o
entrada) no esta en posicion central al encender el sistema. Compruebe que el joystick esté en
posicion central al encender el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el representante de mantenimiento autorizado.



SID Desconectado

El Omni ha detectado que el Dispositivo de Entrada Especial (SID, por su sigla en inglés) se ha
desconectado. Verifique todos los cables y conectores entre el Omni y el SID.

Si el error persiste, verifigue que la configuracion del parametro, Deteccion de 9 vias (9-Way Detect),
sea la apropiada para el SID en uso. Por ejemplo, si el SID no tiene vinculo detectado, entonces este
parametro deberia establecerse en Apagado (Off).

Si el error persiste, comuniquese con el representante de mantenimiento autorizado.

Interruptor de Usuario Desconectado

El Omni ha detectado que el Interruptor de Usuario se ha desconectado. Verifique todos los cables y
conectores entre el Omni y el Interruptor de Usuario.

Si el error persiste, comuniquese con el representante de mantenimiento autorizado.

Si necesita usar el Omni sin un Interruptor de Usuario conectado, el parametro, Deteccion de
Interruptor (Switch Detect), deberia establecerse en Apagado (Off). Si no se utiliza un Interruptor de
Usuario, la responsabilidad de dicha decision yace en el profesional de cuidados de la salud.
Advertencia: Debido a que un Interruptor de Usuario desconectado implica que no esta
habilitada la funcién de detencién de emergencia, PG Drives Technology recomienda que
siempre esté establecida en Encendido (On) la opcidn Deteccion de Interruptor (Switch Detect).

PG Drives Technology no se hararesponsable de ningln tipo de pérdida a causa del uso de
otra configuracion de este parametro.

Sobre Presion

El Omni ha detectado que la presion en el modo de Aspiracion y Soplido ha excedido el nivel médximo
permitido. Compruebe que el usuario esté operando el dispositivo de Aspiracion y Soplido de manera
correcta.

Si el error persiste, comuniquese con el representante de mantenimiento autorizado.

Apagado y Encendido del Sistema

Apague y encienda el suministro de energia del sistema.

Si el mensaje persiste, comuniquese con el representante de mantenimiento autorizado.

Error de Idioma

Uno de los archivos de idiomas del Médulo Eléctrico esta corrupto. Comuniquese con el
representante de mantenimiento.



Ningun Recorrido Detect

Ningun Recorrido Detectado.

Para detectar un recorrido, el Dispositivo de Proteccién de Software debe estar conectado cuando se
produce el recorrido.

Apague el sistema y repita la secuencia que condujo al recorrido.

Ningun Recorrido Detect

Ningun Recorrido Detectado.

Para detectar un recorrido, el Dispositivo de Proteccién de Software debe estar conectado cuando se
produce el recorrido.

Apague el sistema y repita la secuencia que condujo al recorrido.

Error Sensor M1

El sistema de control ha detectado un problema al conectarse con el Médulo de codificacion por
medio de su puerto de salida M1. Si el puerto M1 pertenece al motor derecho o izquierdo, dependera
de la configuracién de la silla de ruedas y de la programacion del Médulo Eléctrico.

Verifique todos los cables y conexiones entre el conector M1 del M6dulo eléctrico, el Modulo de
codificacion y el cableado del codificador, y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Error Sensor M2

El sistema de control ha detectado un problema al conectarse con el Médulo de codificacion por
medio de su puerto de salida M2. Si el puerto M2 pertenece al motor derecho o izquierdo, dependera
de la configuracién de la silla de ruedas y de la programacion del Médulo Eléctrico.

Verifique todos los cables y conexiones entre el conector M2 del Modulo eléctrico, el Médulo de
codificacion y el cableado del codificador, y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.

Modulo de Codificacion Desconectado

Esto ocurre cuando el sistema de control detecta una desconexién del Médulo de codificacion.
Verifique todos los cables y conexiones entre el conector del Mddulo eléctrico, el Modulo de
codificacion y el cableado del codificador, y apague y encienda el sistema.

Si el error persiste, comuniquese con el Servicio Técnico Autorizado.



Tiempo detenido del joystick, Rango de detencion del joystick

El fabricante de la silla de ruedas ha seleccionado los valores de estos dos parametros a fin de
minimizar posibles dafios en el motor. No ajuste estos valores sin antes consultar con el fabricante de
la silla de ruedas.

Warning: PGDT no se hara responsable de ningun tipo de pérdida a causa del ajuste de estos
parametros.

Tiempo desconexion del joystick

Esto ocurre cuando el joystick ha estado parado durante un periodo de tiempo excesivo, de modo que
el sistema ha asumido un estado de bloqueo. En este caso, el control cortara el suministro de energia
para evitar posibles dafios en los motores de la silla de ruedas. Para eliminar este estado, apague y
encienda el suministro de energia.

Si el estado de bloqueo persiste, comuniquese con el representante de mantenimiento autorizado.



SWEDISH

Modulfel

Modulen som rapporterar felet kan vara i behov av reparation. Kontrollera alla modulens kablar och
anslutningar, stang av strommen och sla pa den igen. Om felet kvarstar — kontakta Sunrise Medical.

Minnesfel

Nagon av modulerna i systemet kan vara i behov av reparation. Kontrollera alla modulernas kablar
och anslutningar, stang av strommen och sla pa den igen.

Om felet kvarstar — koppla frdn modulerna en i taget — sla av och pa strémmen varje gang — for att se
om problemet kan isoleras till en viss modul.

Om felet avhjalps genom frankoppling av en viss modul — kontakta Sunrise Medical angaende den
modulen.

Om felet inte kan avhjalpas genom frankoppling av enskilda moduler — programmera om systemet
med R-net-PC-programmeraren. Darvid kan du anvanda antingen det aktuella, specifika programmet
for rullstolen eller tillverkarens originalprogram.

Om felet kvarstar efter omprogrammeringen — kontakta Sunrise Medical.
Varning: Programmering bor endast utforas av utbildad vardpersonal med gedigen kunskap om
PGDT-styrsystem. Felaktig programmering kan resultera i rullstolsinstélliningar som ar farliga for

anvandaren. PGDT tar ej pa sig nagot ansvar for skador som kan uppsta om installningar i
styrsystemet dndras fran de forinstallda fabriksvardena.

Minnesfel i el-modul

Ett fel har upptackts i el-modulen. Kontrollera alla el-modulens kablar och anslutningar, stang av
strommen och sla pa den igen.

Om felet kvarstar — programmera om systemet med R-net-PC-programmeraren. Darvid anvander du
antingen det aktuella, specifika programmet for rullstolen eller tillverkarens originalprogram.

Om felet kvarstar efter omprogrammeringen — kontakta serviceombudet.
Varning: Programmering bor endast utféras av utbildad vardpersonal med gedigen kunskap
om PGDT-styrsystem. Felaktig programmering kan resultera i rullstolsinstallningar som ar

farliga for anvandaren. PGDT tar ej pa sig nagot ansvar for skador som kan uppstd om
installningar i styrsystemet andras fran de forinstallda fabriksvardena.

Kal. fel



Ett kalibreringsfel har upptackts. Det kan ga att rensa detta fel genom att utféra en
styrspakskalibrering via "on-board"-programmering.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Styrspaksfel

Modulen som rapporterar felet har upptéckt ett fel pa en ansluten styrspak. Nar det galler
styrspaksmodulen kan det handa, beroende pa hur ditt serviceavtal med rullstolstillverkaren ser ut, att
du har tillatelse att byta ut styrspaken som tillh6r styrspaksmodulen. Om du har tillatelse till det, folj da
noga rutinerna for statisk laddningsavledning samt kalibrering.

Om du inte har tillatelse att byta ut styrspaken — kontakta serviceombudet.

Om det ar en specialstyrningsmodul, exempelvis av typen Omni eller PGDT 1/O modul, som
rapporterar felet, bor specialstyrningens inmatningsenhet bytas ut.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Systemet i standby

Systemet har gatt ned i standby efter att ha varit inaktivt langre tid an standby-timerns installning
medger. Du startar upp systemet igen genom att sla av och pa strommen.

Bromsfel: M1

El-modulen har upptéckt att bromsen ansluten till dess M1-utgang har kopplats fran. Huruvida M1-
utgdngen anvands for vanster eller hdger broms beror pa rullstolens konfiguration samt hur el-
modulen &r programmerad.

Se till att inga frikopplingsspakar &r urkopplade, kontrollera aven alla kablar och anslutningar mellan
el-modulens M1-utgang och bromsen, och sla sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Bromsfel: M2

El-modulen har upptéckt att bromsen ansluten till dess M2-utgang har kopplats fran. Huruvida M1-
utgdngen anvands for vanster eller héger broms beror pa rullstolens konfiguration samt hur el-
modulen &r programmerad.

Se till att inga frikopplingsspakar &r urkopplade, kontrollera &ven alla kablar och anslutningar mellan
el-modulens M2-utgdng och bromsen, och sla sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

HOg batterispanning



Modulen som rapporterar felet har upptackt att batterispanningen stigit till ver 35 V. De vanligaste
orsakerna till detta problem ar éverladdat batteri alternativt dalig kontakt mellan batteri och el-modul.

Se till att laddaren fungerar som den ska och kontrollera alla kablar och anslutningar mellan batteriet
och el-modulen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Laddar

Modulen som rapporterar detta tillstdnd har upptackt att en laddare ar ansluten till den. Anslutningen
har antingen skett via det externa laddningsuttaget pa styrspaksmodulen, eller sa har stolens egen
laddare anslutits till elnatet.

Du rensar felmeddelandet genom att koppla bort den externa laddaren fran rullstolen eller stolens
egna laddare fran elnatet. Sla sedan av och pa strommen.

Om tillstdndet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Lag batterispanning

Modulen som rapporterar felet har upptackt en alltfor 1ag batterispanning. Vad som &r en alltfor lag
spanning varierar mellan olika moduler, eftersom deras tolerans for laga spanningar skiljer sig at.

Ladda batterierna. Om problemet kvarstar — kontrollera skicket pa batterierna samt alla deras kablar
och anslutningar, och ladda dem sedan.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Felaktiga installningar

Detta meddelande visas nar systemet detekterar felaktiga eller ogiltiga programinstéliningar.
Kontrollera systemets instéllningar, sarskilt i profil- och konfiguration-grupperna.

Om du inte hittar nagra installningar som verkar vara felaktiga — spara alla de aktuella instéllningarna i
en fil och programmera sedan om systemet med tillverkarens originalinstallningar. Sla till slut av och
pa strommen. Om felet kvarstar kan el-modulen vara trasig och du bor kontakta Sunrise Medical.

Om felet avhjalptes genom proceduren ovan, anvand da den sparade filen och programmera varje
grupp av parametrar for sig. Nar felet dyker upp nasta gang, har det orsakats av en parameter i den
senast programmerade gruppen. Du bor darfor granska samtliga parametrar i den gruppen noga.

Motorfel: M1

El-modulen har upptackt att motorn ansluten till dess M1-utgang har kopplats fran. Huruvida M1-
utgdngen anvands for vanster eller hdger motor beror pé rullstolens konfiguration samt hur el-modulen
ar programmerad.

Kontrollera dven alla kablar och anslutningar mellan el-modulens M1-utgang och motorn, och sla
sedan av och pa strémmen.



Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Motorfel: M2

El-modulen har upptéckt att motorn ansluten till dess M2-utgang har kopplats fran. Huruvida M2-
utgdngen anvands for vanster eller hoger motor beror pa rullstolens konfiguration samt hur el-modulen
ar programmerad.

Kontrollera aven alla kablar och anslutningar mellan el-modulens M2-utgdng och motorn, och sla
sedan av och pé strémmen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Overhettn. (Lampor)

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptéackt att dess interna belysningskretsar ar
Overhettade ISM-modulen bryter strommen till lampan som dragit for mycket strém.

Kontrollera den aktuella lampans kablar och kontakter och &t ISM-modulen svalna. Sl& sedan av och
pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Overhettn. (St.don)

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt att dess interna stalldonskretsar ar
Overhettade. ISM-modulen bryter strommen till den 6verhettade stéalldonskanalen.

Kontrollera den aktuella kanalens kablar och kontakter och Iat ISM-modulen svalna. SI& sedan av och
pa strommen.

Om felet kvarstar — kontrollera sa att stalldonsmekanismen &r i funktionellt skick. Om nagonting hakat
upp sig, eller om det finns fér mycket friktion i systemet, kommer det att genereras mer varme inuti
ISM-modulen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kortsl. bromsljus

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt ett dverstromstillstand i en av
bromsljusutgéngarna.

Kontrollera bromsljusets kablar och kontakter. SI& sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kortsl. va stralk.



Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt ett Gverstromstillstand pa en av
vanstersidans stralkastarutgangar.

Kontrollera vanstersidans stralkastares kablar och kontakter. Sla sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kortsl. va blinker

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt ett 6verstromstillstand i vanstersidans
blinkersutgang.

Kontrollera vanstersidans blinkers kablar och kontakter. Sl& sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Fel: blinkerslampa

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptéackt ett fel i en av rullstolens
blinkerskretsar.

Ifall du har tillgang till de fyrsiffriga felkoderna: 882C indikerar att anslutningen till bagge blinkers pa en
viss sida har brutits, och 883C tyder pa problem med endast en lampa.

Kontrollera samtliga blinkerslampor samt kablar och anslutningar till samtliga blinkers. Sla sedan av
och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kortsl. ho stralk.

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt ett dverstromstillstand i en av
hogersidans stralkastarutgangar.

Kontrollera hogersidans stralkastares kablar och kontakter. Sla sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kortsl. ho blinker

Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt ett dverstromstillstand i hogersidans
blinkersutgang.

Kontrollera kablar och anslutningar till hdgersidans blinkers.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Overstrom



Den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM) har upptackt ett dverstromstillstand i rullstolens
stélldonskretsar.

Kontrollera samtliga stalldonskretsars kablar och kontakter. Sla sedan av och pa strommen.

Om problemet kvarstar — kontrollera sa att stalldonsmekanismerna ar i funktionellt skick. Om
nagonting hakat upp sig, eller om det finns for mycket friktion i systemet, kan problem med éverstrom
uppsta. Kontrollera aven att eventuella &ndstoppbrytare fungerar normalt samt bryt strdmmen till ett
stalldon.

Om problemet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kabelfel

Systemet har upptéckt ett kontaktfel i en av kablarna som kopplar samman modulerna. Utfér féljande
kontroller, och sla av och pa strdmmen efter var och en.

Kontrollera att alla kontakter &r ordentligt isatta. Om lite gult &r synligt kan det handa att det inte blir
ordentlig kontakt.

Kontrollera alla kablar for synliga tecken pa slitage. Om du misstanker att en ledning kan vara skadad
— testa den sa den &r hel och inte bruten.

Slutligen, om problemet kvarstar, byt ut kablarna en efter en.

Om problemet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Sparr aktiv

Systemet har upptéckt ett aktivt sparrtillstand.

Sparrorsaken beror pa vilken rullstol du arbetar med, men det har intraffar ofta vid exempelvis
inkoppling av batteriladdare eller nar sitsen befinner sig i upphojt lage.

Undanrdj sannolika sparrorsaker, stang av strommen och sla pa den igen.

Om felet kvarstar, och du ar saker pa att sparrtillstandet inte orsakats av nagon av rullstolens el-
funktioner, kan det handa att det &ar en sparrkontakt som har lossnat.

Spérrar kan vara anslutna till el-modulen eller den intelligenta sits- och belysningsmodulen (ISM).
Sparrarna 2 och 3 finns i el-modulen, medan sparrarna 4 och 5 finns i ISM. Ifall du har tillgang till de
fyrsiffriga sparrfelkoderna som borjar med "1E": de tva sista siffrorna betecknar den spérr som for
tillfallet ar aktiverad. Exempel: felkoden 1E03 har att géra med sparr 3. Om de tva sista siffrorna inte
ar 02, 03, 04 eller 05 orsakas spéarrningen troligen av en modul av annat fabrikat an PGDT.
Kontrollera ledningarna till samtliga sparrar och sla av och pa strommen.

Om problemet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Systemfel

Systemet har upptéckt ett fel, men kan inte avgéra vilken modul som rapporterar felet.

Kontrollera alla kablar och anslutningar, stang av strommen och sl& pa den igen.



Om problemet kvarstar, och det finns moduler av andra fabrikat &n PGDT i systemet — koppla fran
tredjepartsmodulerna och sla av och pa strommen.

Om felet avhjalpts i och med detta — ateranslut tredjepartsmodulerna en i taget tills felet uppstar igen.
Kontakta Sunrise Medical nar du hittat den felaktiga modulen.

Om felet kvarstar sitter felet i en av PGDT-modulerna och du bor kontakta serviceombudet.

DIME-fel

Systemet har upptéckt en identitetskonflikt mellan de anslutna modulerna.

Om en ny modul just har anslutits — koppla bort den igen och sl& av och pa strommen. Om felet
darmed avhjalps ligger felet i den nya modulen och du bor kontakta Sunrise Medical.

Om felet kvarstar, koppla bort modulerna i tur och ordning och sla av och pa strommen efter varje
steg. Kontakta Sunrise Medical nér du hittat den felaktiga modulen.

Om du inte kunnat avgora vilken modul som orsakar felet bor du kontakta serviceombudet.

Bromsfelavkanning

Bromsfelavkanningen boér aldrig stdngas av annat &n om rullstolen saknar elektromagnetiska bromsar.

Varning: PG Drives Technology tar inte pa sig ndgot som helst ansvar for skador som kan
uppsta pa grund av att detta villkor ej uppfylits.

Bromsspénning

Det ar av storsta vikt att ratt bromsspanning programmeras in i styrsystemet. Annars kan bromsarna ta
skada och rullstolens korformaga paverkas.

Mjukstopphast.

Du méste forsékra dig om att nodbromsstrackan haller sig inom de granser som galler i landet dar
rullstolen ska anvandas. Tyska TUV Product Service slar fast att strackan ska sa lang som det anges i
EN12184.

Ovre stromgrans, Extra motorstrém, Extra kortid, Strombegr. Temp,
Undre stromgrans

Alla dessa parametrar har ett 6vre gransvarde. Dessa gransvarden visas i tabellen nedan och beror
pa vilken typ av el-modul du arbetar med. Vilken typ av el-modul det ror sig om kan du se i databladet
for den enhet som du programmerar. Dessa varden bor ej dverskridas. Om sa sker upphor el-
modulens garanti att galla, och systemets langsiktiga tillférlitlighet kan komma att paverkas.

Parameter PM60 PM80 PM120
Ovre stromgrans 60 A 80 A 100 A




Extra motorstrom 60 A 80 A 120 A
Extra kortid - - 10 s

Strombegr. temp 60°C 60°C 60°C
Undre stromgréans 50 A 50 A 50 A

Kompensation

Den som anvander programvaran ansvarar for att elektroniken stélls in for ratt motortyp. Om detta gj
gors kan resultatet bli forsamrade styregenskaper och i extremfallet kan fordonet bli okontrollerbart
och riskabelt att framfora.

Stall inte in en kompensation storre &n 70 % av motorns rotormotstand. Det kan resultera i
rullstolsinstallningar som ar farliga for anvandaren.

Varning: PG Drives Technology tar inte pa sig ndgot som helst ansvar for skador som kan
uppsta pa grund av att detta villkor ej uppfylits.

Styrspak frankopplad

Styrspaken ar frankopplad. Kontrollera anslutningarna och upprepa sedan kommandot.

Centrera styrspak

Den mest troliga orsaken till detta fel ar att styrspaken (eller annan inmatningsenhet) inte varit
centrerad nar systemet slogs pa. Se till att styrspaken stér i sitt centrum nar du slar pa systemet.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

SID frankopplad

Omni-enheten har upptéckt att specialstyrningens inmatningsenhet (SID) har kopplats fran. Kontrollera
alla kablar och anslutningar mellan Omni- och SID-enheterna.

Om felet kvarstar — kontrollera att installningen for parametern 9-vagsdetektering ar lamplig med tanke
pa den SID som anvands. Om till exempel SID-enheten saknar detektionslank, ska denna parameter
stéallas till "Av".

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Anvandarbrytare frankopplad

Omni-enheten har upptackt att anvandarbrytaren har kopplats fran. Kontrollera alla kablar och
anslutningar mellan Omni- och anvéndarbrytarenheterna.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.
Om Omni-enheten ska anvandas utan nagon anvandarbrytare ansluten, bér parametern

Brytardetektion stéllas till "Av". Beslutet samt ansvaret for att inte anvanda anvandarbrytare bér
overlatas till utbildad vardpersonal.



Varning: D& en frAnkopplad anvandarbrytare innebar att det inte finns ndgon
nddstoppfunktion, rekommenderar PG Drives Technology att Brytardetektion i sa fall alltid ska
vara stalld till "Pa&". PG Drives Technology tar inte pa sig ndgot som helst ansvar for skador
som kan uppsta p& grund av nagon annan instéllning av denna parameter.

Overtryck

Omni-enheten har upptackt att trycket pa sug & blas-omvandlaren har dverskridit hogsta tillatna niva.
Kontrollera att sug & blas-enheten anvands korrekt.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Sla av och pa

Sl& av och pa strommen till systemet.

Om meddelandet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Sprakfel

Fel p& ndgon av sprékfilerna i el-modulen. Kontakta serviceombudet.

Inget fel upptackt

Inget fel upptéackt.
For att dongeln ska upptacka en tripp maste den ha varit ansluten felet agde rum.

Stang av systemet och upprepa sekvensen som ledde fram till felet.

Givarfel: M1

Kontrollsystemet har detekterat ett problem med anslutningen till kodomvandlarmodulen via M1-
utgéngen. Huruvida M1-utgdngen anvands for vanster eller hdger motor beror pa rullstolens
konfiguration samt hur el-modulen &r programmerad.

Kontrollera alla kablar och anslutningar mellan el-modulens M1-utgéng och kodomvandlarmodul samt
évriga kablar anslutna till kodomvandlaren, och sl& sedan av och pa strémmen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Givarfel; M2



Kontrollsystemet har detekterat ett problem med anslutningen till kodomvandlarmodulen via M2-
utgdngen. Huruvida M2-utgangen anvands for vanster eller hdger motor beror pa rullstolens
konfiguration samt hur el-modulen &r programmerad.

Kontrollera alla kablar och anslutningar mellan el-modulens M2-utgang och kodomvandlarmodul samt
samt dvriga kablar anslutna till kodomvandlaren, och sla sedan av och pa strommen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Kodomvandlarmodul bortkopplad

Detta meddelande visas nar styrsystemet detekterar att kodomvandlarmodulen har kopplats bort.
Kontrollera alla kablar och anslutningar mellan el-modulens utgang och kodomvandlarmodul samt
samt 6vriga kablar anslutna till kodomvandlaren, och sla sedan av och pa strémmen.

Om felet kvarstar — kontakta serviceombudet.

Stationar styrspakstid, Stationart styrspaksomfang

Vardena for bada dessa parametrar har valts av rullstolens tillverkare for att minimera risken for
motorskada. Justera inte dessa varden utan att konsultera rullstolens tillverkare.

Warning: PGDT accepterar inget ansvar for forluster av nagot slag som resultat av justering av dessa
parametrar.

Stationar styrspakstimeout

Detta intraffar nar styrspaken har varit stationar under en éverdriven tidsperiod, sa att ett uppehall kan
forvantas. | detta fall stanger kontrollenheten av strommen for att forebygga méjlig skada pa rullstolens
motorer. For att avsluta detta lage, sla av och sedan pé strommen.

Om problemet kvarstar, kontakta din serviceagent.

AB Last sits Timeout

Staller in en time-out funktion nar tilldelningsbara knappar anvands for lasbar sitskontroll.



DANISH

Modulfejl

Det modul, fejlmeddelelsen stammer fra, skal muligvis repareres. Kontrollér alle de kabler og
konnektorer, der er tilsluttet modulet, og sluk og teend sa for strammen. Kontakt dit servicecenter, hvis
fejlen fortsat konstateres.

Hukommelsesfejl

Et af modulerne i systemet skal muligvis repareres. Kontrollér alle de kabler og konnektorer, der er
tilsluttet modulerne, og sluk og teend sa for strammen.

Huvis fejlen fortsat konstateres, skal hvert modul kobles fra efter tur. Sluk og teend for systemet efter
hver frakobling for at se, om problemet kan lokaliseres i et bestemt modul.

Hvis fejlen udbedres, nar et bestemt modul kobles fra, skal du kontakte dit servicecenter angaende
reparation af det pagaeldende modul.

Hvis fejlen ikke kan udbedres ved at koble et bestemt modul fra, skal systemet genprogrammeres ved
hjeelp af en R-net PC-Programmer. Genprogrammeringen skal foretages enten med det aktuelle,
specifikke program for den pageeldende karestol, eller med producentens originale program.

Huvis fejlen fortsat konstateres efter udfart genprogrammering, skal du kontakte dit servicecenter.

Advarsel: Programmering bgr kun foretages af henvisningsansvarlige eller andre sundhedsfaglige
personer med indgaende kendskab til PGDT-kontrolsystemer. Forkert programmering kan medfare, at
karestolen indstilles p& en made, der ikke frembyder den forngdne sikkerhed for brugeren. PGDT
patager sig intet ansvar for nogen form for tab, der matte opsta, safremt kontrolsystemets
programmering aendres i forhold til de veerdier, der er indstillet fra fabrikkens side.

Hukommelsesfejl i stramforsyningsmodulet

Der er konstateret en fejl i stramforsyningsmodulet. Kontrollér alle de kabler og konnektorer, der er
tilsluttet stramforsyningsmodulet, og sluk og teend sa for strammen.

Hvis fejlen fortsat konstateres, skal systemet genprogrammeres ved hjeelp af en R-net PC-
Programmer. Genprogrammeringen skal foretages enten med det aktuelle, specifikke program for den
pageeldende karestol, eller med producentens originale program.

Huvis fejlen fortsat konstateres efter udfart genprogrammering, skal du kontakte dit servicecenter.

Advarsel: Programmering bgr kun foretages af henvisningsansvarlige eller andre
sundhedsfaglige personer med indg&ende kendskab til PGDT-kontrolsystemer. Forkert
programmering kan medfare, at karestolen indstilles pa en made, der ikke frembyder den
forngdne sikkerhed for brugeren. PGDT patager sig intet ansvar for nogen form for tab, der
matte opsta, safremt kontrolsystemets programmering sndres i forhold til de vaerdier, der er
indstillet fra fabrikkens side.



Kalibreringsfejl

Der er konstateret en kalibreringsfejl. Denne fejl kan muligvis udbedres ved at udfgre proceduren for
joystickkalibrering som led i den interne programmering.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Joystickfejl

Det modul, fejlmeddelelsen stammer fra, har konstateret en fejl i det joystick, der er tilsluttet modulet.
Hvad joystickmodulet angar, er det muligvis tilladt, alt efter hvilken serviceaftale du har indgaet med
karestolsfabrikanten, at du udskifter selve joysticket i joystickmodulet. Hvis dette er tilladt, skal du
sgrge for at fglge de rette antistatiske og kalibreringsmaessige procedurer.

Kontakt dit servicecenter, hvis du ikke har tilladelse til at udskifte joysticket.

Hvis fejlen konstateres i greenseflademoduler til kontrolenheder med specialfunktioner, f.eks. Omni-
modulet eller PGDT I/O-modulet, skal input-enheden til specialfunktioner udskiftes.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Dvaletilstand

Systemet er i dvaletilstand, fordi det har veeret inaktivt i et tidsrum, der er leengere end dvale-timerens
indstillede veerdi. Systemet saettes i aktiv tilstand igen ved at slukke og teende for strammen.

M1 Bremsefejl

Strgmforsyningsmodulet har konstateret, at bremsen tilsluttet via modulets M1-udgang er koblet fra.
Hvorvidt M1-udgangen hgrer til hgjre eller venstre bremse afhaenger af kgrestolens konfiguration samt
stramforsyningsmodulets programmering.

Se efter, at frihjulsmekanismens handtag ikke er udlgst, og kontrollér alle kabler og forbindelser
mellem stremforsyningsmodulets M1-konnektor og bremsen. Sluk og teend sa for strgammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

M2 Bremsefejl

Stremforsyningsmodulet har konstateret, at bremsen tilsluttet via modulets M2-udgang er koblet fra.
Hvorvidt M2-udgangen hgrer til hgjre eller venstre bremse afhaenger af kagrestolens konfiguration samt
stramforsyningsmodulets programmering.

Se efter, at frihjulsmekanismens handtag ikke er udlgst, og kontrollér alle kabler og forbindelser
mellem stremforsyningsmodulets M2-konnektor og bremsen. Sluk og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.



Hgj batterispaending

Det modul, fejlmeddelelsen stammer fra, har konstateret, at batterispaendingen er hgjere end 35 V.
Det skyldes som oftest, at batteriet er overopladet, eller at der er darlige forbindelser mellem batteriet
og stramforsyningsmodulet.

Se efter, at opladeren fungerer korrekt, og kontrollér alle kabler og forbindelser mellem batteriet og
stramforsyningsmodulet.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Opladning

Det modul, meddelelsen stammer fra, har konstateret, at en oplader er tilsluttet det pageeldende
modul. Det skyldes enten, at en oplader er sat til det eksterne opladerstik p& joystickmodulet, eller at
en intern oplader er sluttet til netledningen.

Meddelelsen slettes ved, at man kobler den eksterne oplader fra kgrestolen eller den interne oplader
fra netledningen, hvorefter der slukkes og teendes for systemet.

Kontakt dit servicecenter, hvis meddelelsen fortsat vises.

Lav batterispaending

Det modul, fejlmeddelelsen stammer fra, har konstateret, at batterispaendingen er for lav. Det
ngjagtige speendingsniveau, som udlgser denne meddelelse, er forskelligt fra modul til modul, da de
har forskellige minimumsniveauer.

Oplad batterierne. Hvis problemet fortsat opstar, skal du kontrollere, om batterierne og alle kabler og
konnektorer med batteritilslutning er i funktionsdygtig stand. Genoplad derefter batterierne.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Forkerte indstillinger

Denne meddelelse vises, nar systemet konstaterer forkerte eller ugyldige programmeringsdata.

Kontrollér de indstillinger, der er programmeret for systemet, og veer saerligt opmaerksom péa
indstillingerne i grupperne Profiler og Konfiguration.

Hvis du ikke kan lokalisere de indstillinger, som muligvis er forkerte, skal du gemme alle de aktuelle
indstillinger i en fil og derefter genprogrammere systemet ved hjeelp af producentens
standardindstillinger. Sluk og teend sa for strammen. Hvis fejlen fortsat konstateres, kan det skyldes,
at stramforsyningsmodulet er defekt. Kontakt i givet fald dit servicecenter.

Hvis du lgste problemet ved at falge proceduren ovenfor, skal du bruge den gemte fil til at
programmere hver gruppe parametre for sig. Nar fejlen opstar igen, kan du veere sikker p3, at den
skyldes et parameter i den sidste gruppe, der blev programmeret. Du skal derfor undersgge alle
indstillingerne i den pageeldende gruppe seerligt grundigt.



M1 Motorfejl

Strgmforsyningsmodulet har konstateret, at motoren tilsluttet via modulets M1-udgang er koblet fra.
Hvorvidt M1-udgangen hgrer til hgjre eller venstre motor afheenger af kagrestolens konfiguration samt
stramforsyningsmodulets programmering.

Kontrollér alle kabler og forbindelser mellem stramforsyningsmodulets M1-konnektor og motoren. Sluk
og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

M2 Motorfejl

Stremforsyningsmodulet har konstateret, at motoren tilsluttet via modulets M2-udgang er koblet fra.
Hvorvidt M2-udgangen hgrer til hgjre eller venstre motor afheenger af karestolens konfiguration samt
stramforsyningsmodulets programmering.

Kontrollér alle kabler og forbindelser mellem stramforsyningsmodulets M2-konnektor og motoren. Sluk
og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Overophedning (lygter)

Det intelligente seede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret, at et eller flere interne lygtekredslgb i
modulet er overophedet. IS-modulet slar automatisk den lygte fra, der treekker for meget strgm.

Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet den pagaeldende lygte, og lad 1S-modulet kgle
af. Sluk og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Overophedning (aktuatorer)

Det intelligente saede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret, at et eller flere interne aktuatorkredslgb
i modulet er overophedet. IS-modulet slar automatisk den aktuatorkanal fra, der traekker for meget
strgm.

Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet den pageeldende kanal, og lad IS-modulet kgle
af. Sluk og teend s& for strammen.

Hvis fejlen fortsat konstateres, skal du se efter, om aktuatormekanismen er i funktionsdygtig stand.
Evt. blokeringer eller for meget gnidningsmodstand i systemet vil betyde, at der udvikles yderligere
varme i IS-modulets interne dele.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Kortslutning i bremselygte

Det intelligente ssede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret overspeending i en eller flere
bremselygteudgange.



Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet bremselygten/bremselygterne, og sluk og teend
sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Kortslutning i venstre lygte

Det intelligente saede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret overspeending i en eller flere
kgrelygteudgange i venstre side.

Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet karelygten/karelygterne i venstre side, og sluk
og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Kortslutning i V blinklys

Det intelligente ssede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret overspaending i blinklysudgangen i
venstre side.

Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet blinklyset/blinklysene i venstre side, og sluk og
teend sa for strgammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.
Fejl i blinklys

Det intelligente saede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret en fejl i kredslgbene til karestolens
blinklys.

Hvis du har adgang til de firecifrede koder, betyder 882C, at der er svigtende forbindelse til begge
blinklys i en bestemt side, mens 883C betyder, at der kun er fejl i en enkelt paere.

Kontrollér alle blinklysenes paerer samt de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet hvert blinklys, og
sluk og teend s& for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Kortslutning i hgjre lygte

Det intelligente seede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret overspaending i en eller flere
karelygteudgange i hgjre side.

Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet karelygten/kgrelygterne i hgjre side, og sluk og
teend sa for stremmen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.



Kortslutning i H blinklys

Det intelligente seede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret overspeending i blinklysudgangen i
hgijre side.

Kontrollér de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet blinklyset/blinklysene i hgjre side, og sluk og
teend sa for strgammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Overspaending

Det intelligente seede/lygtemodul (IS-modulet) har konstateret overspaending i et eller flere kredslgb til
kgrestolens aktuatorer.

Kontrollér alle de ledninger og konnektorer, der er tilsluttet karestolens aktuatorer, og sluk og teend sa
for strammen.

Hvis problemet fortsat konstateres, skal du se efter, om aktuatormekanismerne er i funktionsdygtig
stand. Evt. blokeringer eller for meget gnidningsmodstand i systemet vil betyde, at der traekkes for
meget strgm. Kontrollér ogsa, om evt. endestopskontakter funger korrekt, sa de afbryder
stramtilfarslen til en aktuator.

Kontakt dit servicecenter, hvis problemet fortsat konstateres.

Darlig kabelforbindelse

Systemet har konstateret, at der en darlig forbindelse i et af de kabler, som kobler modulerne
sammen. Udfgr nedenstaende eftersyn, og serg for at slukke og teende for strammen efter hvert af
dem.

Se efter, om alle konnektorer er skubbet helt pa plads. Hvis man kan se noget af den gule del, er der
muligvis ikke ordentlig forbindelse.

Undersgag alle kabler for tegn pa synlige skader. Hvis du mener, at et kabel kan veere beskadiget, skal
du afprgve kablets gennemgang.

En sidste mulighed, hvis ovenstaende ikke lgser problemet, er at bytte om pa hvert kabel efter tur.

Kontakt dit servicecenter, hvis problemet fortsat konstateres.

Speerretilstand aktiv

Systemet har konstateret, at der er opstaet en fastlast spaerretilstand.

Arsagen til speerretilstanden afhaenger af den type karestol, du arbejder pd, men den kan typisk
skyldes, at der tilsluttes en batterioplader, eller at seedet indstilles i en haevet position.

Fjern den mulige kilde til speerretilstanden, og sluk og teend sa for strammen.

Hvis fejlen fortsat konstateres, og du er helt sikker pd, at speerretilstanden ikke er opstaet pa grund af
karestolens betjeningsforhold, kan den skyldes, at en spaerrekonnektor/et sikkerhedsstik er koblet fra.



Sikkerhedsstik kan veere tilsluttet stramforsyningsmodulet (S-modulet) eller det intelligente
seede/lygtemodul (IS-modulet). S-modulet omfatter sikkerhedsstik nr. 2 og 3, mens IS-modulet
omfatter sikkerhedsstik nr. 4 og 5. Hvis du har adgang til sikkerhedsstikkenes firecifrede fejlkoder, der
begynder med “1E”, kan du ud fra de to sidste cifre i koden aflaese hvilket sikkerhedsstik, der er aktivt.
F.eks. har fejlkode 1EO03 relation til sikkerhedsstik nr. 3. Hvis de to sidste cifre ikke er enten 02, 03, 04
eller 05, skyldes speerretilstanden formentlig et modul af et andet fabrikat end PGDT.

Kontrollér ledningsforbindelserne til alle sikkerhedsstik, og sluk og teend sa for stremmen.

Kontakt dit servicecenter, hvis problemet fortsat konstateres.

Systemfejl

Systemet har konstateret en fejl, men kan ikke fastsla, hvilket modul fejlmeddelelsen stammer fra.
Kontrollér alle kabler og forbindelser, og sluk og teend sa for strammen.

Hvis problemet fortsat konstateres, og systemet omfatter moduler af et andet fabrikat end PGDT, skal
disse moduler kobles fra. Sluk og teend sa for strammen.

Hvis fejlmeddelelsen dermed slettes, skal hvert af de moduler, der ikke stammer fra PGDT, kobles til
efter tur, indtil meddelelsen vises igen. Kontakt dit servicecenter, nar du har fastslaet, hvilket modul
der er defekt.

Hvis problemet fortsat konstateres, er der fejl i et af PGDT-modulerne. Kontakt i givet fald dit
servicecenter.

DIME-fejl

Systemet har konstateret, at der er identificeringskonflikt mellem de moduler, der er forbundet med
hinanden.

Hvis et nyt modul netop er tilsluttet, skal det kobles fra. Sluk og teend s& for strammen. Hvis
fejlmeddelelsen dermed slettes, skyldes problemet det nye modul. Kontakt i givet fald dit
servicecenter.

Hvis fejlen fortsat konstateres, skal hvert modul kobles fra efter tur. Sluk og teend for streammen efter
hver frakobling. Kontakt dit servicecenter, nar du har fastslaet, hvilket modul der er defekt.

Du bar ligeledes kontakte dit servicecenter, hvis det ikke er muligt at fastsla, hvilket modul
fejlmeddelelsen stammer fra.

Sporing af bremsefejl

Uanset omsteendighederne bar sporing af bremsefejl kun slas fra, safremt karestolen IKKE er udstyret
med elektromagnetiske bremser.

Advarsel: PG Drives Technology patager sig intet ansvar for nogen form for tab, der matte
opsta som fglge af manglende overholdelse af denne betingelse.

Bremsespanding



Det er yderst vigtigt, at kontrolsystemet er programmeret til den rette bremsespaending. | modsat fald
risikerer man, at der opstar skader pa bremserne, eller at kgrestolens kgrselsevne nedszettes.

Bremselaengde

Du skal sgrge for, at bremseleengden ved ngdopbremsning opfylder kravene for det land, hvor
karestolen skal anvendes. TUV produktservice (Tyskland) foreskriver den distance, der er angivet i
EN12184.

[CURRENTS]<DAN>
Maks. spaendingsgraense

@dget karselsspaending

@get kgretid
"Fold-back"-strambegreensningens temperatur
Min. speendingsgraense

For hver af disse veerdier geelder der en bestemt maksimumsveerdi. Tabellen nedenfor viser disse
maksimumsveerdier, som afhaenger af, hvilken type stramforsyningsmodul du arbejder med.
Oplysninger om typen af strgmforsyningsmodul findes pa det specifikke dataark for den enhed, du
programmerer. Maksimumsveerdierne bgr under ingen omstaendigheder overskrides. Hvis det sker,
bortfalder strgmforsyningsmodulets garanti, og man risikerer, at systemets palidelighed nedsaettes pa
leengere sigt.

Parameter PM60 PM80 PM120
Maks. spaendingsgraense 60 A 80 A 100 A
dget kgrselsspaending 60 A 80 A 120 A
Jget karetid - - 10s
"Fold-back"- 60°C 60°C 60°C
strgmbegreensningens temperatur
Min. speendingsgraense 50 A 50 A 50 A

Kompensation

Brugeren af dette software er ansvarlig for at sikre sig, at kontrolsystemet passer til motorens
egenskaber. Safremt denne anvisning ikke overholdes, kan kgrestolens kontrolegenskaber forringes. |
ekstreme tilfeelde kan dette medfgre, at man ikke laengere kan styre kgrestolen, som dermed ikke
frembyder den forngdne sikkerhed for brugeren.

Kompensation ma aldrig indstilles til mere end 70 % af motorens rotormodstand. Safremt denne
advarsel ikke overholdes, risikerer man, at kgrestolen ikke frembyder den forngdne sikkerhed for
brugeren.

Advarsel: PG Drives Technology patager sig intet ansvar for nogen form for tab, der matte
opsta som fglge af manglende overholdelse af denne betingelse.

Joystick koblet fra

Joysticket er koblet fra. Kontrollér forbindelserne, og afprgv funktionen igen.

Joystick i midten



Denne fejlmeddelelse skyldes sandsynligvis, at joysticket (eller en anden form for input-enhed) ikke
sidder i midten, nar der bliver teendt for systemet. Sgrg for, at joysticket sidder i midterpositionen,
inden du teender for systemet.

Kontakt din servicerepreaesentant, hvis fejlen fortsat konstateres.

SID koblet fra

Omni-modulet har konstateret, at input-enheden til specialfunktioner (SID-enheden) er koblet fra.
Kontrollér alle kabler og konnektorer mellem Omni-modulet og SID-enheden.

Huvis fejlen fortsat konstateres, skal du undersgge, om indstillingen af parameteret "9-vejssporing"
passer til den SID-enhed, der anvendes i systemet. Hvis SID-enheden f.eks. ikke har nogen
sporingsforbindelse, bgr dette parameter veere indstillet til "Off" (slaet fra).

Kontakt din servicerepraesentant, hvis fejlen fortsat konstateres.

Brugerafbryder koblet fra

Omni-modulet har konstateret, at brugerafbryderen er koblet fra. Kontrollér alle kabler og konnektorer
mellem Omni-modulet og brugerafbryderen.

Kontakt din servicerepraesentant, hvis fejlen fortsat konstateres.

Hvis det er ngdvendigt at anvende Omni-modulet uden at have en brugerafbryder tilsluttet, bar
parameteret "Sporing af afbryder" veere indstillet til "Off" (slaet fra). Den henvisningsansvarlige har det
fulde ansvar for en evt. beslutning om, at der ikke skal anvendes brugerafbryder.

Advarsel: Eftersom frakobling af brugerafbryderen medfgrer, at kgrestolen ikke lseengere har en
ngdstopsfunktion, anbefaler PG Drives Technology, at parameteret "Sporing af afbryder" for
denne indstilling altid bar veere indstillet til "On" (sldet til). PG Drives Technology patager sig

intet ansvar for nogen form for tab, der matte opstd som fglge af nogen anden indstilling af
dette parameter.

Overtryk

Omni-modulet har konstateret, at trykket pa Sip & Puff-systemets transducer har overskredet den
tilladte maksimumsvaerdi. Undersgg, om brugeren anvender Sip & Puff-mundstykket korrekt.

Kontakt din servicerepreesentant, hvis fejlen fortsat konstateres.

Sluk og teend

Sluk og teend for systemet.

Kontakt din servicerepreesentant, hvis meddelelsen fortsat vises.

Sprogfejl



En af sprogfilerne i stramforsyningsmodulet er beskadiget. Kontakt din servicerepraesentant.

Intet udlgst relae konstateret

Systemet har ikke konstateret, at et sikkerhedsrelee er udlgst.
For at kunne konstatere en releeudlgsning skal donglen allerede veere tilsluttet, nar releeet udlgses.

Sluk for systemet, og gentag den sekvens, der fgrte til, at releeet blev udlgst.

M1 Sensorfejl

Kontrolsystemet har konstateret et problem i forbindelse med kodermodulet via M1-udgangen.
Hvorvidt M1-udgangen hgrer til hgjre eller venstre motor afheenger af kagrestolens konfiguration samt
stramforsyningsmodulets programmering.

Kontrollér alle kabler og forbindelser mellem stramforsyningsmodulets M1-konnektor, kodermodulet og
koderens kabler. Sluk og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

M2 Sensorfejl

Kontrolsystemet har konstateret et problem i forbindelse med kodermodulet via M2-udgangen.
Hvorvidt M2-udgangen hgrer til hgjre eller venstre motor afhgenger af kgrestolens konfiguration samt
stramforsyningsmodulets programmering.

Kontrollér alle kabler og forbindelser mellem strgmforsyningsmodulets M2-konnektor, kodermodulet og
koderens kabler. Sluk og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.

Kodermodul koblet fra

Denne meddelelse vises, hvis kontrolsystemet konstaterer, at kodermodulet er koblet fra.
Kontrollér alle kabler og forbindelser mellem strgmforsyningsmodulets konnektor, kodermodulet og
koderens kabler. Sluk og teend sa for strammen.

Kontakt dit servicecenter, hvis fejlen fortsat konstateres.



SLOVAK

Chyba modulu

Modul, ktory ohlasi chybu, si mbze vyzadovat opravu. Skontrolujte v3etky kable a spojky smerujice do
modulu a zapnite vozik. Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Chyba pamate

Jeden z modulov systému méze vyzadovat opravu. Skontrolujte vietky kable a spojky smerujice do
modulov a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, odpojte zaradom kazdy modul, po kazdom spustite vozik, aby ste zistili, Ci
sa da chyba blizSie ur€it na konkrétnom module.

Ak bola chyba napravena odpojenim konkrétneho modulu, kontaktujte potom vase servisné centrum
ohladne tohto modulu.

Ak sa chyba nebude dat napravit odpojenim konkrétneho modulu opatovne preprogramujte s pouZzitim
R-net PC Programmer. Toto by malo byt prevedené, bud: v terajSom, konkrétnom programe pre
invalidny vozik, alebo v pévodnom, vyrobcovom programe.

Ak, aj po opatovnom preprogramovani bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Varovanie: Programovanie by mala previest osoba zdravotného personalu s hibSou znalostou PGDT
kontrolnych systémov. Nespravne naprogramovanie by mohlo spdsobit nebezpetné nastavenie
invalidného vozika pre pouzivatela. PGDT neakceptuje Ziadnu zodpovednost ak je akékolvek
naprogramovanie kontrolného systému zmenené od povodnych prednastavenych hodn6t od vyrobcu.

Chyba pamate energetického modulu

V energetickom module bola zistena chyba. Skontrolujte vSetky kable a spojky smerujice k
energetickym modulu a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, na opatovné programovanie systému pouzite R-net PC Programmer. Toto
by malo byt prevedené, bud: v terajSom, konkrétnom programe pre invalidny vozik, alebo v
pbvodnom, vyrobcovom programe.

Ak, aj po opatovnom preprogramovani bude chyba pretrvavat, kontaktujte vaSho servisného zastupcu.

Varovanie: Programovanie by mala previest’ osoba zdravotného personalu s hlbSou znalost'ou
PGDT kontrolnych systémov. Nespravne naprogramovanie by mohlo spdsobit’ nebezpeéné
nastavenie invalidného vozika pre pouzivatela. PGDT neakceptuje ziadnu zodpovednost’ ak je
akékol'vek naprogramovanie kontrolného systému zmenené od povodnych prednastavenych
hodndt od vyrobcu.

Chyba ciachovania



Bola zistena chyba v ciachovani. Tuto chybu je mozné odstranit prevedenim procesu ciachovanie
riadiacou pakou na palubnom programovani.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Chyba joysticku

Modul, ktory ohlasuje chybu zistil chybu v riadiacej pake, ktora je nafi napojena. V pripade modulu
joysticku, ak je to povolené, zalezi na vasej servisnej dohode s vyrobcom invalidného vozika, vymerite
riadiaciu paku, ktora je su€astou modulu riadiacej paky. Ak je to v povolené, uistite sa, ze postupujete
podla spravnych anti-statickych a ciachovacich procesov.

Ak nie je povolené, aby ste riadiacu paku vymenili, kontaktujte vasho servisného agenta.

V pripade, Ze Specialne kontrolné prepojovacie moduly, ako napriklad Omni alebo PGDT 1/0O Modul,
ohlasuju chybu, v tom pripade by malo byt vymenené Specialne zariadenie.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Systém bol ¢asovo vypnuty

Systém bol ¢asovo vypnuty, pretoze ¢as necinnosti bol dlhsi ako naprogramovana hodnota ¢asovaca
na Casoveé vypnutie. Na opatovné zapnutie systému, zapnite vozik.

Chyba M1 brzdy

Energeticky modul zaznamenal, Ze brzda prepojena pomocou M1vystupu bola odpojena. Ci sa jedna
o M1vystup pre lavu alebo prava brzdu zalezi na nastaveni invalidného vozika a na naprogramovani
energetického modulu.

Uistite sa, Zze paky volnobehu nie s spustené, rovnako skontrolujte kable a spojenia medzi M1
konektorom energetického modulu a brzdami, potom zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Chyba M2 brzdy

Energeticky modul zaznamenal, Ze brzda prepojena pomocou M2 vystupu bola odpojena. Ci sa jedna
o M1vystup pre lavu alebo pravu brzdu zéleZi na nastaveni invalidného vozika a na naprogramovani
energetického modulu.

Uistite sa, Ze paky volnobehu nie su spustené, rovnako skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi M2
konektorom energetického modulu a brzdami, potom zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Vysoké nabitie akumulatora



Module ohlasuje, Ze chyba zistila, Ze napatie akumulatora vystupilo nad 35V. NajCastejSie dévody su:
nadbyto&né nabitie; alebo zlé spojenia medzi akumuldtorom a energetickym modulom.

Uistite sa, Ze nabijacka spravne pracuje a skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi akumulatorom a
energetickym modulom.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.
Nabijanie

Modul, ktory oznamuje tento stav zistil, Ze je do neho pripojena nabijacka. Toto bude cez mimo
palubnu zastréku na module joysticku alebo preto, lebo palubna nabijacka je pripojena na kabel
striedavého prudu.

Na napravenie systému, odpojte mimo palubnu nabijacku od invalidného vozika alebo odpojte
palubnu nabijacku zo striedavého prudu a zapnite vozik.

Ak bude tento stav pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Slabé nabite akumulatora

Modul ohlasuje, Ze chyba nasla slabé napéatie akumulatora. Urover napatia bude pri moduloch
rozdielna, kedZe kazdy je schopny tolerovat rdzne minimalne hodnoty.

Nabite akumulétory. Ak bude tento problém pokracovat, skontrolujte stav akumulatorov a skontrolujte
vSetky kable a spojenia sperujice k nim a nabite ich.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Zlé nastavenie

Toto nastane, ked systém zisti chybné alebo nespravne programové udaje.

Skontrolujte naprogramované nastavenia systému, konkrétne tie v profiloch a v konfiguraénych
skupinach.

Ak nie ste schopny identifikovat nespravne nastavenia, ulozte vietky terajSie nastavenie na subor,
potom preprogramujte systém s pouZitim prednastavenych nastaveni od vyrobcu a zapnite vozik. Ak
bude chyba pretrvavat, je mozné, Ze je poSkodeny energeticky modul a mali by ste kontaktovat vade
servisné centrum.

Ak vySSie uvedeny proces odstranil chybu, pouzite potom subor, ktory ste ulozili a osobitne
naprogramujte kazdu skupinu parametrov. Ked sa chyba opat objavi, spdsobi ju parameter v skupine,
ktora bola naprogramovana ako posledna. Mali by ste preto pozorne prezriet vSetky nastavenia danej
skupiny.

M1 Chyba motora

Energeticky modul zaznamenal, Ze motor prepojeny pomocou M1vystupu bol odpojeny. Ci sa jedna o
M1 vystup pre lavy alebo pre pravy motor zalezi na nastaveni invalidného vozika a na
naprogramovani energetického modulu.

Skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi M1 energetickym modulom a motorom, potom zapnite
vozik.



Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

M2 Chyba motora

Energeticky modul zaznamenal, Ze motor prepojeny pomocou M2 vystupu bola odpojeny. Ci sa jedna
o0 M2 vystup pre lavy alebo pre pravy motor zalezi na nastaveni invalidného vozika a na
naprogramovani energetického modulu.

Skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi M2 energetickym modulom a motorom, potom zapnite
vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Prehriatie (Lampy)

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze vnutorné rozvod/rozvody osvetlenia su prili$ teplé.
ISM prestane dodavat energiu lampe, ktora pritahuje prilis vela pradu.

Skontrolujte vedenie a spojenia do spominanej lampy, umoznite, aby sa ISM schladilo a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Prehriatie (Ovladac)

Inteligentné sedadlo/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze vnutorné rozvod/rozvody vnitorného ovladaca
su prili$ teplé. ISM prestane dodavat energiu do ovladaca, ktory pritahuje prili§ vela pradu.

Skontrolujte vedenie a spojenia do spominaného kanala, umoznite, aby sa ISM schladilo a zapnite
vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, skontrolujte, ¢i mechanizmus ovladaca spravne funguje. Ak su tam nejaké
zachytenia alebo je v systéme prili§ velké trenie, v takom pripade bude v ISM vytvorené viac tepla.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Brzdova lampa

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze vo vystupoch brzdovej lampy je prili§ vysoky
prud.

Skontrolujte vedenie a spojenia do lampy brzdy(bfzd) a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Lava lampa

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze vo vystupoch lavej brzdovej lampy je prili§ vysoky
prad.



Skontrolujte vedenie a spojenia do lavej lampy a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Lava lampa Indikatora

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze vo vystupe lavého indikatora je prili§ vysoky prud.
Skontrolujte vedenie a spojenia do lavého indikatora a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Ind lampa zlyhala

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil chybu v okruhoch indikatora invalidného vozika.

Ak vam va$a pristupova Uroven umoznuje, aby ste videli StvorCiselné chybné kédy, potom 882C
navrhuje, aby spojenie na obidva indikatory na konkrétnej strane bolo preruSené, a 883C navrhuje, ze
zlyhala iba jedna Ziarovka.

Skontrolujte kazdu ziarovku indikatora a potom kable a spojenia do kazdého indikatora a zapnite
vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Prava lampa

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze v jednom z vystupov pravej lampy je prili§ vysoky
prud.

Skontrolujte vedenie a spojenia do prvej lampy a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Pravé lampa indikatora

Inteligentny sedaci/osvetlujuci modul (ISM) zistil, Ze vo vystupe pravého indikatora je prili§ vysoky
prud.

Skontrolujte vedenie a spojenia do pravého indikatora a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Prilis vysoky prud

Inteligentny sedaci/osvetlujiuci modul (ISM) zistil, ze v obvodoch ovladaca invalidného vozika je prilis
vysoky prud.

Skontrolujte vedenie a spojenia do ovladacov invalidného vozika a zapnite vozik.



Ak bude chyba pretrvavat, skontrolujte, ¢i mechanizmy ovladaca spravne pracuju. Ak su tam nejaké
zachytenia alebo je v systéme prili§ velké trenie, v takom pripade méze byt pritahované prili§ velké
mnozstvo prudu. Rovnako skontrolujte, ¢i koncové vypinace spravne pracuju a vypnite ovladac.

Ak bude problém pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Chybny kébel

Systém zistil zlé spojenie v jednom z kablov, ktoré spajaju moduly. Prevedte nasledujuce kontroly, po
kazdom zapnite vozik.

Skontrolujte, ¢i vSetky spojenia su pevne zapojené. Ak je vidiet Zlta, v takom pripade je mozné, ze
nedochadza k dobrému spojeniu.

Skontrolujte vSetky kable, ¢i na nich nie je viditelné poSkodenie. Ak sa domnievate, Ze kabel je
poskodeny, prekontrolujte jeho prepojenie.

Nakoniec, ak bude problém pokracovat, potom premerite vSetky kable zaradom.

Ak bude problém pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Aktivny blok

Systém zistil, ze nastalo blokovanie.

Pdvod tohto blokovania zalezi na invalidnom voziku, ktory pouzivate, ale typické priklady zahffaja
pripojenie nabijatky akumulatora alebo sedadlo je v zdvihnutej polohe.

Odstrarite pévod blokovania a zapnite vozik.

Ak bude chyba pretrvavat a ste si isty, Ze blokovanie nie je sp6sobené operaénymi podmienkami
invalidného vozika, potom to sa mdze jednat o odpojené blokovacie spojenie.

Bloky mézu byt napojené na energeticky modul (PM) alebo na Inteligentny sedaci/osvetlujdci modul
(ISM). PM obsahuje bloky 2 a 3, pricom ISM obsahuje bloky 4 a 5. Ak vam vas$a pristupova uroven
umoznuije, aby ste videli Stvor€iselné chybné kddy, ktoré zacinaju s “1E”, potom posledné dve &islice
zobrazuju samotné bloky, ktoré su aktivne. Napr. chybny koéd 1E03 sa vztahuje na blok 3. Ak
posledné dve Cisla nie su 02, 03, 04 or 05, v tom pripade blok nie spésobeny PGDT modulom.
Skontrolujte vedenie a spojenia do v3etkych blokov a zapnite vozik.

Ak bude problém pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zéstupcu.

Systémova chyba

Systém zaznamenal chybu, ale nie je schopny urc€it, ktory modul hlasi chybu.
Skontrolujte vSetky kable a spojenia a zapojte vozik.

Ak bude problém pokracovat a systém obsahuje moduly bez PGDT, odpojte tieto moduly a zapnite
vozik.



Ak tymto odstranite chybu, opatovne postupne napajajte kazdy modul bez PGDT pokial sa znovu
neobjavi chyba. Po identifikovani chybného modulu kontaktujte vasho servisného zastupcu,

Ak bude problém pokracovat, v tom pripade je chyba v jednom z PGDT modulov a mali by ste
kontaktovat’ vasho servisného zastupcu.

DIME Chyba

Systém zistil nezhodu v identifikacii medzi pripojenymi modulmi.

Ak bol prave pripojeny novy modul, odpojte ho a zapnite vozik. Ak tymto odstranite chybu, potom sa
jedna o problém s novym modulom a mali by ste kontaktovat vase servisné centrum.

Ak bude tato chyba pretrvavat, odpojte postupne vSetky moduly a zapnite vozik. Po identifikovani
chybného modulu kontaktujte vasho servisného zastupcu,

Ak nebolo mozné identifikovat' modul, ktory spdsobuje chybu, v takom pripade by ste mali kontaktovat
vase servisné centrum.

Zaznamenanie chyby bfzd

Zaznamenanie chyby bfzd by malo byt vypnuté iba v pripade, Zze na invalidny vozik nie su
namontovana magnetické brzdy.

Varovanie: PG Drives Technology neakceptuje ziadnu zodpovednost’ za Zziadne straty, ktoré by
sa mohli vyskytnut' v stilade s nedodrzanim tejto podmienky.

Napatie brzdy

Je nevyhnutné, aby bol kontrolny systém naprogramovany na spravne napatie bfzd. Ak nie je, mbze
dojst k poskodeniu bfzd alebo vykon pri jazde na voziku mdze byt ovplyvneny.

Rychlost’ jemného zastavenia

Musite sa ubezpecit, Ze nudzova vzdialenost na zastavenie je v sulade so vzdialenostou Specificke;
krajiny, v ktorej sa bude invalidny vozik pouzivat. TUV Product Service (Nemecko) uruje, aby bola
vzdialenost podla EN12184.

Maximalne obmedzenie prudu, Sa€asny posilneny pohon, Doba
posilneného pohonu, Teplota pre pradovid ochranu zdroja so spatnym
ohybom zat'azovacej charakteristiky, Minimalne obmedzenie pradu

Kazda z tychto hodndt ma maximalnu povolenud hodnotu. Tieto maximéalne hodnoty su zobrazené v
tabulke niZSie a zalezi na type energetického modulu, ktory pouZivate. Na zistenie typu energetického
modulu, konzultujte konkrétnu tabulku s datami pre vozik, ktory programujete. Tieto hodnoty by nemali
byt nikdy prekrocené. Ak dojde k ich prekro€eniu, ddjde k zruSeniu zaruky energetického modulu a
mdze to dlhodobo ovplyvnit spolahlivost systému.

Parameter PM60 PM80 PM120



Maximalne obmedzenie prudu 60 A 80 A 100 A
Sucasny posilneny pohon 60 A 80 A 120 A
Doba posilneného pohonu - - 10s

Teplota pre pridovu ochranu 60°C 60°C
zdroja so spatnym ohybom 60°C

zat'azovacej charakteristiky

Minimalne obmedzenie pradu 50 A 50 A 50 A

Kompenzacia

Pouzivatel softvéru je zodpovedny, aby zaistil, Ze riadiace zariadenie sa zhoduje s charakteristikami
motora. Ak tak neurobite, mohlo by to spdsobit slabu kontrolu, €o v extrémnych pripadoch méze
urobit vozidlo nekontrolovatefnym a potencialne nebezpe¢nym.

Nikdy nenastavte kompenzaciu na viac ako 70% odporu rotora motora. Ak si nevS§imnete toto
varovanie mohlo by to spésobit nebezpecné nastavenie invalidného vozika pre pouzivatela.

Varovanie: PG Drives Technology neakceptuje ziadnu zodpovednost’ za Ziadne straty, ktoré by
sa mohli vyskytnuat’ v sulade s nedodrzanim tejto podmienky.

Joystick je odpojeny

Joystick je odpojeny. Skontrolujte prosim vSetky spojenia a zopakuijte operaciu.

Centralny joystick

Najpravdepodobnejsia pri¢ina tejto chyby je, Ze joystick (alebo iny druh vstupného zariadenia) je mimo
strednej pozicie v momente zapnutia systému. Ked zapinate systém uistite sa, Ze joystick je v stredne;j
pozicii.

Ak tato chyba pretrvava, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

SID odpojené

Omni zistilo, Ze Specialne vstupné zariadenie (SID), bolo odpojené. Skontrolujte vSetky kable a
spojenia medzi Omni a SID.

Ak bude tato chyba pretrvavat, skontrolujte nastavenie parametrov, zistovanie 9-spésobmi, je vhodné
pre SID, ktoré je pouzité. Napriklad, ak SID nema zistovacie prepojenie, tento parameter by mal byt
nastaveny na Off ( vypnuty).

Ak tato chyba pretrvava, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Pouzivatelov vypina€ je odpojeny

Omni zistilo, ze pouzivatelov vypina¢ bol odpojeny. Skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi Omni a
pouzivatelovym vypinacom.

Ak tato chyba pretrvava, kontaktujte vasho servisného zastupcu.



Ak sa vyZaduje, aby bol pouzity Omni bez toho aby bol pripojeny pouzivatefov vypina&, potom
parameter, Zistenie vypinaca, by mal byt nastaveny na Off (vypnuty). Ak sa nepouziva pouzivatelov
vypina¢, zodpovednost' na zaklade tohto rozhodnutia lezi na zdravotnom personali.

Varovanie: Ked’ze odpojeny pouzivatelov vypinaé znamena, ze neexistuje ziadna nadzova
funkcia na zastavenie, PG Drives Technology doporucéuje, aby bol zistenie vypinaca stale

nastavené na On (zapnuté). PG Drives Technology nebude akceptovat' zodpovednost’ za
akékol'vek straty, ktoré budu vysledkom inych nastaveni tohto parametra.

Zvyseny tlak

Omni zistilo, Ze tlak v prepinac ovladany ustami prekro€il maximalnu hranicu. Skontrolujte, Ci
pouzivatel spravne pouziva prepina¢ ovladany ustami.

Ak tato chyba pretrvava, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Zapnuté

Zapnite systém.

Ak tento odkaz pretrvava, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Chyba s jazykom

Jeden z jazykovych suborov v energetickom module sa poskodil. Kontaktujte, prosim, vasho
servisného zastupcu.

Ziadny skrat nebol zaznamenany

Ziadny skrat nebol zaznamenany.
Aby mohlo déjst k zaznamenaniu skratu, napajaci adaptér musi byt zapojeny ked ddjde k skratu.

Vypnite systém a zopakujte kroky, ktoré smerovali ku skratu.

Chyba senzora M1

Ovladaci systém objavil problém v napojeni modulu kédovada pomocou jeho M1 vystupu. Ci sa jedna
o M1 vystup pre lavy alebo pre pravy motor zalezi na nastaveni invalidného vozika a na
naprogramovani energetického modulu.

Skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi konektorom M1 energetického modulu, modulom
kédovaca, vedenie kddovaca a nakoniec okruh vedenia.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.



Chyba senzora M2

Ovladaci systém objavil problém v napojeni modulu kédovada pomocou jeho M2 vystupu. Ci sa jedna
o0 M2 vystup pre lavy alebo pre pravy motor zalezi na nastaveni invalidného vozika a na
naprogramovani energetického modulu.

Skontrolujte vSetky kable a spojenia medzi konektorom M2 energetického modulu, modulom
kédovaca, vedenie kodovaga a nakoniec okruh vedenia.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.

Modul kédovaca je odpojeny

Toto nastane, ked ovladaci systém zisti, Ze bol modul kddovac¢a odpojeny.
Skontrolujte vSetky kable a spojenia energetického modulu, modulu kédovaca, vedenie kddovaca a
nakoniec okruh vedenia.

Ak bude chyba pretrvavat, kontaktujte vasho servisného zastupcu.



PORTUGUESE

Erro do médulo

Pode ser necessario reparar o médulo que comunica o erro. Verifique todos os cabos e conectores
dos madulos e ligue a energia. Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Erro da Meméria

Pode ser necessario reparar um dos médulos do sistema. Verifique todos os cabos e conectores dos
modulos e ligue a energia.

Se o erro persistir, desligue cada modulo, iniciando o ciclo de energia de cada vez, para ver se
consegue isolar o problema num maddulo especifico.

Se corrigir o erro desligando um médulo especifico, entdo contacte o seu centro de assisténcia sobre
esse modulo.

Se o erro nao for corrigido desligando um médulo especifico, use R-net PC Programmer para
reprogramar o sistema. Isto deve ser feito com: o actual programa especifico da cadeira de rodas ou
com o programa original do fabricante.

Se, depois de reprogramar, o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Alerta: A programacao so6 deve ser feita por profissionais de saude com conhecimento profundo de
sistemas de controlo PGDT. A programacao incorrecta pode criar uma configuracéo insegura da
cadeira de rodas para um utilizador. A PGDT nado assume qualquer responsabilidade por prejuizos ou
danos de qualquer tipo se a programacao dos valores pré-definidos de fabrica do sistema de controlo
for alterada.

Erro de Memoéria do Médulo Eléctrico

Foi detectado um erro no Médulo Eléctrico. Verifique todos os cabos e conectores do Médulo
Eléctrico e ligue a energia.

Se o erro persistir, use 0 R-net PC Programmer para reprogramar o sistema. Isto deve ser feito com:
o actual programa especifico da cadeira de rodas ou com o programa original do fabricante.

Se, depois de reprogramar, 0 erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Alerta: A programacéo soO deve ser feita por profissionais de satde com conhecimento
profundo de sistemas de controlo PGDT. A programacéao incorrecta pode criar uma
configuracdo insegura da cadeira de rodas para um utilizador. A PGDT n&o assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo se a programacéo dos valores pré-
definidos de fabrica do sistema de controlo for alterada.

Erro de Calibragem



Foi detectado um erro de calibragem. Pode ser possivel limpar este erro executando o procedimento
de Calibragem do Joystick na Programacé&o de Bordo.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Erro do Joystick

O moédulo que comunica o erro detectou uma avaria no joystick que Ihe esté ligado. No caso do
Maddulo do Joystick, dependendo do acordo de assisténcia com o fabricante da cadeira de rodas,
pode ser permissivel substituir o joystick no Modulo do Joystick. Se isto for possivel, assegure-se que
respeita todos os procedimentos correctos de anti-estatica e de calibragem.

Se nao estiver autorizado a substituir o joystick, contacte o seu centro de assisténcia.

No caso de médulos de interface de controlo especializados, tais como Médulo Omni ou PGDT 1/O,
gue comunicam o erro, entdo o Dispositivo de Comando Especializado deve ser substituido.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Entrada em Hibernacéao

O sistema entrou em hibernacg&o porque o periodo de inactividade foi superior ao valor programado
no Temporizador de Hibernag&o. Para acordar o sistema, ligue a energia.

Erro do travao M1

O Mddulo Eléctrico detectou que o travao ligado através da saida M1 foi desligado. Se a saida M1 é
para o travdo esquerdo ou direito depende da configuracdo da cadeira de rodas e da programacao do
Médulo Eléctrico.

Verifique se todas as alavancas de embraiagem estédo accionadas, inspeccione também os cabos e
ligagdes entre o conector M1 do Médulo Eléctrico e o travdo e depois inicie o ciclo de energia.

Se 0 erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Erro do travao M2

O Mddulo Eléctrico detectou que o travao ligado através da saida M2 foi desligado. Se a saida M2 é
para o travéo esquerdo ou direito depende da configuragéo da cadeira de rodas e da programacéo do
Médulo Eléctrico.

Verifique se todas as alavancas de embraiagem estdo accionadas, inspeccione também os cabos e
ligagbes entre o conector M2 do Médulo Eléctrico e o travdo e depois inicie o ciclo de energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Tensdo da Bateria Alta



O moédulo que comunica o erro detectou que a tensdo da bateria € superior a 35V. As raz8es mais
comuns para isto sdo: sobrecarga da bateria ou mas ligagGes entre a bateria e o Modulo Eléctrico.

Verifique se o carregador esta a funcionar correctamente e inspeccione todos os cabos e ligacdes
entre a bateria e o Modulo Eléctrico.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Carregamento

O mddulo que comunica esta condicdo detectou que esta um carregador ligado a ele. Esta ligacao é
feita através da tomada de carregamento externa no Médulo do Joystick ou é porque um carregador
interno foi ligado a linha CA.

Para limpar o sistema, desligue um carregador externo da cadeira de rodas ou o carregador interno
da linha CA e inicie o ciclo de energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Tensdo da Bateria Baixa

O mdbdulo que comunica o erro detectou que a tensdo da bateria é baixa. O nivel desta tensé&o é
diferente de modulo para modulo porque cada um tolera niveis minimos diferentes.

Carga das baterias. Se o problema persistir, verifique o estado das baterias e todos os cabos e
conectores ligados a ela e depois recarregue.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Defini¢cdes Incorrectas

Isto ocorre quando o sistema detectar dados incorrectos ou invalidos.

Verifique as definicbes programadas do sistema, particularmente aquelas nos grupos de Perfis e de
Configuragéo.

Se néo conseguir identificar quais as definigcdes incorrectas, guarde todas as definicbes actuais num
ficheiro, depois reprograme o sistema com as pré-definicbes do fabricante e inicie o ciclo de energia.
Se o erro persistir, 0 Mddulo Eléctrico pode ter um defeito. Neste caso, contacte o seu centro de
assisténcia.

Se o procedimento anterior limpar o erro, entdo use o ficheiro guardado e programe cada grupo de
pardmetros individualmente. Quando o erro ocorrer de novo, a causa do erro € um parametro no
ultimo grupo programado. Assim, deve inspeccionar cuidadosamente todas as definigcbes desse

grupo.

Erro do motor M1

O Mddulo Eléctrico detectou que o travao ligado através da saida M1 foi desligado. Se a saida M1 é
para o travéo esquerdo ou direito depende da configuracdo da cadeira de rodas e da programacéo do
Médulo Eléctrico.



Inspeccione todos os cabos e ligagdes entre o conector do Modulo Eléctrico M1 e o motor e depois
ligue a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Erro do motor M2

O Médulo Eléctrico detectou que o travao ligado através da saida M2 foi desligado. Se a saida M2 é
para o travdo esquerdo ou direito depende da configuragdo da cadeira de rodas e da programacéo do
Médulo Eléctrico.

Inspeccione todos os cabos e ligacdes entre o conector do Modulo Eléctrico M2 e o motor e depois
ligue a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Tem. Elevada (Lampadas)

O Moddulo de Assento/lluminacéo Inteligente (ISM) detectou que o(s) circuito(s) interno(s) de
iluminacao estdo demasiado quentes. O ISM deixa de activar a lampada que esta a receber corrente
em excesso.

Inspeccione as ligagcbes e conectores para a lampada em questéo, deixe o ISM arrefecer e ligue a
energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Tem. Elevada (Actuadores)

O Mddulo de Assento/lluminacao Inteligente (ISM) detectou que o(s) circuito(s) interno(s) do actuador
estdo demasiado quentes. O ISM deixa de activar o canal do actuador que esta a receber corrente
em excesso.

Inspeccione as ligagdes e conectores do canal em questéo, deixe o ISM arrefecer e ligue a energia.

Se o erro persistir, inspeccione se o0 mecanismo do actuador esta a funcionar correctamente. Se
existirem mais obstru¢des ou se a fricgdo no sistema for demasiada, sera gerado mais calor no ISM.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Curto-circuito da Lampada do Travéao

O Moédulo de Assento/lluminacéao Inteligente (ISM) detectou excesso de corrente nas saidas da
lAmpada do travéo.

Inspeccione as ligacfes e conectores para a(s) lampada(s) do travdo e ligue e energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.



Curto-circuito da Lampada Esquerda

O Mddulo de Assento/lluminacao Inteligente (ISM) detectou excesso de corrente na(s) saida(s) da
lampada esquerda de conducao.

Inspeccione as ligagcbes e o0s conectores para a(s) lampada(s) de conducéo do lado esquerdo e ligue
a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Curto-circuito do Pisca Esq.

O Médulo de Assento/lluminacéo Inteligente (ISM) detectou excesso de corrente na saida do pisca
esquerdo.

Inspeccione as ligagdes e conectores para o pisca(s) esquerdo e ligue a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Falha do Pisca

O Mddulo de Assento/lluminacéo Inteligente (ISM) detectou um erro nos circuitos do pisca da cadeira
de rodas.

Se tiver acesso a codigos de quatro digitos, entdo 882C sugere que a ligacdo de ambos os piscas de
um determinado lado foi interrompida e 883C sugere que apenas uma Unica lAmpada se avariou.

Inspeccione cada lampada de pisca e os cabos e conectores para cada pisca e ligue a energia.

Se 0 erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Curto-circuito da Lampada Direita

O Moédulo de Assento/lluminacéo Inteligente (ISM) detectou excesso de corrente na(s) saida(s) da
lampada direita de conducgéo.

Inspeccione as ligagdes e conectores para a(s) lampada(s) de conducéo do lado direito e ligue a
energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Curto-circuito do Pisca Dir.

O Mddulo de Assento/lluminacao Inteligente (ISM) detectou excesso de corrente na saida do pisca
direito.

Inspeccione as ligacbes e conectores do(s) pisca(s) direito(s).

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.



Excesso de corrente

O Mddulo de Assento/lluminacao Inteligente (ISM) detectou excesso de corrente no(s) circuito(s) do
actuador da cadeira de rodas.

Inspeccione as ligagcbes e conectores para todos os actuadores da cadeira de rodas e ligue a energia.
Se o erro persistir, inspeccione se 0s mecanismos do actuador estdo a funcionar correctamente. Se
existirem mais obstrucdes ou se a fricgdo no sistema for demasiada, podera haver um excesso de
transmissao de corrente. Inspeccione também se os interruptores de paragem final estdo a funcionar
correctamente e se desligam a energia do actuador.

Se o problema persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Cabo Danificado

O sistema detectou uma ma ligagdo num dos cabos que ligam os mddulos. Efectue as seguintes
inspeccdes, ligando a energia depois de cada uma.

Inspeccione se todos o0s conectores estédo firmemente encaixados. Se qualquer amarelo for visivel,
entéo é possivel que néo exista uma boa ligagéo.

Inspeccione todos os cabos para determinar se estdo danificados. Se tiver razBes para crer que um
cabo esta danificado, entdo inspeccione a sua continuidade.

Finalmente, se o problema persistir, entdo troque os cabos, um de cada vez.

Se o problema persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Inibicéo Activa

O sistema detectou a ocorréncia de uma condic&o de activacdo de inibig&o.

A origem da inibicdo depende da cadeira de rodas com a qual trabalha, mas exemplos tipicos incluem
ligacédo do carregador da bateria ou um assento em posicao elevada.

Remova a causa provavel da inibigcdo e ligue a energia.

Se o erro persistir e tiver a certeza que a inibicdo ndo é causada por um estado operacional da
cadeira de rodas, entdo pode ser que um dos conectores de inibicdo se tenha desligado.

As inibicbes podem ser ligadas ao Modulo Eléctrico (PM) ou ao Mddulo de Assento/lluminagéo
Inteligente (ISM). O PM contém as Inibigbes 2 e 3, enquanto que o ISM contém as Inibi¢cdes 4 e 5. Se
tiver acesso aos cédigos de erro de inibicdo de quatro digitos que comegcam com “1E”, entdo os
ultimos dois digitos representam a actual inibicdo que esta activa. P.ex. o codigo de erro 1E03 esta
relacionado com a Inibicdo 3. Se os ultimos dois digitos ndo forem 02, 03, 04 ou 05, entéo a inibigdo é
provavelmente causada por um médulo ndo PGDT.

Inspeccione as ligacdes de todas as inibicdes e ligue a energia.

Se o problema persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Erro do sistema



O sistema detectou um erro mas nao consegue determinar qual o médulo que comunica o erro.
Inspeccione todos os cabos e ligagfes e ligue a energia.

Se o problema persistir e o sistema conter médulos ndo PGDT, entédo desligue estes médulos e ligue
a energia.

Se eliminar o erro, ligue de novo cada moédulo ndo PGDT, um de cada vez, até que o erro ocorra de
novo. Quando identificar o médulo com defeito, contacte o seu centro de assisténcia.

Se o problema persistir, entdo existe um erro num dos médulos PGDT e deve contactar o seu centro
de assisténcia.

Erro DIME

O sistema detectou um conflito de identificacao entre mdédulos ligados.

Se um novo mdédulo foi recentemente ligado, desligue-o e ligue a energia. Se isto eliminar o erro,
entdo o novo médulo tem um problema e deve contactar o seu centro de assisténcia.

Se o erro persistir, entdo desligue cada modulo a vez e ligue a energia. Quando identificar o modulo
com defeito, contacte o seu centro de assisténcia.

Se ainda nao conseguir identificar o médulo que causa o erro, entdo deve contactar o seu centro de
assisténcia.

Deteccéo de Avaria no Travéao

A Deteccao de Avaria no Travao s deve ser desligada se a cadeira de rodas nao estiver equipada
com travdes solendides.

Alerta: A PG Drives Technology ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos ou
danos de qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento desta condicéo.

Voltagem do travéao

E essencial que o sistema de controlo esteja programado para a tens&o correcta do travéo. Caso
contraio, os travoes podem ficar danificados ou a conduc¢édo da cadeira de rodas pode ser afectada.

Velocidade de Paragem Suave

Deve garantir que a distancia de paragem de emergéncia esteja dentro da distancia especificada para
0 pais onde a cadeira de rodas ¢ usada. A TUV Product Service (Germany) especifica que a distancia
seja indicada em EN12184.

Limite Maximo da Corrente, Corrente de Aceleracdo da Conducéo,
Tempo de Aceleragcdo da Conducao, Temperatura da Corrente, Limite
Minimo da Corrente



Cada um destes valores tem um valor maximo permitido. Estes valores maximos séo apresentados
na tabela em baixo e dependem do tipo de Médulo Eléctrico com o qual trabalha. Para determinar o
tipo de Modulo Eléctrico, consulte a folha de dados precisos da unidade que vai programar. Estes
valores nunca devem ser ultrapassados. Se o fizer, anula a garantia do Médulo Eléctrico e pode
afectar a fiabilidade a longo prazo do sistema.

Pardmetro PM60 PM80 PM120

Limite M&ximo da Corrente 60 A 80 A 100 A
Corrent%de Aceleracédo da 60 A 80 A 120 A
Conducéo
Tempo de Aceleracéo da

~ - - 10s
Conducéo
Temperatura da Corrente 60°C 60°C 60°C
Limite Minimo da Corrente 50 A 50 A 50 A

Compensagéao

O utilizador do software é responsavel por garantir que o controlador corresponde as caracteristicas
do motor. Caso contrario, as caracteristicas de controlo poderdo ser deficientes, o que, em
circunstancias extremas, poderdo fazer com que o veiculo fique descontrolado e seja potencialmente
perigoso.

Nunca defina a Compensagéo para um valor superior a 70% da resisténcia da armac&o do motor. Se
ignorar este factor, podera criar uma configuragcao pouco segura para o utilizador da cadeira de rodas.

Alerta: A PG Drives Technology ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos ou
danos de qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento desta condicéo.

Joystick Desligado

O Joystick esta desligado. Por favor, inspeccione as ligacdes e tente a opera¢édo de novo.

Centrar Joystick

A causa mais provavel deste erro € o joystick (ou outro tipo de Dispositivo de Comando) estar
afastado do centro quando ligar o sistema. Verifique se o joystick esta no centro quando ligar o
sistema.

Se o erro persistir, contacte o seu agente de assisténcia.

SID Desligado

O Omni detectou que o Dispositivo de Comando Especializado (SID) foi desligado. Inspeccione todos
os cabos e conectores entre 0 Omni e o SID.

Se o erro persistir, verifique se a definicdo do parametro, 9-Way Detect, € apropriada para o SID
usado. Por exemplo, se o SID ndo tem deteccéo de ligacdo, entdo este parametro deve ser
desactivado [Off].

Se o erro persistir, contacte o seu agente de assisténcia.



Interruptor do Utilizador Desligado

O Omni detectou que o Interruptor do Utilizador foi desligado. Inspeccione todos os cabos e
conectores entre 0 Omni e o Interruptor do Utilizador.

Se o erro persistir, contacte o seu agente de assisténcia.

Se for necessario usar o Omni sem o Interruptor do Utilizador ligado, entdo o parametro, Detectar
Interruptor [Switch Detect], deve ser configurado para Desactivado [Off]. Se um Interruptor do
Utilizador nao for usado, a responsibilidade dessa deciséo cabe ao profissional de saude.

Alerta: Uma vez que um Interruptor do Utilizador desligado implica que a funcdo de paragem
de emergéncia ndo pode ser usada, a PG Drives Technology recomenda que a opc¢éo Detectar
Interruptor [Switch Detect] esteja sempe configurada paa Activada [On]. A PG Drives

Technology néo se responsabiliza por quaisquer prejuizos ou danos resultantes de qualquer
outra configuracdo deste parametro.

Sobre-presséao

O Omni detectou que a pressao no transductor Inspirar e Soprar excedeu o nivel maximo. Verifique
se o utilizador esta a usar o dispositivo Inspirar e Soprar correctamente.

Se o erro persistir, contacte o seu agente de assisténcia.

Ligar Energia

Ligue a energia do sistema.

Se a mensagem persistir, contacte o seu agente de assisténcia.

Erro de Idioma

Um dos ficheiros de idioma do Médulo Eléctrico ficou corrompido. Por favor, contacte o seu agente de
assisténcia.

Nenhuma Activacao Detectada

Nenhuma Activacdo Detectada
Para detectar uma activagéo (disparo), o Dongle ja deve estar ligado quando ocorrer o disparo.

Desligue o sistema e repita a sequéncia que causa o disparo.

Erro do Sensor M1

O sistema de controlo detectou um problema associado a um médulo de Codificador através da saida
ML1. Se a saida M1 é para o travao esquerdo ou direito depende da configuracdo da cadeira de rodas
e da programacéo do Mdodulo Eléctrico.



Inspeccione todos os cabos e ligagdes entre o conector do Modulo Eléctrico M1, o Médulo do
Codificador e a ligagdo do Codificador e depois ligue a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Erro do Sensor M2

O sistema de controlo detectou um problema associado a um médulo de Codificador através da saida
M2. Se a saida M2 é para o travao esquerdo ou direito depende da configuracdo da cadeira de rodas
e da programacéao do Modulo Eléctrico.

Inspeccione todos os cabos e ligagdes entre o conector do Moédulo Eléctrico M2, o Médulo do
Codificador e a ligagdo do Codificador e depois ligue a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.

Modulo do Codificador Desligado

Isto ocorre quando o sistema de controlo detectar que o Modulo do Codificador se desligou.
Inspeccione todos os cabos e liga¢des entre o conector do Médulo Eléctrico, o MAdulo do Codificador
e a ligacéo do Codificador e depois ligue a energia.

Se o erro persistir, contacte o seu centro de assisténcia.



FINNISH

Moduulivirhe

Virheilmoituksen lahettanyt moduuli voi olla korjauksen tarpeessa. Tarkasta kaikki moduulin
johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen péélle. Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Muistivirhe

Jokin jarjestelman moduuleista voi olla korjauksen tarpeessa. Tarkasta kaikki moduulien johdotukset
ja liittimet ja kytke virta uudelleen paalle.

Jos virhe ei poistu, irrota yksi moduuli kerrallaan ja kytke virta uudelleen péaalle; néin voit mahdollisesti
paikantaa virheen aiheuttaneen moduulin.

Jos moduulin irrottaminen poistaa virheen, ilmoita kyseisestd moduulia koskevasta virheesta huoltoon.

Jos virhe ei korjaannu moduulin irrottamisella, ohjelmoi jarjestelma uudelleen R-net PC Programmer -
ohjelman avulla. Ohjelmoi jarjestelma uudelleen kayttden joko pyoratuolin nykyista yksilollista
ohjelmaa tai valmistajan alkuperaista ohjelmaa.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu uudelleenohjelmoimisen jalkeen.

Varoitus: Jarjestelméan saa ohjelmoida uudelleen ainoastaan ladkintahenkild, joka tuntee PGDT-
ohjausjarjestelmat erittain hyvin. Vaarin ohjelmoitu pyoératuoli voi olla kayttajalleen vaarallinen. PGDT
ei ole vastuussa mistdan menetyksistd, jos ohjausjarjestelman asetuksia on muutettu
tehdasasetteisista arvoista.

Muistivirhe virtamoduulissa

Virtamoduulissa on havaittu virhe. Tarkasta kaikki vitamoduulin johdotukset ja liittimet ja kytke virta
uudelleen paalle.

Jos virhe ei poistu, ohjelmoi jarjestelma uudelleen R-net PC Programmer -ohjelman avulla. Ohjelmoi
jarjestelma uudelleen kayttaen joko pyoratuolin nykyista yksilollista ohjelmaa tai valmistajan
alkuperaista ohjelmaa.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu uudelleenohjelmoimisen jalkeen.
Varoitus: Jarjestelmén saa ohjelmoida uudelleen ainoastaan laakintahenkil®, joka tuntee
PGDT-ohjausjarjestelmat erittdin hyvin. Vaarin ohjelmoitu py6ratuoli voi olla kayttajalleen

vaarallinen. PGDT ei ole vastuussa mistddn menetyksisté, jos ohjausjarjestelmén asetuksia on
muutettu tehdasasetteisista arvoista.

Kalibrointivirhe

Jarjestelmassa on kalibrointivirhe. Virhe voidaan mahdollisesti poistaa kalibroimalla ohjaussauva On-
Board Programming -sovelluksen avulla.



Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Ohjaussauvavirhe

Virheesta ilmoittanut moduuli on havainnut virheen ohjaussauvassa, joka on liitetty siihen. Jos
kyseessé on ohjainsauvamoduuli, moduuliin kuuluva ohjaussauva voidaan mahdollisesti korvata
uudella ohjaussauvalla py6ratuolivalmistajan kanssa tehdysta huoltosopimuksesta riippuen. Jos
huoltosopimus sallii vaihdon, varmista, etta noudatat oikeita antistaattisuutta ja kalibrointia koskevia
ohjeita.

Jos sopimus ei salli ohjaussauvan vaihtoa, ota yhteys huoltoon.

Jos virheesta ilmoittaa erikoisohjausmoduuli kuten Omni- tai PGDT I/O-moduuli, erikoisohjain tulee
vaihtaa.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Lepotila aktivoitu

Jarjestelma on siirtynyt lepotilaan, koska aika, jonka se on ollut kayttdamatta, on ylittdnyt uniajastimeen
ohjelmoidun arvon. Heréata jarjestelma kytkemalla virta uudelleen paalle.

M1 Jarruvirhe

Virtamoduuli on havainnut, ettd sen M1-lahtéliittimen kautta kytketyn jarrun liitanta on irronnut. M1-
lahtdliitantaan kytketty jarru voi olla joko oikea tai vasen jarru pyoratuolin kokoonpanosta ja
virtamoduulin ohjelmoinnista riippuen.

Varmista, ettei mikaan vapaakytkimen vapautusvipu ole vapautettuna. Tarkista my6s kaikki
virtamoduulin M1-liittimen ja jarrun véliset johdot ja liitdnnat ja kytke sitten virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

M2 Jarruvirhe

Virtamoduuli on havainnut, ettd sen M2-lahtoliittimen kautta kytketyn jarrun liitdnt& on irronnut. M1-
lahtoliitantaan kytketty jarru voi olla joko oikea tai vasen jarru pyoratuolin kokoonpanosta ja
virtamoduulin ohjelmoinnista riippuen.

Varmista, ettei mikaan vapaakytkimen vapautusvipu ole vapautettuna. Tarkista myos kaikki
virtamoduulin M2-liittimen ja jarrun valiset johdot ja liitdnnat ja kytke sitten virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Korkea akkujannite

Virheesta ilmoittanut moduuli on havainnut, ettd akun jannite on ylittdnyt 35 V. Yleisimmaét syyt tahéan
ovat akun ylilataus tai akun ja virtamoduulin valinen huono liitanta.



Varmista, etta laturi toimii oikein ja tarkista kaikki virtamoduulin ja akun valiset johdot ja liitAnnat.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Lataus

Tasta tilasta ilmoittava moduuli on havainnut, etté siihen on kytketty laturi. Tilan on aiheuttanut
ohjainsauvamoduuliin liitetty ulkoinen latausliitin tai pyoratuolin oma laturi, joka on liitetty
verkkovirtaan.

Poista hairi¢ irrottamalla ulkoisen laturin liitin pydratuolista tai pyoratuolin oma laturi verkkovirrasta ja
kytke sitten virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos hairi6 ei poistu.

Alhainen akun lataus

Virheestd ilmoittanut moduuli on havainnut, ettd akun jannite on alhainen. Jannitetaso vaihtelee
moduulikohtaisesti, koska moduulien minimijannitetasot vaihtelevat.

Lataa akut. Jos ongelma ei havia, tarkasta akkujen seka kaikkien akkujohtojen ja liittimien kunto ja
lataa akut uudelleen.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Vaarat asetukset

Jarjestelmd antaa tAméan varoituksen havaittuaan vaaran tai patemattdman ohjelmointikoodin.
Tarkista jarjestelman asetukset, etenkin profiili- ja maaritykset-valikkojen asetukset.

Jos et havaitse mitdan vaaria asetuksia, tallenna kaikki nykyiset asetukset tiedostoon, ohjelmoi
jarjestelma uudelleen kayttaen valmistajan oletusasetuksia ja kytke virta uudelleen péaalle. Jos virhe ei
poistu, virtamoduuli voi olla viallinen. Ota yhteys huoltoon.

Jos virhe poistui edelld esitetyn menetelman avulla, ohjelmoi jokainen parametrijoukko erikseen

kayttaen tallennettua tiedostoa. Jos virhe toistuu, sen aiheuttaa viimeksi ohjelmoidun parametrijoukon
parametri. Tarkasta kyseisen joukon parametrit.

M1 Moottorivirhe

Virtamoduuli on havainnut, ettd sen M1-lahtoliittimen kautta kytketyn moottorin liitdanté on irronnut. M1-
lahtdliitantaan kytketty moottori voi olla joko oikea tai vasen moottori pyératuolin kokoonpanosta ja
virtamoduulin ohjelmoinnista riippuen.

Tarkasta kaikki virtamoduulin M1-liittimen ja moottorin valiset johdot ja liitdannéat ja kytke sitten virta
uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.



M2 Moottorivirhe

Virtamoduuli on havainnut, ettd sen M2-lahtéliittimen kautta kytketyn moottorin liitantéa on irronnut. M2-
[ahtoliitantaéan kytketty moottori voi olla joko oikea tai vasen moottori py6ratuolin kokoonpanosta ja
virtamoduulin ohjelmoinnista riippuen.

Tarkasta kaikki virtamoduulin M2-liittimen ja moottorin valiset johdot ja liitdnnét ja kytke sitten virta
uudelleen péaalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Ylikuumentunut (Valot)

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut, etta sisainen valovirtapiiri(t) on ylikuumentunut. ISM
katkaisee liikaa virtaa kuluttavan lampun virransaannin.

Tarkasta kyseisen lampun johdotukset ja liittimet, anna ISM:n jadhtya ja kytke virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Ylikuumentunut (Toimimoottori)

Alykés istuin-fvalomoduuli (ISM) on havainnut, etta sisdinen toimimoottorin virtapiiri(t) on
ylikuumentunut. ISM katkaisee liikaa virtaa kuluttavan toimimoottorikanavan virransaannin.

Tarkasta kyseisen kanavan johdotukset ja liittimet, anna ISM:n jadhtya ja kytke virta uudelleen paalle.

Jos virhe ei poistu, tarkasta, etté toimimoottori toimii oikein. Jos toimimoottorin tielld on esteita tai
jarjestelméassa on liikaa kitkaa, ISM:n sisdinen lampétila kasvaa.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Jarruvalon oikosulku

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut jarruvalon lahtoliittimessa (-liittimissa) ylivirtauksen.
Tarkasta jarruvalon (-valojen) johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen péaalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Vasemman ajovalon oikosulku

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut vasemman ajovalon lahtoliittimessa (-liittimissa)
ylivirtauksen.

Tarkasta vasemman ajovalon (-valojen) johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.



Vasemman suuntavilkun oikosulku

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut vasemman suuntavilkun lahtoliittimessa ylivirtauksen.
Tarkasta vasemman suuntavilkun (-vilkkujen) johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen péaélle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Suuntavilkku ei toimi

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut virheen pyératuolin suuntavilkkupiirissa.

Jos naet nelinumeroiset vikakoodit, koodi 882C ilmoittaa, etta yhteys tietyn puolen molempiin
suuntavaloihin on katkennut; koodi 883C ilmoittaa, etta vain yksi polttimo on viallinen.

Tarkasta kaikki suuntavilkkujen polttimot, kaikkien suuntavilkkujen johdotukset ja liittimet ja kytke sitten
virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Oikean ajovalon oikosulku

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut oikean ajovalon l&htéliittimessa (-liittimissa)
ylivirtauksen.

Tarkasta oikean ajovalon (-valojen) johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen péalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Oikean suuntavalon oikosulku

Alykas istuin-/valomoduuli (ISM) on havainnut oikean suuntavalon lahtoliittimessa ylivirtauksen.
Tarkasta oikean suuntavalon (-valojen) johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen péaalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Ylivirta

Alykas istuin-fvalomoduuli (ISM) on havainnut pyoratuolin kayttolaitepiirissa (-piireissa) ylivirtauksen.
Tarkasta pydratuolin kaikkien toimimoottorien johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen paalle.
Jos virhe ei poistu, tarkasta, etta toimimoottorit toimivat oikein. Jos toimimoottorien tiella on esteité tai
jarjestelméassa on liikaa kitkaa, toimimoottorit saattavat kuluttaa liilkaa virtaa. Tarkasta myos, etta kaikki

katkaisukytkimet toimivat oikein ja katkaisevat toimimoottorien virransaannin.

Ota yhteys huoltoon, jos hairi6 ei poistu.



Viallinen kaapeli

Jarjestelma on havainnut, ettd jossakin moduulien liitdntdkaapeleista on viallinen kontakti. Suorita
seuraavat tarkastukset ja kytke virta uudelleen péalle jokaisen tarkastuksen jéalkeen.

Tarkasta, ettd kaikki liittimet on kytketty napakasti. Jos naet keltaista, liitinté ei valttamatta ole hyva.

Tarkasta kaikki johdotukset nékyvien vaurioiden varalta. Jos epéilet, etté kaapeli on vahingoittunut,
tarkasta sen johtavuus.

Jos ongelma ei edelleenk&an ole ratkennut, vaihda kaikki kaapelit.

Ota yhteys huoltoon, jos hairi6 ei poistu.

Esto aktivoitu

Jarjestelma on havainnut aktivoidun estotilan.

Estotilat ovat pyoratuolikohtaisia, mutta estotilat aiheutuvat tyypillisesti esimerkiksi kun pyératuoli
kytketdan laturiin tai kun pyoratuolin istuin on nostettu ylaasentoon.

Poista estotilan todenndkdinen aiheuttaja ja kytke virta uudelleen paalle.

Jos virhe ei poistunut ja olet varma, etté pyoratuolin kayttdtila ei ole aiheuttanut estotilaa, syy voi olla
irronneessa estoliittimessa.

Estoliittimet voivat olla kytkettyina virtamoduuliin (PM) ja alykkdaseen istuin-/valomoduuliin (ISM). PM-
virtamoduuli siséltaa estot 2 ja 3, ISM estot 4 ja 5. Jos naet nelinumeroiset estokoodit, jotka alkavat
“1E”, kaksi viimeista numeroa osoittavat parhaillaan aktiivisen eston. Esimerkiksi vikakoodi 1E03
viittaa estoon 3. Jos kaksi viimeistd numeroa eivét ole 02, 03, 04 tai 05, estotilan on todennékdisesti
aiheuttanut muu kuin PGDT-moduuli.

Tarkasta kaikkien estokytkimien johdotukset ja kytke virta uudelleen péaalle.

Ota yhteys huoltoon, jos hairi6 ei poistu.

Jarjestelmavirhe

Jarjestelma on havainnut virheen, muttei osaa maarittda, missd moduulissa virhe on.
Tarkasta kaikki johdotukset ja liittimet ja kytke virta uudelleen péaalle.

Jos virhe ei poistu ja jarjestelma sisaltdd muita kuin PGDT-moduuleja, irrota nama moduulit ja kytke
virta uudelleen paalle.

Jos virhe poistuu, kytke kaikki ei-PGDT-moduulit yksitellen takaisin kunnes virhe ilmestyy uudelleen.
Ota yhteys huoltoon, kun olet tunnistanut viallisen moduulin.

Jos ongelma ei poistu, vika on jossakin PGDT-moduulissa. Ota yhteys huoltoon.

DIME-virhe

Jarjestelma on havainnut liitettyjen moduulien valilla vallitsevan tunnistuskonfliktin.



Jos jarjestelmé&én on juuri kytketty uusi moduuli, irrota se ja kytke virta uudelleen péaélle. Jos virhe
poistuu, ongelma on uudessa moduulissa. Ota yhteys huoltoon.

Jos virhe ei poistu, irrota moduulit yksitellen ja kytke virta uudelleen pé&alle. Ota yhteys huoltoon, kun
olet tunnistanut viallisen moduulin.

Ota yhteys huoltoon, jos et kyennyt tunnistamaan moduulia, joka aiheutti virheen.

Jarruvika tunnistettu

Jarruviasta ilmoittavan varoituksen saa kytkea pois paalta ainoastaan siina tapauksessa, etta
pyoratuolissa ei ole solenoidijarruja.

Varoitus: PG Drives Technology ei ole vastuussa mistaédn menetyksista, jotka aiheutuvat tdmén
varoituksen laiminlyénnista.

Jarrujannite

Valvontajarjestelmaan on ehdottomasti ohjelmoitava oikea jarrujannite. Jos nain ei tehda, jarrut voivat
vaurioitua ja pyoréatuolin ajo-ominaisuudet voivat karsia.

Pehmeéan pysahdyksen arvo

Pydratuolin kayttajan on varmistettava, etta pyoratuolin pysaytysmatka ei ylita pyoratuolin
kayttdmaassa annettua enimmaisetaisyyttda. TUV Product Service (Saksa) on maarittanyt etaisyyden
normissa EN12184.

Enimmaisvirta, Vetopydran lisgjannite, Lisgjanniteaika, Taaksetaiton
lampdtila, VAhimmaisvirta

Kaikilla n&illa arvoilla on suurin sallittu arvo. Enimmaisarvot esitetaan alla olevassa taulukossa; arvot
maaraytyvat kaytossa olevan virtamoduulin mukaan. Tarkasta virtamoduulin tyyppi ohjelmoitavan
yksikon teknisista tiedoista. Arvoja ei saa koskaan ylittda. Arvojen ylittdminen mitatéi virtamoduulin
takuun ja voi vaikuttaa jarjestelmén luotettavuuteen tulevaisuudessa.

Parametri PM60 PM80 PM120
Enimmaisvirta 60 A 80 A 100 A
Vetopydran lisgjannite 60 A 80 A 120 A
Lisgjanniteaika - - 10s
Taaksetaiton lampdtila 60°C 60°C 60°C
Vahimmaisvirta 50 A 50 A 50 A

Kompensointi

Ohjelmiston kayttéaja on velvollinen varmistamaan, etté ohjain vastaa moottorin ominaisuuksia.
Velvollisuuden laiminlydnti voi heikentda ohjattavuutta ja voi &aritapauksissa johtaa ohjattavuuden
menetykseen, jonka seurauksena pyoratuoli voi aiheuttaa vaaratilanteita.



Varmista aina, ettd kompensaatioarvo ei ylitd 70 % sdhkdmoottorin ankkurin vastuksesta. Taman
ohjeen laiminlyonti voi aiheuttaa pyodratuolin kayttajalle vaaratilanteen.

Varoitus: PG Drives Technology ei ole vastuussa mistadn menetyksista, jotka aiheutuvat taman
varoituksen laiminlyénnista.

Ohjaussauvan kytkenta irronnut

Ohjaussauvan kytkent& on irronnut. Tarkasta liittimet ja kokeile uudelleen.

Ohjaussauvan keskiasento

Taman vikailmoitus johtuu todennakoéisimmin siitd, ettd ohjaussauva ei ollut keskiasennossa, kun
jarjestelma kaynnistettiin. Varmista, ettd ohjaussauva on keskiasennossa jarjestelmaa
kaynnistettaessa.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

SID-kytkenté irronnut

Omni on havainnut, etté erikoisohjaimen (SID) liitdnt& on irronnut. Tarkasta kaikki Omnin ja
erikoisohjaimen vdliset johdotukset ja liittimet.

Jos virhe ei poistu, tarkasta, ettd 9-Way Detect -parametrin asetus on yhteensopiva kaytossa olevan
erikoisohjaimen kanssa. Jos erikoisohjaimessa ei esim. ole tunnistuslinkkia, tatd parametria ei pida
ottaa kayttoon.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Kayttajakytkin irronnut

Omni on havainnut, etta kayttajakytkin on irronnut. Tarkasta kaikki Omnin ja kayttajakytkimen valiset
johdotukset ja liittimet.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Jos Omnia on kaytettava ilman liitettya kayttajakytkinta, Switch Detect -parametria ei pida ottaa
kayttoon. Jos kayttajakytkinta ei kayteta, paatoksesta on vastuussa laakintahenkild.

Varoitus: jos kayttajakytkinté ei ole liitetty, hatéakatkaisintoiminto ei ole kaytettavissa; PG
Drives Technology suosittelee, ettd Switch Detect -asetus on aina kaytdssa. PG Drives
Technology ei ole vastuussa mistaan menetyksistd, jotka ovat aiheutuneet sen seurauksena,
ettd tdssa parametrissa on kaytetty jotain muuta asetusta.

Ylipaine

Omni on havainnut, ettd imu- ja puhallusanturin paine on ylittdnyt sallitun enimmaispaineen. Tarkasta,
ettd kayttaja kayttaa imu- ja puhalluslaitetta oikein.



Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Kytke virta uudelleen péaalle

Kytke jarjestelmén virta uudelleen péalle.

Ota yhteys huoltoon, jos viesti ei poistu.

Kielivirhe

Yksi virtamoduulin kielitiedostoista on vioittunut. Ota yhteys huoltoon.

Vikaa ei havaittu

Vikaa ei havaittu.
Vian havaitseminen edellyttaa, ettd dongle on kytkettyna vian sattuessa.

Kytke jarjestelma pois paalta ja toista vikailmoitukseen johtanut tapahtumasarija.

M1 Tunnistinvirhe

Ohjausjarjestelma on tunnistanut ongelman kooderimoduulin M1-1ahtéliitAnnan kytkennéssa. M1-
lahtdliitantaan kytketty moottori voi olla joko oikea tai vasen moottori pydréatuolin kokoonpanosta ja
virtamoduulin ohjelmoinnista riippuen.

Tarkasta kaikki virtamoduulin M1 lahtéliitdnnan ja kooderimoduulin valiset johdot ja liitAnnat ja kytke
sitten virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

M2 Tunnistinvirhe

Ohjausjarjestelméa on tunnistanut ongelman kooderimoduulin M2-lahtéliitannan kytkennéssa. M2-
lahtdliitantaan kytketty moottori voi olla joko oikea tai vasen moottori pyératuolin kokoonpanosta ja
virtamoduulin ohjelmoinnista riippuen.

Tarkasta kaikki virtamoduulin M2 lahtéliitdnnan ja kooderimoduulin valiset johdot ja liitAnnat ja kytke
sitten virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.

Enkooderi irronnut

Tama tapahtuu, kun jarjestelmé havaitsee, ettd kooderimoduulin kytkentd on irronnut.



Tarkasta kaikki virtamoduulin l1ahtéliitdnnéan ja kooderimoduulin véliset johdot ja liitdnnéat ja kytke sitten
virta uudelleen paalle.

Ota yhteys huoltoon, jos virhe ei poistu.



CZECH

Chyba modulu

Modul hlasi chybu, ktera maze vyzadovat opravu. Zkontrolujte v§echny kabely a konektory k modulu a
zapnéte elektrické napajeni. Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Chyba paméti

Jeden z moduld v systému mUize vyzadovat opravu. Zkontrolujte vSechny kabely a konektory k
modulim a vypnéte a zapnéte elektrické napajeni.

Pokud zavada pretrvava, postupné odpojujte jednotlivé moduly a vzdy vypnéte a zapnéte elektrické
napajeni pro zjisténi, zda Ize problém izolovat na urcity modul.

Pokud dojde k napravé zavady odpojenim urcitétho modulu, obratte se na servisni stfedisko pro
opravu tohoto modulu.

Pokud zavadu nelze napravit odpojenim urc¢itého modulu, pouzijte R-net PC Programator k
preprogramovani systému. To je tfeba provést bud s pouzitim aktualniho specifického programu pro
invalidni vozik nebo s pouzitim puvodniho programu vyrobce.

Pokud po pfeprogramovani zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Varovani: Programovani musi provadét vyhradné technici s hlubokymi znalostmi fidicich systému
PGDT. Nespravné programovani mize mit za nasledek nastaveni invalidniho voziku, které neni pro
uzivatele bezpecné. PGDT nepfijima Zzadnou odpovédnost za Skody jakéhokoli druhu v pfipadé zmény
naprogramovani fidiciho systému vuci pfedem nastavenym hodnotam od vyrobce.

Chyba ridici jednotky

Byla zjiSténa zavada v Fidici jednotky. Zkontrolujte vSechny kabely a konektory k fidici jednotce a
vypnéte a zapnéte elektrické napajeni.

Pokud zavada pfetrvava, pouzijte R-net PC Programmer k pfeprogramovani systému. To je tfeba
provést bud s pouzitim aktualniho specifického programu pro invalidni vozik nebo s pouzitim
puvodniho programu vyrobce.

Pokud po pfeprogramovani zavada pFetrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Varovani: Programovani musi provadét vyhradné technici s hlubokymi znalostmi fidicich
systému PGDT. Nespravné programovani mlize mit za nasledek nastaveni invalidniho voziku,
které neni pro uzivatele bezpeéné. PGDT nepfijima zadnou odpovédnost za Skody jakéhokoli
druhu v pfipadé zmény naprogramovani fridiciho systému vii€i predem nastavenym hodnotam
od vyrobce.

Chyba kalibrace



Byla zjisténa chyba kalibrace. Je mozné tuto chybu opravit pfekalibrovanm joyisticku pomoci
programatoru.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Chyba joysticku

Modul, ktery hlasi chybu, zjistil chybu v joysticku, ktery je k nému pfipojen. V pfipadé servisni smlouvy
s vyrobcem voziku mlze byt provedena vymeéna pfislusného modulu joyisticku. V pfipadé povolené
vymeény, zajistéte dodrzovani spravnych antistatickych a kalibracnich postup(.

Pokud nemate povoleno vymeénit modul joysticku, obratte se na mistni servisni stfedisko.

V pfipadé, ze specialni Fidici moduly rozhrani, jako je modul Omni nebo PGDT I/O, hlasi chybu, pak je
tfeba vyménit vstupni zafizeni specialni jednotky.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Prechod do rezimu spanku

Systém presel do rezimu spanku kvili dobé necinnosti, ktera je dels$i nez naprogramovana doba
Casovace rezimu spanku. Pro probuzeni systému stisknéte zapinaci tlacitko.

Chyba brzdy M1

Ridici jednotka Zzjistila, Ze brzda pfipojena pies jeho vystup M1 se odpojila. To, zda je vystup M1 pro
levou nebo pravou brzdu, zavisi na konfiguraci invalidniho voziku a na naprogramovani fidici
jednotky.

Presvédcte se, zda neni uvolnéna néktera paka volnobéhu a také zkontrolujte vSechny kabely a spoje
mezi konektorem M1 fidici jednotkou a brzdou a pak zapnéte napéjeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Chyba brzdy M2

Ridici jednotka zjistila, Ze brzda pfipojena pres jeho vystup M2 se odpojila. To, zda je vystup M1 pro
levou nebo pravou brzdu, zavisi ha konfiguraci invalidniho voziku a na naprogramovani fidici
jednotky.

Presvédite se, zda neni uvolnéna nékterd paka volnobéhu a také zkontrolujte vdechny kabely a spoje
mezi konektorem M2 fidici jednotkou a brzdou a pak zapnéte napgjeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Vysoké napéti baterie

Modul, ktery hlasi chybu, zjistil, Ze se napéti baterie zvySilo nad 35V. NejcastéjSimi divody tohoto
stavu muze byt prebiti baterie nebo vadné spoje mezi baterii a fidici jednotkou.



Zkontrolujte, zda nabije¢ka spravné funguje a zkontrolujte vSechny kabely a spoje mezi baterii a fidici
jednotkou.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stiedisko.

Nabijeni
Modul, ktery hlasi tento stav zjistil, Ze je k nému pfipojena nabijecka. Je to zapfi¢inéno pfipojenou
nabijeCkou k voziku, tedy do zastreky v joysticku.

Pro vynulovani systému odpojte nabijeCku z lektrické sité a poté od invalidniho voziku, vypnéte a
zapnéte napajeni.

Pokud stav pfetrvava, obratte se na mistni servisni stfedisko.

Nizké napéti baterie

Modul, ktery hlasi chybu, zjistil nizké napéti baterie. Uroveri tohoto napéti se pro jednotlivé moduly lisi,
protoze kazdy z nich muze tolerovat rozdilné minimalni Grovné.

Nabijte baterie. Pokud problém pretrvava, zkontrolujte stav baterii a vSech kabelll a konektoru, které k
nim vedou a znovu je nabijte.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Nespravna nastaveni

Tento stav nastane, kdyz systém zjisti nespravna nebo neplatna programovaci data.
Zkontrolujte naprogramované nastaveni systému, zejména ve skupinach profilG a konfigurace.

Pokud nemuzete zjistit zadna nastaveni, ktera by mohla byt nespravna, ulozte aktualni nastaveni do
souboru, pak systém pfeprogramujte s pouZzitim vychozich nastaveni vyrobce a vypnéte a zapnéte
napajeni. Pokud zavada pfetrvava, fidici jednotka maze byt vadna a je tfeba se obratit na mistni
servisni stfedisko.

Pokud byla vy3e uvedenym postupem chyba odstranéna, pouzijte ulozeny soubor a naprogramuijte
individualné jednotlivé skupiny parametrd. Pokud chyba nastane znovu, zpusobil ji parametr v

posledni programované skupiné. Proto je tfeba, abyste velice peclivé sledovali veSkera nastaveni v
této skupiné.

Chyba motoru M1

Ridici jednotka zjistila, Ze motor pfipojeny pres jeho vystup M1 se odpojil. To, zda je vystup M1 pro
levy nebo pravy motor, zavisi na konfiguraci invalidniho voziku a na naprogramovani fidici jednotky.

Zkontrolujte vSechny kabely a spoje mezi konektorem fidici jednotkou M1 a motorem a pak vypnéte a
zapnéte napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stiedisko.



Chyba motoru M2

Ridici jednotka zjistila, Ze motor pfipojeny pres jeho vystup M2 se odpojil. To, zda je vystup M2 pro
levy nebo pravy motor, zavisi na konfiguraci invalidniho voziku a na naprogramovani fidici jednotky.

Zkontrolujte vS8echny kabely a spoje mezi konektorem fidici jednotkou M2 a motorem a pak vypnéte a
zapnéte napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stiedisko.

Piehiati (Svétla)
Inteligentni modul polohovani sezeni a osvétleni (ISM) zjistil, Ze se vnitfni okruh/y osvétleni pfili§

zahrally. ISM pfestane napajet svétlo, které odebira pfili§ mnoho proudu.

Zkontrolujte zapojeni a konektory pFislusného svétla, nechejte ISM vychladnout a opét zapnéte
napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stiedisko.

Prehrati (Polohovani)

Inteligentni modul polohovani sezeni a osvétleni (ISM) zjistil, ze se vnitfni okruh/y polohovani pfilis
zahrally. ISM pfestane napajet plohovani, ktery odebira pfili§ mnoho proudu.

Zkontrolujte zapojeni a konektory pfislu§ného kanalu, nechejte ISM vychladnout a opét zapnéte
napéjeni.

Pokud zavada pretrvava, zkontrolujte, zda je mechanismus polohovani v dobrém provoznim stavu. V
pfipadé prekazek nebo pfilis vysokého tfeni v systému se bude v ISM generovat vice tepla.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Zkrat brzdového svétla

Inteligentni modul sedadla/osvétleni (ISM) zjistil vy$Si napéti na vystupu brzdového svétla/vystupech
brzdovych svétel.

Zkontrolujte okruh a konektory k brzdovému svétlu/brzdovym svétliim a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Zkrat levého svétla

Inteligentni modul polohovéani sezeni a osvétleni (ISM) zjistil vy33i napéti na vystupu/vystupech levého
Celniho svétla.

Zkontrolujte okruh a konektory k levému ¢elnimu svétlu/levym &elnim svétlim a vypnéte a zapnéte
napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.



Zkrat levého blinkru

Inteligentni modul polohovani a osvétleni (ISM) zjistil vy$Si napéti na vystupu levého blinkru.
Zkontrolujte okruh a konektory k levému blinkru/levym blinkrdm a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stiedisko.

Zavada blinkru

Inteligentni modul polohovani a osvétleni (ISM) zjistil chybu v okruzich blinkrd invalidniho voziku.

Pokud mate pfistupova prava k ¢tyfmistnym chybovym kédim, 882C znamena, Ze bylo ztraceno
spojeni k obéma blinkrdm na pfislusné strané a 883C znamena zavadu pouze jedné zZarovky.

Zkontrolujte obé Zarovky blinkru, kabely a konektory k jednotlivym blinkrim a vypnéte a zapnéte
napéjeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Zkrat pravého svétla

Inteligentni modul polohovani/osvétleni (ISM) zjistil vy$Si napéti na vystupu/vystupech pravého
Celniho svétla.

Zkontrolujte okruh a konektory k pravému ¢elnimu svétlu/pravym ¢elnim svétlim a vypnéte a zapnéte
napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stiedisko.

Zkrat pravého blinkru

Inteligentni modul polohovani/osvétleni (ISM) zjistil vySSi napéti na vystupu pravého blinkru.
Zkontrolujte vodi¢e a konektory k pravému blikaci/pravym blinkram.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

VyssSi napéti

Inteligentni modul polohovani/osvétleni (ISM) zjistil vyS3i napéti na okruhu/okruzich ovladace
invalidniho voziku.

Zkontrolujte vodiCe a konektory k ovladaci invalidniho voziku a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud problém pretrvava, zkontrolujte, zda je mechanismus polohovani v dobrém provoznim stavu.
Pokud jsou v systému néjaké pfekazky nebo v ném dochazi k pfilis vysokému tfeni, mize dojit k
odbéru nadmérného mnozstvi proudu. Zkontrolujte, zda koncové spinace funguji spravné a vypnéte

napajeni polohovani.

Pokud problém pfetrvava, obratte se na servisni stfedisko.



Vadny kabel

Systém zjistil Spatné spojeni v jednom z kabel(l, jimiz jsou pfipojeny moduly. Provedte nasledujici
kontroly a po kazdé z nich vypnéte a zapnéte napajeni.

Zkontrolujte vSechny konektory, zda jsou napevno zasunuty do zasuvek. Pokud vidite Zlutou barvu, je
mozné, Ze nebylo vytvofeno spravné spojeni.

Zkontrolujte vSechny kabely, zda nejevi znamky viditeIného poskozeni. Pokud se domnivate, zZe je
kabel poskozeny, zkontrolujte, zda neni pferuseny.

Pokud problém i nadale pretrvava, postupné odpojuijte jednotlivé kabely.

Pokud problém pfetrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Blokovani aktivni

Systém zjistil, ze doSlo ke spusténi blokovani (jizdy).

Duvod blokovani zavisi na tom, jaky invalidni vozik pouzivate, mezi typické pfiklady v§ak patfi
pfipojena nabijecka baterii nebo sedadlo ve zdvizené poloze.

Odstrarite pravdépodobny zdroj blokovani a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud zavada pretrvava a jste si jisti, Ze blokovani neni zplsobeno provoznim stavem invalidniho
voziku, mlze to byt zpusobeno odpojenim konektoru blokovani (spinace krajni pozice polohovani).

Jednotky pro blokovani mohou byt pfipojeny k fidici jednotce (PM) nebo k inteligentnimu modulu
polohovani sezeni/osvétleni (ISM). Ridici jednotka obsahuje jednotky pro blokovani 2 a 3 a
inteligentni modul polohovani/osvétleni obsahuje jednotky pro blokovani blokovani 4 a 5. Pokud mate
pfistupova prava ke ¢tyfmistnym chybovym kédim blokovani, které zacinaji “1E”, posledni dvé Cislice
predstavuji aktualni blokovani, které je aktivni. Napf. chybovy kéd 1E03 se vztahuje k blokovani 3.
Pokud posledni dvé gislice nejsou 02, 03, 04 nebo 05, blokovani je pravdépodobné zplisobeno
modulem od jiného vyrobce nez PGDT.

Zkontrolujte vodiCe vSech jednotek pro blokovani a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud problém pfetrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Systémova chyba

Systém detekoval chybu, nemUze vSak zjistit, ktery modul chybu hlasi.
Zkontrolujte v8echny kabely s spoje a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud problém pretrvava a systém obsahuje moduly od jiného vyrobce nez PGDT, odpoijte tyto
moduly a vypnéte a zapnéte napajeni.

Pokud se tim chyba odstrani, postupné pfipojujte jednotlivé moduly od jiného vyrobce nez PGDT,
dokud se chyba neobjevi znovu. Po zjisténi, ktery modul je vadny, se obratte na servisni stfedisko.

Pokud problém pfetrvava, je chyba v nékterém z modult PGDT a je tfeba, abyste se obratili na
servisni stfedisko.



Chyba DIME

Systém zjistil urcity konflikt v identifikaci mezi pfipojenymi moduly.

Pokud byl pravé pfipojen novy modul, odpojte jej a vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud se tim chyba
odstrani, je problém v novém modelu a je tfeba, abyste se obratili na servisni stfedisko.

Pokud chyba pfetrvava, odpojujte postupné jednotlivé moduly a vypnéte a zapnéte napajeni. Po
zjisténi, ktery modul je vadny, se obratte na servisni stfedisko.

Pokud nebylo mozné identifikovat modul, ktery chybu zpusobil, obratte se na servisni stfedisko.

Detekce chyby brzd

Detekce chyby brzd ma byt vypnuta pouze tehdy, pokud neni invalidni vozik vybaven solenoidovymi
brzdami.

Varovani: PG Drives Technology nepfijima zddnou odpovédnost za Skody jakéhokoli druhu,
vzniklé v disledku nerespektovani tohoto pokynu.

Brzdné napéti

Je velmi dllezité, aby byl systém fizeni naprogramovan na spravné brzdné napéti. Pokud tomu tak
neni, muze dojit k poskozeni brzd nebo tim mlze byt negativné ovlivnén vykon invalidniho voziku.

Rychlost mékkého zastaveni

Musite zajistit, aby byla vzdalenost pfi nouzovem zastaveni v rozmezi specifikovanem pro zemi, kde
se invalidni vozik bude pouzivat. TUV Product Service (Némecko) specifikuje vzdalenost jak uvadi
norma EN12184.

Maximalni proudovy limit, Proud v rezimu zvySeného vykonu, Doba
zvysSeného vykonu, Teplotni, proudovy limit, kdy se pfi jeho prekro€eni snizi
proud dodavany do motort., Minimalni proudovy limit

Kazda z téchto veli¢in ma maximalni pfipustnou hodnotu. Tyto maximalni hodnoty jsou uvedeny v
tabulce niZe a zavisi na typu fidici jednotky, se kterym pracujete. Typ Fidici jednotky zjistite z pfesnych
parametrd uvedenych pro jednotku, kterou programujete. Tyto hodnoty by nemély byt nikdy
prekroCeny. Pfi pfekroCeni hodnot se rusi zaruka poskytovana na fidici jednotka a maze to mit
negativni vliv na dlouhodobou spolehlivost systému.

Parametr PM60 PM80 PM120
Maximalni proudovy limit 60A 80A 100A
Proud v rezimu zvyseného vykonu 60A 80A 120A
Doba zvySeného vykonu - - 10s
Teplotni, proudovy limit, kdy se pfi 60°C 60°C
jeho prekroéeni snizi proud 60°C
dodavany do motort.
Minimalni proudovy limit 50A 50A 50A




Kompenzace

Uzivatel software odpovida za zaji§téni toho, aby byla ovladani vhodné s ohledem na charakteristiky
motoru. Pokud tomu tak nebude, miZze to mit za nasledek Spatné charakteristiky ovliadani a v
extrémnich pfipadech muze byt invalidni vozik nekomfortni a nemusi byt pro uZivatele bezpecény.
Nikdy nenastavujte kompenzaci na hodnotu vy$Si nez 70% odporu motoru s pfisluSenstvim.
Nedodrzeni tohoto varovani mlze mit za nasledek nastaveni, které neni pro uZivatele invalidniho
voziku bezpecéné.

Varovani: PG Drives Technology nepfijima zddnou odpovédnost za Skody jakéhokoli druhu,
vzniklé v disledku nerespektovani tohoto pokynu.

Joystick odpojen

Joystick je odpojen. Zkontrolujte spoje a zkuste postup znovu.

Stredova poloha joysticku

spusténi systému ve stfedové poloze. Kdyz systém zapinate, pfesvédcte se, Ze je joystick ve stfedové
poloze.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na mistniho servisniho technika.

SID odpojeno

Omni Zjistil, Ze se specialni vstupni zafizeni (SID) odpojilo. Zkontrolujte vSechny kabely a konektory
mezi Omni a SID.

Pokud chyba pretrvava, zkontrolujte, zda je nastaveni parametru 9-Way Detect vhodné pro pouzivany
SID. Napfiklad pokud nema SID detekci spoje, tento parametr je tfeba nastavit na vypnuto.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na mistniho servisniho technika.

Uzivatelsky spina¢ odpojen

Omni zjistil, Ze se uzivatelsky spina¢ odpojil. Zkontrolujte vSechny kabely a konektory mezi Omni a
uzivatelskym spinacem.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na mistniho servisniho technika.

Pokud se pozaduje pouziti Omni bez pfipojeného uZivatelského spinace, Switch Detect je tieba
nastavit na vypnuto. Pokud neni pouzit uZivatelsky spina¢, odpovédnost za toto rozhodnuti nese
zdravotnik.

Varovani: Vzhledem k tomu, ze pri odpojeni uzivatelského spinace nema vozik funkci
nouzového zastaveni, PG Drives Technology doporucuje, aby byl parametr Switch Detect vzdy
nastaven na zapnuto. PG Drives Technology nepfijme zadnou odpovédnost za jakékoli Skody v
dasledku jiného nastaveni tohoto parametru.



Prekroceni tlaku

Omni zjistil, Ze tlak na pfevodnicih Sip a Puff pfekrocil svoji maximalni hodnotu. Zkontrolujte, zda
uzivatel ovlada zafizeni Sip a Puff spravné.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na mistniho servisniho technika.

Vypnuti a zapnuti napajeni

Vypnéte a zapnéte napajeni systému.

Pokud hlaseni pretrvava, obratte se na servisniho technika.

Chyba jazyka

Doslo k poskozeni jednoho z jazykovych soubor( v fidici jednotce. Obratte se na servisniho technika.

Chyba snimaée M1

Ridici systém zjistil problém s pfipojenim k modulu kédovaciho zafizeni pres vystup M1. To, zda je
vystup M1 pro levy nebo pravy motor, zavisi na konfiguraci invalidniho voziku a na naprogramovani
fidici jednotky.

Zkontrolujte vSechny kabely a spoje mezi konektorem napajeciho modulu M1, modulem kédovaciho
zafizeni a kabelazi kodovaciho zafizeni a pak vypnéte a nasledné zapnéte napéjeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Chyba snimace M2

Ridici systém zjistil problém s pFipojenim k modulu kédovaciho zafizeni pres vystup M2. To, zda je
vystup M2 pro levy nebo pravy motor, zavisi na konfiguraci invalidniho voziku a na naprogramovani
fidici jednotky.

Zkontrolujte vSechny kabely a spoje mezi konektorem napajeciho modulu M2, modulem kédovaciho
zafizeni a kabelazi kodovaciho zafizeni a pak vypnéte a nasledné zapnéte napgjeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.

Modul kédovaciho zafizeni odpojen

Tento stav nastane, kdyZ fidici systém zjisti, Ze se modul kédovaciho zafizeni odpojil.
Zkontrolujte vSechny kabely a spoje mezi konektorem napajeciho modulu, modulem kédovaciho
zafizeni a kabelazi kdédovaciho zafizeni a pak vypnéte a nasledné zapnéte napajeni.

Pokud zavada pretrvava, obratte se na servisni stfedisko.



Nebylo zjisténo chybové hlaseni

Nebylo zjisténo chybové hlaseni.
Pro zobrazeni chybového hlaSeni nejprve propojte programator s vozikem. Potom zapnéte vozik.

Vypnéte vozik a zopakujte vSechny akce tak aby diody hlasily chybové hlaSeni.



GREEK

Z@AApO UTTOHOVADOG

H utropovada 1Tou avagEpel To OQAAUa evOEXETaI va aTTaiTel ETTIOKEUN. EAEyETE OAa Ta KaAwdIa Kal TIG
OUVOETEIG TTPOG TNV UTTOUOVADA, ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINAOTE TNV I0XU. AV TO OQAAa
ETTINEVEL, ETTIKOIVWVHOTE JE TO KEVTPO OEPPIG.

Z@dApa pvaung

Mia a1ré 116 UTTOPOVASEG OTO CUOTNUA EVOEXETAI va aTTaiTel eTIOKeUr). EAEyETE OAa Ta KAAWDSIA Kal TIG
OUVOETEIG TTPOG TNV UTTOUOVADEG ATTEVEPYOTTOINOTE KAI EVEPYOTTOINOTE TNV 10XU.

Av 10 G@AAPa eTTIPEVEL, aTTOOUVOEDTE KABE uTTOOVAdA PE TN OLIPd Kal KABE QopAa ATTEVEPYOTTOINATE
KOl EVEPYOTTOIRATE TNV 1I0XU, YIO va OEiTE av YTTOPEITE VA OTTOUOVWOETE TO TIPOPANUA G€ pia
OUYKEKPIPEVN uTToPovVAda.

Av 10 G@AAPa eTIOIOPOWOEI P TNV ATTOOUVOEDN HIOG CUYKEKPIPEVNG UTTOMOVADAG, ETTIKOIVWVACTE [E
TO KEVTPO GEPPIC 0aG OXETIKA PE TNV UTTOPOVADA QUTH.

Av 10 6@AaApa dev uTTopei va emdIopOwOEI Ye TNV aTTOoUVOEDN PIOG GUYKEKPIPEVNG UTTOPOVADAG,
xpnoigotroinote 1o R-net PC Programmer yia va emmavatrpoypaupaTticete To cUoTnua. Autod TTpETTEl va
Oie€axOei pe Eva amod Ta akdAouba: To TpEXOV, €I0IKO TTPOYPANMA YIa TNV avaTtrnPIkr TToAuBpova rf 10
apxIKO TTPOYPAUUA TOU KATOOKEUAGTH.

Av TO GQAAUQ ETTINEVEI JETA TOV ETTAVATTPOYPOAUUATIONO, ETTIKOIVWVACTE WE TO KEVTPO GEPPIG OagG.

Mpoeidotroinon: O TTpoypauuaTionds TPETTEl va dieEdyeTal HOVO aTTd ETTAYYEAUATIEG UYEIOVOUIKAG
TEPIBOAYNG PE EPTTEPIOTATWHEVN YVWON TwV ouoTAUATWY gAéyxou PGDT. O AavBaopévog
TTPOYPOUUATIONOG UTTOPED VA £XEI WG ATTOTEAEOUA pUBUION TNG avaTTNPIKAG TTOAUBpSvVag TTou dev eival
ac@aln yia Tov xpriotn. H PGDT &ev avaAapdvel kapia eudivn yia atmwAgIEg OTTOIOUBATTOTE €id0Ug
av O TTPOYPOAUUATIONOS TOU CUCTHHATOG EAEYXOU TPOTTOTTOINGET 0O€ OXEON UE TIG EPYOOTACIAKA
TTPOKOOOPICUEVEG TIUEG.

Z@AANO HVAMNG UTTOMOVADAG 10XU0G

AvixvelTnke o@AAPA EVTOG TNG UTTOPOVADBOG 10XU0G. EAEYETE SAa T KAAWDIA KAl TIG CUVOETEIG TTPOG
TNV UTTOPOVAdA 10XU0G KAl ATTEVEPYOTTOINOTE KAI EVEPYOTTOINCTE TNV 10XU.

Av 10 c@AAua emmipével, xpnoiyotroifaTe To R-net PC Programmer yia va €TTAVATTPOYPAUUATIOETE TO
ouoTnua. Autd Trpétrel va die§ayBei ue éva atrd Ta akdAouba: To TPEXOV, €I10IKO TTPOYPAUMA YIA TV
avaTtnpikf TToAuBpdva f To apxIkd TTPOYPAUUA TOU KATOOKEUAOTH.

Av TO OQAAPQ ETTINEVEI HETA TOV ETTAVOTTPOYPOUUATIONO, ETTIKOIVWVAOTE PE TO KEVTPO OEPRIG 0aG.

Mpocidotroinaon: O TTPOYPAMHATIONOG TIPETTEI VA BIESAYETAI MOVO ATTO ETTAYYEAMATIES
UYEIOVOMIKNAG TTEPIOOAYNG ME EPTTEPICTATWHEV YVWON TWV CUCTNHATWY gAéyxou PGDT. O
AavOaONEVOG TTPOYPAUMATIONOG HTTOPEI VA £XEl WG aTTOoTEAECHA PUBMION TNG AVATTNPIKAG
moAUBpoOvag TTou Bev gival ac@aAn yia Tov Xppotn. H PGDT dev avaAaufdvel kapia euddvn yia



ATTWAEIEG OTTOIOUSATIOTE €IB0UG AV O TTPOYPAUMATIONOG TOU CUCTHHATOG EAEYXOU
TPpOTTOoTroINdEi 08 OXE0ON E TIG EPYOCTACIAKA TTPOKABOPICUEVEG TIMEG.

Z@AaApa Babpovopnong

AvixvelTnke o@dApa Babuovoéunong. H emdidpbwaon autol Tou oeAAPATOG UTTOPET va gival duvaTh e
TNV ekTéAEoN TnG dladikaciag fabuovounong JoxAoU GTOV TIPOYPAUUATIONS EKTOG TTOAUBPOVAG.

Av TO CQAAPQ ETTIMEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.

ZPAApa poxAou

H utropovada 1Tou avagEpel To o@aAua avixveuae BAGRN oTo HOXAS TTOU gival cuvdEdEPEVOGS UE QUTH.
TNV TTEPITITWON TNG UTTOPOVABAG HOXAOU, EVOEXETAI VO ETTITPETTETAI N AVTIKATAGTACN TOU PHOXAOU
€VTOG TNG UTTOUOVADAG HOXAOU, avaAoya e TO BIAKAVOVIOUO O£PPIG PUE TOV KOTAOKEUAOTH TNG
avaTtnpIkAg TTOAUBPOvVaAG. Av auTd ETITPETTETAI, BERAIWOEITE va TNPATETE TIC CWOTEG AVTIOTATIKES
01ad1kagieg kal dladIkaoieg Babuovounong.

Av dev ETITPETTETAI VA AVTIKATAOTACETE TO HOXAO, ETTIKOIVWVIOTE PE TO KEVTPO TEPPIC.
2TNV TTEPITITWON TTOU N avagpopd Tou 0QAAUATOG TTPAYUATOTTOIEITAI ATTO €10IKEG UTTOOVADES
d1a00vdeang eAéyxou, 6TTwg n uttopovada Omni } PGDT I/O, n €10Ikr} GuCOKeur €1I0aywyng TTPETTEI va

AVTIKATOOTAOE].

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVIOTE PE TO KEVTPO OEPPIG.

MeTdBaon og avaoToAn AsiToupyiag

To guoTtnua YETERN o€ avaoToAn AiITtoupyiag 1TeIdr) pEoOAARNOE TTEPIOOOG adPAvEIag PeyaAUTEPN
a1rd TNV TTPOYPANMATIOHEVN TIMA TOU XPOVOUETPOU avaaTOANG AsiToupyiag. MNa va KaTapyrnoeTe Tnv
avaoTOAr AEITOUPYIag TOU CUGTHPATOG, ATTEVEPYOTTOINOTE KAI EVEPYOTTOINATE TNV 1I0XU.

Z@aApa epévou M1

H utropovada 10006 avixveuoe OTI ATTOOUVOEBNKE TO PPEVO TTOU €ival CUVOEDEUEVO HECW TNG ££0D0U
M1 Tou. AvaAoya pe Tn dIaUOPPWOn TNG avaTTnPIKAG TTOAUBPOVAG Kal TOV TTPOYPAUUATIONO TNG
povadag 1oxUog, N £€£€0dog M1 eival yia To apioTepd i To Oei pévo.

BepaiwBeite 611 dev gival atroouvdedepévog Kavévag HOXAGS eEAeUBepou TpoxoU. ETmiong, eAéyEte dAa
Ta KOAWSIA Kal TIG oUVOETEIg PeTAEU TNG ouvdeong M1 Tng utTopovAdag EAEYXOU Kal TOU PPEVOU Kal
OTn OUVEXEIO ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TNV I0XU.

Av TO CQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.

ZPAaApa epévou M2

H utropovada 10XU0G avixveuoe OTI ATTOOUVOEBNKE TO PPEVO TTOU gival oUVOEDENEVO NEOW TNG £€0B0OU
M2 tou. AvaAoya pe Tn Slaudpewaon TG avaTTnpIKAG TTOAUBpSVAG Kal TOV TTPOYPAUUATIONS TNG
povadag 1oxUog, n £€£0dog M1 eival yia To apioTepd i To Oei Ppévo.



BepaiwBeite 611 dev gival atroouvdedepévog kavévag HOXAGG eAeUBepou TpoxoU. ETmiaong, eAéyEte SAa
Ta KOAWDdIA KAl TIG OUVOETEIG PETAEU TNG oUvdeong M2 Tng uttopovAadag eAEyXou Kal TOU ppEvou Kal
OTn OUVEXEIQ QTTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINCTE TNV 10X U.

Av TO GQAAUQ ETTILEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO TEPPIC.

Y@nAR Tdon grrarapiag

H utropovada TTou avagEpel To OQPAAPa avixveuae 0TI N TAon TNG PTTaTapiag éxel augnBei TTepiIocodTEPO
atd 35V. O1 mo ouvnBiopéveg aiTieg yia auTd €ival ol €€MAG: UTTEPPOPTWAN TNG PTTATAPIAS A
AavBaopéveg ouvoEaelg JETAEU TNG UTTATAPIAG KAl TNG UTTOPOVAdAG 10XUOG.

BeBaiwBeite 611 0 @opTIOTHG AciTOUpYEi CWOTA Kal EAEYETE OAa Ta KOAWDIA Kal TIG CUVOETEIC JETAEU TNG
PITaTOPIOG KAl TNG UTTOPOVADdAG I0XUOG.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEI, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO TEPPIG.

®oépTioNn

H utropovada TTou ava@épel auTrv TNV KATaoTaon avixveuoe OTI évag QOPTIOTAG gival CUVOEDEUEVOG E
auTh. AuTO TTPOKUTITEI HEGW TNG UTTOOOXNAS POPTIONG EKTOG TTOAUBPOVAG OTNV UTTOPOVADA JOXAOU 1
OQEINETAI OTO YEYOVOGS OTI £vaG QOPTIOTHG EKTOG TTOAUBPOVAG €€l OUVOEDET OTNV ypauun
evaOAAOOOOUEVOU PEUATOG.

Mo va yivel EkkaBdapion Tou CUCTHPATOG, ATTOCUVOEDTE TO POPTIATH) EKTOG TTOAUBPSOVAG aTTd TNV
avaTtnpikf ToAuBpdva f T0 YopPTIOTH KTOG TTOAUBPOVAG aTTd TO EVAAAACTOPEVO peUUA, Kal
QTTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TNV 10XU.

Av n KaTadoTaon TIPEVEL, ETTIKOIVWVACTE WE TO KEVTPO TEPPIG.

XapnAf Tdon prrarapiag

H utropovada TTou avagEpel To OQAAPA avixveuoe XaunAn Tadon ptrarapiag. H otdBun autng g
Tdong Ba dlagEpel HETALU TWV UTTOMOVADWY, ETTEIDN N KABE pia ptTopei va avtéEel SIOPOPETIKES
eNAXI0TEG OTABPEG.

doprioTe TIG PTTOTOPiEG. AV TO TTPORANMA ETTIUEIVEL, EAEYETE TNV KATACTACT TWV UTTATAPIWY KOl OAWY
TWV KOAWSIWV Kal CUVOECEWV TTPOG QUTEG KAl ETTAVAQPOPTIOTE.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO TEPPIC.

NavBaopéveg pubpioeig

AuTS TTPOKUTITEl 6TAV TO GUCTNUA avixveUel AavBaopéva A un £ykupa 6£douEVa TTPOYPAUUATIONOU.

EAEyETE TIG TTPOYPAUMATIONEVEG PUBUICEIG TOU CUCTHMATOG, EIDIKA TIG PUBUICEIS OTIG OJADES TTPOQIA Kal
dlapépewaong.

Av dev PTTOPEITE VA avayvwpioeTe Kayia puBuion TTou ptropei va eival AavBaopévn, atroBnkeloTe OAEG
TIG TPEXOUOEG pUBIoEIG O€ éva apyEio, OTN OUVEXEIA ETTAVATTPOYPAUUATIOTE TO CUCTNHA
XPNOIMOTTOIWVTAG TIG TIPOETTIAEYUEVEG PUBUIOEIG TOU KATOOKEUAOTH KAl OTTEVEPYOTTOINOTE KAl



evepyoTTOINOTE TNV I0XU. AV TO OQAAUQ ETTIPEIVEL, N UTTOPOVADA I0XUOG UTTOPET Va €ival EAATTWUATIKNA
KOl TTPETTEI VA ETTIKOIVWVACETE PE TO KEVTPO TEPRIC.

Av ue Tnv TTapatravw diadikagia £mdIopBwONKE TO CPAAUA, XPNOIUOTIOINOTE TO ATTOBNKEUPEVO apXEio
KQI TTPOYPAUMATIOTE TNV KABE oudda TTapapéTpwy EexwpioTd. Otav 1o opaAua TTpokUyel {avd, Ba éxel

TTIPOKANBEI aTTd pIa TTAPAPETPO OTNV TEAEUTAIO TTPOYPAUUATICHEVN OPAdA. ZUVETTWG, Ba TTPETTEl Vval
eCeT@oETE TTPOTEKTIKA OAEG TIG puBUioEIS O€ auThv TNV oudda.

Z@AaApa potép M1

H utropovada 10006 avixveuoe OTI ATTOOUVOEBNKE TO YOTEP TTOU €ival auvOedepévo PEow TNG €600V
M1 Tou. AvaAoya pe Tn SIauoOpPwWaon TNG avaTTNPIKAG TTOAUBPOVAG Kal TOV TTPOYPAUUATICNO TNG
povadag 1oxUog, n €£0dog M1 eivail yia To apioTepd A To Oe€i POTEP.

EAéyETe OAa Ta KaAWDIA KAl TIG CUVOETEIC METAEU TNG oUvdeons M1 povadag 1IoXU0G Kal TOU JOTEP Kal
0TN OUVEXEIO ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TNV I0XU.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO TEPPIG.

ZPAaApa potép M2

H utropovada 10X00G avixveuoe OTI ATTOOUVOEBNKE TO UOTEP TTOU €ival ouvOedePEVO PETw TNG 6600V
M2 tou. AvaAoya pe Tn SIauodpPwaon TNG avatrnpIKAg TTOAUBPOVAG Kal TOV TTPOYPAUUATIONO TNG
povadag 1oxUog, n £€£0dog M2 gival yia 1o apioTepd A To Ol POTEP.

EAéyETe OAa Ta KaAwdIa Kal TIG OUVOETEIG HETAEU TNG oUvdeong M2 povdadag 1IoXU0G Kal TOU JOTEP KOl
OTN CUVEXEID OTTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINATE TNV 1I0XU.

Av TO GQAAUQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVNAOTE YE TO KEVTPO TEPPIG.

Ytrep0épuavon (Auxvieg)

H €gutrvn uttopovdada kaBioparog/@wTiopou (ISM) avixveuoe 6Tl TO ECWTEPIKO KUKAWA 1] KUKAWPOTA
QWTIOPOU €xel CeoTaBei TTOAU. H utropovada ISM Ba diakowel TV TTapoxr] I0XU0G aTn Auxvia TTou
avTAei TTOAU pelpa.

EAéyETe TNV KoAwdiwon Kai TIG cuvdETEIG OTN AuxVvia uTTé au@IoBATNON, aPOoTE TV UTTOPOVAda ISM
VO KPUWOEI KAl ATTEVEPYOTTOINOTE KOl EVEPYOTTOINOTE TNV 10XU.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO TEPPIG.

YmrepBépupavon (EvepyotroinTtég)

H €€utrvn uttopovdada kaBiopatog/@wTiouoU (ISM) avixveuoe 0TI TO ECWTEPIKO KUKAWUA 1) KUKAWUATA
evepyoTtroinTr] €xel (eoTaBei TTOAU. H utropovdada ISM Ba diakdwyel Tnv TTapoxn 10XU0G OTO KAvAAl
EVEPYOTTOINTI) TTOU QVTAEI TTOAU pelpa.

EAéyETe TNV KaAwdiwoN Kail TIG GuVOETEIG GTO KAVAAI UTTG au@ICRATNON, aQrjoTe TNV UuTToovada ISM
VA KPUWOEI KAl ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TNV 10XU.



Av 10 0@AAPa eTTIPEIVEL, EAEYETE OTI O PNXAVIOUOG EVEPYOTTOINTH) BPIOKETAI O€ KAAL AEITOUPYIK)
KaraoTacorn. Av uttdpxouv eUTTodIa | uEYAAn TPIRR oTo cUoTna, Ba Trapaxbei TrepioadTepn BepUOTNTA
€VTOG TNG UTTOPOVAdAG ISM.

Av TO GQAAPQ ETTIMEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.

BpaxukUkAwpa Auxviag @pévwyv

H €€utrvn uttopovdada kabiopartog/@wTiopou (ISM) avixveuoe katdotaon UTTEPBOAIKOU pEUPATOG OTNV
£€€000 1 aTIg £€6B0UG TNG AuxViag PpEvwv.

EAéyETe TNV KaAWOSIWGON Kal TIG GUVOETEIG TTPOG TN AuXVia ) TIG AUXVIEC PPEVWYV KAl OTTEVEPYOTTOINCTE
Kal EVEPYOTTOINOTE TNV 10X U.

Av TO GQAAUQ ETTILEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO TEPPIG.

BpaxukUkAwpa apioTepng Auxviag

H £Eutrvn uttopovada kabBiopartog/ewTiopou (ISM) avixveuoe katdoTaon utTEPBOAIKOU peUPATOG OTNV
£€000 N aTIG €€600UC TNG apIaTEPNG Auxviag odrynong.

EAéyETe TNV KOAWSiWON Kal TIG CUVOEDEIG TTPOG TNV apIoTEPT Auxvia i Auxvieg odrynong Kai EKTEAEOTE
EVEPYOTTOINON KAl OTTEVEPYOTTOINGT TNG 10XUOG.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO TEPPIG.

BpaxukUkAwpa Auxviag apiotepng £voeigng

H €€utrvn utropovdada kabiouartog/@wTiouou (ISM) avixveuoe katdoTaon UTTEPROAIKOU PEUNATOG OTNV
£€000 apIoTEPAG EVOEIENG.

EAéyETe TNV KaAwDdIwoN Kail TIG GUVOETEIG TTPOG TNV ApICTEPT EvOEIEN i EVOEILEIC KAl ATTEVEPYOTTOINOTE
Kal EVEPYOTTOINOTE TNV 10X U.

Av TO CQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO CEPPIG.

ATtroTu)ia Auyviag EvoeIgng

H €€utrvn utropovdada kabiopatog/@wTiouou (ISM) avixveuoe OQAAUA OTA KUKAWMATA VOEIEEWVY TNG
avaTtnpIkAg TToAuBpovag.

Av éxeTe TTPOOBACN OTOUG TETPAWNPIOUG KWOIKOUG GPAAUATWY, To 882C TrpoTeivel T N oUvdeon Kai
oTIG OUO0 evOEigeIg aTn auykekpiuévn TTAeUpd €xel Xabei kal To 883C TrpoTeivel 6T UTTAPXEI aTTOTUXIO

MOVO evOg AauTTTripa.

EAEyETe KGO AapuTTITApa £VOEIENG KAl TO KAAWDIA KAl TIG CUVOETEIG TTPOG KABE £vOeItn, Kal
QTTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TAV 10XU.

Av TO CQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.



BpaxukUkAwpa de§1ag Auyviag

H €€utrvn uttopovdada kabiouartog/@wTiouou (ISM) avixveuoe katdoTaon UTTEPBOAIKOU peUNATOG GTNV
£€€000 1 aTIg €€6doug TNG BeCIGg Auxviag odriynong.

EAéyETe TNV KaAwdiwon Kai TIG cuvdETEIG TTPOG TN OeEIG Auyvia ) Auxvieg odriynong Kai
QTTEVEPYOTTOINATE KAl EVEPYOTTOINATE TNV I0XU.

Av TO GQAAPQ ETTIMEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.

BpaxukUkAwpa de§iag Auyviag €voeigng

H €€utrvn uttopovdada kabiopartog/@wTiopou (ISM) avixveuoe katdotaon UTTEPBOAIKOU pEUPATOG OTNV
£€€000 1 aTIg €€6doug TNG BeCIGG Auxviag odriynong.

EAéyETe TNV KOAwOSIWGoN Kal TIG cUVOETEIG TTPOG TN Oe€IA Auyvia ) Auxvieg 0drynong Kai
QTTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TAV 10XU.

Av TO GQAAUQ ETTILEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO TEPPIC.

Y1repBoAik6 peUpa

H €Eutrvn uttopovada kabiopatog/ewTiopou (ISM) avixveuoe katdoTaon utTEPBoAIKOU pEUPOTOG OTO
KUKAWWA A Ta KUKAWPATA EVEPYOTTOINTH TNG AvaTTNPIKAS TTOAUBPSOVAG.

EAéyETe TNV KaAwdIwoN Kai TIG cUVOETEIG TTIPOG OAOUG TOUG EVEPYOTTOINTEG TNG AVATINPEIKAG
TTOAUBPOVAG KAl ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TNV I0XU.

Av 10 0QAaApa emipeivel, EAEYETE OTI O UNXAVIOUOI EvEpyOTTOINTH BPioKOVTal O KOAR AEITOUPYIKN
katdoTaaon. Av uttTdpyxouv euTTédia f JeyAaAn TpIRr 0To oUCTNUA, PTTOPET VO avTAgiTal UTTEPBOAIKN
TTOOOTNTA PEUPATOG. ETriong, eAéyETe OTI TUXOV BIOKOTITEG aKPAiag BIAKOTTAG AIToupyouv CwaTd Kali
OlakOWTE TNV I0XU OTOV EVEPYOTTOINTA.

Av 1o TTPOBANUA ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.

AavBaopévo kKaAwdio

To ouoTtnua avixveuoe AavBacpévn cuvdeon o€ éva atrd Ta KOAWDIA TTOU GUVOEOUV TIG UTTOUOVADEG.
EkTENEOTE TOUG AKOAOUBOUG EAEYXOUG KAl EKTEAEDTE ATTEVEPYOTTOINON Kal EvEPyOTTOinoTN UETA aTTd KABE
€Aeyxo.

EAEyETe OTI £xeTe OTTPWEEI OTABEPG OAEG TUVOEDEIG OTNV aPXIKA BE0n TOoug. AV @aivETAI KATTOIO KiTPIVO
TUAMA, TOTE UTTAPXE! TTIBAVOTNTA va PN YiveTal KaAr alvdean.

EAéyETe 6Aa Ta KaAwdIa yia onuddia opatig {nUIAG. Av TTIoTEUETE OTI éva KAAWDIO £X€l UTTOOTE (NI,
eNEYETE TN OUVEXEIG TOU.

TéNog, av To TTPOPRANUa etmipeivel, ByAATe TTpog Ta €€w KABE KOAWDIO PE TN OEIpd.

Av 1O TTPOBANUA ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVAOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.



Evepyn avaoToAn

To ouoTnua avixveuoe OTI TIPOEKUWE PHAVOAAWEVN KATAOTAOT AVAOTOANG.

H mmpoéAeuon NG avaoToAAG e€apTdTal atrd TNV avaTtnpikh TToAuBpdva e Tnv oTroia epyaleoTe, aAAG
TUTTIKG TTapadeiypata utropei va mepIAapBavouv olvoean evog QopTIoTA utratapiag ) 611 7o KaBiopa
Bpioketal o€ avuywuévn BEon.

ATToPOKPUVETE TRV TOAVH TTNYR TNG AVACTOANG KAI ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE TNV 10XU.

Av 10 OQAAUa ETTIUEIVEI KAl €i0TE TGiyoupol 0TI N avaoToOAr Oev TTPOKAAEITAI ATTO AEITOUPYIKN KATAOTACON
TNG AVOTTNPIKNAG TTOAUBPOVAG, TOTE €€l ATTOOUVOEDEI Yo gUVOEDN AVOCGTOARG.

O1 avaaToAég uTTopei va gival ouvdedepéveg aTny utropovada Ioxuog (PM) ) otnv €EuTTvn UTTOPOVAdQ
kaBiopaTtog/@wTiopou (ISM). H uttopovdada PM trepihapBavel i avaoToAéG 2 Kail 3, evwd n uttopovada
ISM trepiAauBaver TIg avaoToAéG 4 kKal 5. Av €xeTe TTpAOBaaCn OTOUG TETPAWRPIOUSG KWOIKOUG
OQAAPATOG avaoTOARG TTou EekIvouv pe «1E», Ta TeAeuTaia dUO wneia avTiTpoowTTeUouV TNV
TTPAYUATIKA avaaToAr TTou gival evepyr. I.X. 0 Kwdikdg oaipatog 1E03 oyxeTifeTal ue TNV AvaoToAR
3. Av 1a TeAeuTaia dUo wneia dev givair 02, 03, 04 ) 05, n avacToAr mOavo va TTPOKaAEgiTal atrd pia
uttopovada ek1o¢ PGDT.

EAéyETe TNV KOAWOSIWGN GAWV TWV AVACTOAWYV KAl ATTEVEPYOTTOIRGTE KAl EVEPYOTTOINATE TNV IGXU.

Av TO TTPOBANUO ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVACTE WE TO KEVTPO OEPPIG.

ZPAApO CUCTAHATOG

To ouoTnua avixveuae £va o@AAua, aAAd dsv utTopei va Kabopiael TTola UTTOUOVADA avagEépel TO
OQAAuQ.

EAéyETe 6Aa Ta KAAWDIO KAl TIG CUVOETEIG KOl ATTEVEPYOTTOINOTE KA EVEPYOTIOIRGTE TNV 1I0XU.

Av 1O TTPOBANUA €TTIUEIVEI KOI TO CUCTNHA TTEPIEXEI UTTOOVADEG KTOG PGDT, a1roouvOEDTE QUTEG TIG
UTTOPOVAOEG KOl ATTEVEPYOTTOINOTE KAI EVEPYOTTOINCTE TNV 10XU.

Av auto emdlIopbwael TO CPAAUQ, eTTavaouvoEéoTe KABe utTopovada ektog PGDT pe Tn ogipd PEXpI va
TTapouciacTei Eava 1o o@AAua. MOAIG avayvwpIoTei N EAATTWUATIKA UTTOUOVADA, ETTIKOIVWVHOTE UE TO
KEVTPO OEPPIG.

Av 1o TTPOBANUa etTIPEvEl, UTTAPXEI OPAAPa o€ pia atrod TIg uttopovadeg PGDT kai TpéTTel va
ETTIKOIVWVIOETE UE TO KEVTPO OEPPIC.

2@aApa DIME

To cuoTnua avixveuoe KATTOId ACUPPWVIa avayvwpiong JETAEU Twv UTTOPOVABWY TTou gival
OUVOEDEPEVEG.

Av éxel yONiIG ouvdeBei pia KavoUpyia UTTOPOVADA, ATTOCUVOESTE THV KOI ATTEVEPYOTTOINOTE Kal
gvepyoTTOINOTE TNV I0XU. AV QUTO £TTIBIOPOWOEI TO OPAAUA, UTTAPXEI TTPOBANUA PE TNV Kalvoupyia
UTTOPOVAdQ KaI TTPETTEI VA ETTIKOIVWVATETE PE TO KEVTPO GEPPIG.

Av TO GQAAUQ ETTIPEVEI, ATTOOUVOEOTE KAOE UTTOOVADQ [E TN OEIPA Kal ATTEVEPYOTTOINCTE Kal
gvepyoTToINaTe TNV 1I0XU. MOAIG avayvwpIoTEl N EAATTWUATIKI) UTTOMOVADA, ETTIKOIVWVACTE E TO KEVTPO
oépBIG.



Av dev ATav duvartr n avayvwpeior TNG UTTOPOVAdAG TTOU TTPOKAAEI TO OQAApQA, TTPETTEI VA
ETTIKOIVWVIOETE UE TO KEVTPO OEPPIG.

Avixveuon BAABNG ppévwv

H Aeimroupyia avixveuaong BAGBNG epévwyv dev TTPETTEI TTOTE va aTTEvEPYOTTOINBEi av dev UTTdpXOoUV
TOTTOBETNUEVA NAEKTPOMAYVNTIKA QPEVA TNV AvaTTNPIKA TTOAUBpOVa.

Mposidomroinon: H PG Drives Technology &ev avaAaufdvel Kapia euBivn yio atrWAEIEG
OTTOIOUSATIOTE €id0OUG TTOU TTPOKUTITOUV ATTO TNV ATTOTUXiO CUMHOPPWONG HE QUTAV TNV
mpouTo0eon.

Tdon epévwyv

Eival atrapaitnto 10 oUoTnua eAéyX0OU va TTPOYPAUUATIOTEL yia TN owoTA Tdon epévwy. Av dev yivel
auTo, UTTopei va TTpokUwel BAGRN oTa ppéva A va TTNPEACTE] N atTddoon 0dryNaNg TNG avaTTNPIKAG
TTOAUBPOVAG.

PuBpég opaAg akivntotroinong

Mpémel va BeBaiwdeiTe 0TI N ATTOOTAON €KTAKTNG AKIVNTOTIOINONG BPIOKETAI EVTOG TNG OTTOOTACNG TTOU
kaBopileTal yia TN xWwpa oTnv otroia Ba xpnoiuotroindei n avatnpikh ToAubpdva. O opyaviouog TUV
Product Service (leppavia) kaBopilel Tnv aréoTacn 1mou opifetal ato TTpoTUTTo EN12184.

MéyioTo 6plo pevparog, PeOpa evioxuong odnynong, Xpovog evioxuong
odnynong, Oeppokpacia peuparog pe avaditrAwon, EAdxioTo 6pio
PEUMATOG

Kd&Be pia atrd autég TIG TINEG EXEl YIa PEYIOTN ETITPETTOPEVN TIUA. AUTEG O1 HEYIOTEG TIUEG EPgaviCovTal
OTOV TTAPOKATW TTIVOKA KAl EEAPTWVTAI ATTO TOV TUTTO UTTOPOVADAG 1I0XU0G PE TOV OTToio epyadeaTe. MNa
va SIOTTIOTWOETE TOV TUTTO UTTOPOVADAG I0XU0G, avaTpEETE OTO OKPIREG GUAAO SEdOUEVWV YIa TN
Hovada TTou TTPOYPAUUATICETE. AgV TTPETTEI TTOTE VA UTTEPPEITE AUTEG TIG TINEG. Av TIG uTTEPREiTE, Ba
aKupwOei N eyyunon NG UTTOPOVADAG IGXUOG KAl EVOEXETAI VO ETTNPEACTEI N JOKPOXPOVIA agloTiaTia
TOU GUOTAUATOG.

MapdpeTpog PM60 PM80 PM120
MéyioTo 6pi0 pelaTog 60A 80A 100A
PeUpa evioxuong odnynong 60A 80A 120A
Xpovog evioxuong odRynong - - 10s
OgpuoOKPATia PEUPATOG ME 60°C 60°C 60°C
avaditrAwaon
EAdyioTo 6pio pelaTog 50A 50A 50A

AvTtioTdluion

O xproTng Tou AoyIoWIKOU gival uTTEUBUVOG yia TN SIOGPAAICT OTI O EAEYKTNG TAIPIALE! JE TA
XOPOKTNPIOTIKG TOU POTEP. AV BEV TO KAVEI AUTO EVOEXETAI VA £XEI WG ATTOTEAEOUA AVETTAPKN
XOPAKTNPIOTIKG EAEYXOU, T OTTOIO O€ AKPAIEG KATAOTACEIG UTTOPEI VO KATOOTHOEI £va OXNUa EKTOG
€AEYYOU Kal BUVNTIKA avAOQAAEG.



Mn puBuileTe TTOTE TNV AVTIOTABUION O¢€ TIUA peyaAuTtepn atmd 10 70% Tng avtiotaong oTTAIcoU Tou
poTép. Av Bev TnENnBei auTr n TTpoeIdoTToiNaN UTTOPE VA £XEI WG ATTOTEAEOUA avaao@aAr] pubuion yia 1o
XProTn TNG avaTrnpIKAg TToAuBpdvaG.

Mposidotroinon: H PG Drives Technology dev avaAauBdvel kapio €uBivn yia atrwWAEIEG

OTTOIOUSATIOTE £iBOUG TTOU TTPOKUTITOUV OTTO TNV ATTOTUXiO CUMHOPPWONG HE QUTAV TNV
mpoUTo0eon.

ATtroouvoedepévog HOXAOG

O poxA&¢ gival atroouvoedepévog. EAEYETE TIGC ouvdEaelg kKal doKINAaTe Eava Tn AsiToupyia Tou.

MoxA6¢g oTnv KevTpik Béon

H 1m0 mBavr| aitia autol Tou oPAAPATOG €ival 0TI 0 HOXAOG (1] GAAO €idOG CUOKEUAG EICAYWYNG)
BpiokeTal gakpid aTrd To KEVTPO KATA TNV EVPYOTTOINGTN TOU GUCTAUATOG. BeBaiwBeite 0TI 0 HOYXASGS
BpiokeTal oTnV KEVTPIKN B€0N dTAV EVEPYOTTOIEITE TO GUCTNUA.

Av TO GQAAUQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVIOTE UE TOV TEXVIKO GEPRIG.

Atroouvdedepévo SID

To Omni avixveuoe OTI n €101k cUoKeun eilcaywyng (SID) éxel atroouvdebei. EAEyETE OAa Ta KAAWDIA
Kal TIG oUVvOEaeIG HETagu Tou Omni kai Tou SID.

Av 10 0@AAPa eTTIPEVEL, EAEYETE OTI N PUBUICN TNG TTAPAPETPOU AviXveUONG 9-TPOTTWY gival KATAAANAN
yia 10 SID 110U Xpnoiyotroigital. MNa apddeiyua, av 1o SID dev £xel kapia auvdean avixveuong, auth n
TTAPAPETPOG TTPETTEI VO pUBNICTEI 0T B€0N aTTEVEPYOTTOINONG.

Av 10 OQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVACTE PE TOV TEXVIKO OEPPIG.

ATroouvdedepévog SIAKOTITNG XPROTN

To Omni avixveuoe 611 0 BIOKOTITNG XPHOTN £XEl atToouvoeDei. EAEyETE OAa Ta KAAWDIA Kal TIG
ouvdéoelg peTagu Tou Omni Kol Tou SIAKOTITN XPNOTN.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVIOTE PE TOV TEXVIKO GEPRIC.

Av atraiteital n xprion Tou Omni Xwpig va gival ouvdedePEVOGS Evag BIAKOTITNG XPNOTN, N TTAPANETPOG
avixveuong dIakOTITN TTPETTEN Va gival puBuiouévn oTn B€on atrevepyoTtroinong. Av dev XpnoldoTToIEiTal
SIOKOTITNG XPNOTN, £vag £TTAYYEAUATIAG UYEIOVOUIKAG TTEPIBaAYWNG £XEl TNV EUBUVN yIA TV ATTOQAOH
QuTA.

MpocidoTtroinon: Emeidnf évag amroouvoedeuévog SIOKOTITNG XPAOTH onpaivel 6T dev UTTAPXEl
AsiToupyia ékTakTng d1akoTrig, n PG Drives Technology ouvioTd n avixveuon 81aK6TITH va

gival ravra puBuiopévn otn Béon evepyotroinong. H PG Drives Technology &ev avaAapufdvel
Kapia euBuvn yia atrWAEIEG TTOU Eival TO ATTOTEAEOUA AAANG PUBHIONG AUTAG TNG TTOPANETPOU.



Y1repBoAIKA Tricon

To Omni avixveuoe OTI N TTiEGN OTO PYETATPOTTEN OTOUATIKAG TTPOCAPHOYNG EXEI UTTEPPEI TO PEYIOTO
emiedo. EAEyETE OTI 0 XPAOTNG XPNOIUOTIOIEI CWOTA TO £§APTNHA GTOUATIKIG TTPOCAPHOYTG.

Av 10 GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVIOTE PE TOV TEXVIKO TEPPIG.

Evepyotroinon kai atrevepyotroinon Tng 1I0X00g

EvepyoTtroifoTe Kal atrevepyoTroinoTe TNV 1I0XU 0TO GUCTNUA.

Av TO UAVUPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVAOTE PE TOV TEXVIKO TEPPIG.

Z@AApa YAwooag

‘Eva a1 1a apxeia YAWooag oTny UTTodovada I0XU0G €XEl KATAOTPAPEL. ETTIKOIVWVAOTE PE TEXVIKO
oépPIG.

Agv aviyvelTnKe Kapia TupodéTnon

Agev avixveUuTnke Kapia Tupoddétnon

lMNa va yivel avixveuon mupodoTnong, To dongle TrpéTTel va gival dn cuvoedeuévo OTav TTPOKUWEL N
TTUPOdATNON.

ATTevEPYOTTOINOTE TO GUCTNUA Kal ETTAVOAGRBETE TNV akoAouBia TTou 0drynae oTnv TTupoddTNON.

2Z@aApa aicOnthpa M1

To guoTtnua eAéyxou £xel avixveloel TTPORANUA Pe TN oUVOED G€ UTTOPOVADA KWOIKOTTOINTH HECW TNG
€€600uU M1 Tou. Avaloya pe Tn SIaudpPWaOn TNG avaTtrnPIikAg TTOAUBPOVAG Kal TOV TTPOYPAUUATIGHO TNG
povadag 1oxuog, n £€£0dog M1 gival yia To apioTepd A To Oei POTEP.

EAéyETe OAa Ta KaAwdIa Kal TIG ouvdéaelg ueTall Tng ouvdeong M1 povdadag 1oxU0g, TG UTTOPOVABAG
KWOIKOTTOINTH Kal TG KOAWSIWwoNG KWAIKOTTOINTH Kal YETA ATTEVEPYOTTOIAOTE KAI EVEPYOTTOINOTE Eavd
TNV 10XU.

Av TO GQAAPA ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE UE TO KEVTPO OEPPIG.

Z@AaApa aiocOnTRpa M2

To guoTtnua eAéyxou £xel avixveuael TTPoBANua pe Tn oUvOECN O€ UTTOPOVADA KWAIKOTTOINTA HECW TNG
€€600U M2 Tou. Avaloya pe Tn SIaudpPwan TnNG avatrnEIkhig TTOAUBPOVAG Kal TOV TTPOYPANMATIONO TNG
povadag 1oxU0g, N £€£0dog M2 gival yia To apioTepd R To Ot POTEP.

EAéyETe OAa Ta KaAWdIa Kal TIG oUVOETEIg ueTAEU TNG ouvdeong M2 povdadag IoXU0G, TG UTTOPOVAdOG
KWOIKOTTOINTH Kal TG KOAWSIwoNG KWOIKOTTOINTH KAl HETE ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE Eavd
TNV 10X0.



Av 1O CQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE YE TO KEVTPO OEPPIG.

ATTOOUVOEDEUEVN UTTOHOVADA KWOIKOTTOINTN

AUTO TTPOKUTITEI OTAV TO CUCTAMA EAEYXOU AVIXVEUOEI OTI N UTTOUOVADA KWAIKOTTOINTA £XEI
OTTOOUVOEDE.

EAéyETe OAa Ta KaAWDIA Kal TIG CUVOETEIG METAEU TNG oUvOEDTNG MOVADAG 1I0XUO0G, TNG UTTOPOVADAS
KWOIKOTTOINTH Kal TNG KAAWSiwaNG KWwOIKOTTOINTH Kal HETA ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINOTE Eavd
Vv 10X0.

Av TO GQAAPQ ETTIPEVEL, ETTIKOIVWVHOTE YE TO KEVTPO OEPPIG.



